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Vitejte ve svété FALLER

1. Vitejte ve svété FALLER

Gratulujeme - nasli jste, co jste hledali!

Se servopohonem jste ziskali ovladani, ke kterému mizZete pfipojit az ¢tyfi
béZzné dostupna serva a ovladat je samostatné. Pomoci nich mlZzete
napriklad ménit polohy vyhybek, posouvat vodni jeraby, otevirat a zavirat
vrata lokomotivnich hal nebo skFini.

Serva mUzete nastavovat bud’ pfimo pomoci servoregulatoru, nebo pomoci
polohy drZeni serva, rychlost jeho pohybu a dokonce i funkci kyvné paky,
ktera napriklad zajistuje realisticky pohyb otevirani a zavirani zavor na
zelezni¢nich prejezdech.

Ovladani serv funguje jako dekodér vyhybek a prijima adresu
elektromagnetu pro kazdé servo v digitalnim centru. Serva muzete
presouvat do rlznych poloh zastaveni pomoci elektromagnetického
ovladani digitalniho centra. Serva mUzete také nastavit pomoci
konfiguracnich proménnych (CV) prostrednictvim digitalni centralni
jednotky, ktera umi zpracovavat datovy format DCC.

Vase spolecnost Gebr. FALLER GmbH Vam preje mnoho kreativnich
napadl a mnoho radosti z Vaseho vyrobku!




Bezpecnost a odpovédnost

2. Bezpecnost a Odpovédnost

Zamyslené pouZziti

Tento vyrobek je stavebnici pro narocné modelare a sbératele, nikoliv
hrackou. Vyrobek je wurCen k pouziti jako soucast modelového
usporadani. MiZe byt provozovan pouze s prislusenstvim nebo nastavci
doporucenymi spolecnosti FALLER. Vyrobky FALLER jsou v zasadé navrzeny
a konstruovany pro hobby pouziti, nikoli pro nepretrzity provoz. Vyrobek je
uren pro pouziti pfi prumérné pokojové teploté a vlhkosti vzduchu.
Vyrobek pouzivejte pouze v interiéru a nevystavujte ho povétrnostnim
vlivim. Jakékoli jiné pouziti je povazovano za nevhodné. Spolecnost
FALLER GmbH neprebird zadnou odpovédnost za Skody nebo zavady
vzniklé v disledku toho nebo v disledku nedodrzeni navodu k obsluze
nebo priloZzenych bezpecnostnich pokynd.

Provozni a skladovact podminky

=~ Dodrzujte nasledujici provozni podminky: 15 °C - 40 °C, az 75 °C.

rel. Vlhkost, kondenzace neni povolena.

= Dodrzujte nasledujici skladovaci podminky: 10 °C - 60 °C, vlhkost do

Bezpecnost a odpovédnost

85 %.
Vlhkost, kondenzace neni pripustna.

Pro vasi bezpecnost

= Prectéte si navod k obsluze a prilozené bezpecnostni pokyny.

pred pouzitim peclivé vycistéte.

= Dodrzujte bezpecnostni pokyny a upozornéni v navodu k obsluze.
v prilozenych bezpecnostnich pokynech a na vyrobku.



= Dodrzujte navod k obsluze a prilozené bezpecnostni pokyny.

informace, které jsou k dispozici spolu s produktem.

= Vyrobek predavejte pouze spolu s navodem k obsluze a
s prilozenymi bezpecnostnimi pokyny tretim osobam.

Poznamka k OEEZ (Likvidace zplsobem Setrnym k Zivotnimu prostredi)

Vyrobky oznacené symbolem preskrtnuté popelnice se po
skonceni zivotnosti nesmi likvidovat spoleéné s béznym
domovnim odpadem, ale musi se odevzdat na sbérném
misté pro recyklaci elektrickych a elektronickych zarizeni.
Symbol na vyrobku, v navodu k pouziti nebo na obalu je
uveden. Recyklovatelné materidly jsou recyklovatelné
podle jejich oznaceni. Opétovnym pouzitim, recyklaci
nebo jinou formou vyuZiti starych spotfebic¢d vyznamné
prispivate  k ochrané naseho Zivotniho prostredi.
Informujte se na mistnim GUradé o misté, kde je mozné
odpad zlikvidovat.

= Dodrzujte mistni predpisy pro likvidaci odpadu.

= Dodrzujte smérnici WEEE v aktualnim znéni.

eﬁwémizgagggidmgqpijedch baterii odpojte

= Pred sesrotovanim vyrobku odstrante vSechny obsazené

Baterie nebo dobijeci baterie.

Poznamka v souladu se zakonem o bateriich (BattG)

Baterie a dobijeci baterie se nesmi likvidovat spolecné
s domovnim odpadem. Pouzité baterie a dobijeci
baterie jste ze zakona povinni odevzdat na obecnim
sbérném misté nebo u mistniho prodejce. Pouzité baterie
mohou obsahovat Skodlivé latky, které mohou poskodit
Zivotni prostredi nebo vase zdravi, pokud nejsou spravné
skladovany nebo likvidovany. Baterie vsak obsahuji také
dulezité suroviny, jako je Zelezo, zinek, man- gan nebo
nikl, a lze je recyklovat. Baterie nAm mUZete po pouZiti
vratit nebo je muzete bezplatné odevzdat v bezprostredni
Rlizkosti (napf. v prodejnach nebo na sbérych mistech

obci). Vraceni baterii do prodejnich mist je omezeno na obvykla mnozstvi
pro konecné uzivatele a na ty pouzité baterie, které distributor ma nebo
mél ve svém sortimentu jako nové baterie. Znacka s preskrtnutou
popelnici znamena, ze baterie a akumulatory se nesmi vyhazovat do
domovniho odpadu.

= Baterie a dobijeci baterie zlikvidujte na vhodném misté.
organy urcené vladou.

cs
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3. Prehled produktu

Rozsah
dodavky

Servorizeni, ¢. zbozi 180725
Navod k obsluze

Provozni prvky

Prehled produkt

Pripojeni Popis
"16 VAC" Pripojeni pro napajeni
(stridavé napéti 16 V)
"Servo 1" - Pripojeni s pfifazenim poll pro Ctyfi serva
"Servo 4"
"Digitalni” Pripojeni digitalni ridici jednotky

pro programovani serva

Servo 4 -
Servo 3 -
Servo 2~
Servo | -

Digital _

"Pos A Servo 1" -
"Pos A Servo 4"

Pripojeni tlacitek, ktera vyvolavaji prvni polohu
zastaveni na kazdém servu ("Cervena tlacitka").

"Pos B Servo 1"-
"Pos B Servo 4"

Pripojeni tlacitek, ktera vyvolavaji druhou pozici
podrzeni na kazdém servu (“zelena tlacitka").

A spolecna navratova linka pro vsechna tlacitka na
POS A a POS B (5x)

Klice Popis

"Enter" Potvrzeni zaznamu

- Kli¢ minus

"+ Plus kli¢

"Prog" Aktivace rezimu programovani

LED diody Popis

"Prog” Pokud je servorizeni spravné pripojeno k
napajeni, blika srdecnim tempem.
Sviti, kdyz je aktivni rezim programovani

"Servo 1" - Sviti, kdyz je v rezimu programovani vybrano servo.

"Servo 4"

POZNAMKA: Kontrolky “Servo 1" - “Servo 4" maji
v rezimu programovani dalsi vyznamy, které jsou
popsany na prislusnych mistech.

Tab. 1: Provozni prvky

(O



Pripojeni

4, Pripojeni

Pripojeni servorizeni
Servorizeni je napajeno stridavym napétim 16 V.

1Hr

Potrebné stridavé napéti mizete vytvorit naprfiklad pomoci
transformatoru FALLER 50 VA 50-60Hz, ¢. vyr. 180641.

[FALLER =)
180725
Servosteuerung

T 16VAC

Obr. 2: Pripojé

=~ Pripojte 16 V AC k pripojce "16 VAC".
servorizeni, viz obr. 2.
Kontrolka "Prog" blika v srde¢nim rytmu.

Pripojeni

Pfipojent servopohon(
K ovladani serv mizete pripojit az Ctyfi serva.

Servod -y ...
ServoB-' %
Sevo2- =/
servo |l =)

L

Obr. 3: Pripojeni servopohont

POZNAMKA: Pfipojky "Servo 1" - "Servo 4" jsou chranény proti
prepolovani. Pokud omylem nespravné pripojite pripojovaci kabel serva,
ovladani serva nebude mit k servu pfistup. V tomto pripadé otocte
konektor o 180°.

= Pripojte jeden nebo vice seryopohon k Lednomu z konektoru.
Servo 1" - "Servo 4" na servorizeni, viz obr. 3.

(O



Pripojeni Pripojeni

Pripojeni digitalni centralni jednotky Tlacitko Connect
Servorizeni je kompatibilni s digitalnimi systémy DCC a Motorola. Pro kazdou polohu serva mizete pripojit jedno tlacitko.

1nr

Pokud pripojite servorizeni k digitalni centralni jednotce, muzete serva
pohodlné nastavovat prostrednictvim digitalni centralni jednotky, i
kdyz je servorizeni jiz nainstalovano v systému.

= Pripojte jedno nebo vice tlacitek ke konektor(im "Pos A Servo 1" -
"Pos A Servo 4" a "Pos B Servo 1" - "Pos B Servo 4" na servu
viz obr. 5.

Obr. 4: Pripojeni digitalni centralni jednotky

POZNAMKA: Digitalni fidici jednotka a Fidici jednotka serva nesmi byt
pripojeny ke stejnému transformatoru.

= Chcete-li nastavit serva prostrednictvim digitalni centralni jednotky,

zavrete tlacitko. o
gF&%trﬁund]C] jednotku servopohonu pomoci pripojeni "Digital” k
' = Pro kazdé tlacitko pFipojte zpétné vedeni tladitka k jednomu z téchto vodict

Pripojte svorky "0V" na Fidici jednotce serva, viz obr. 6.
mirnéjsi pripojeni digitalniho centra, viz obr. 4.

= Chcete-li ovladat serva prostrednictvim digitalni centralni jednotky,

pripojte k ni.
\F;)r&ﬂ tuezrkd(;%jée_dnotku servopohonu pomoci pripojky "Digital" k
Digitalni centrum je pripojeno k elektrické siti.

10 11



Nastaveni
servopohon(

5. Nastaveni servopohon(

Pomoci ovladani serv mlZzete serva nastavovat tfemi zpUsoby:
Nastaveni servopohont pomoci servorizeni
Nastaveni servopohont pomoci digitalni Fidici jednotky
Nastaveni servopohont pomoci konfiguracnich proménnych (CV)

Nastaveni servopohon( pomoci ovladani servopohoni
Serva se nastavuji pfimo pomoci tladitek na servofizeni. MiZete nastavit
dvé polohy drzeni prvni adresy a rychlosti pohybu serv.
V rezimu programovani se vzdy postupné provedou nasledujici moznosti
nastaveni:

Programovaci cesta analogova nebo digitalni

Pripojeni pozadovaného serva

Prvni poloha drzeni serva

Druha poloha drzeni serva

Rychlost pohybu serva
Zména automatického resetu (po presunu do polohy A) a Casu resetu
Nepretrzity provoz (automaticky nepretrzity provoz)
POZNAMKA: ReZim programovéani mizete ukoncit béhem celého procesu
programovani stisknutim tlacitka "Prog". Dosavadni nastaveni se neulozi.
Predpoklady:

Servorizeni je pripojeno k napajeni.

K servorizeni je pripojeno servo.

12

-

Nastaveni
servopohonu

Stisknéte tlacitko "Prog".
Rozsviti se kontrolka "Prog". Rezim programovani je aktivni.

13



Nastaveni

servpioknbte tlacitko "+'. )
Analogova programovaci cesta je aktivni.

Rozsviti se kontrolka "Servo 1".

= Pomoci tlaitek "+" a "-" zvolte pFipojeni serva.

které chcete nastavit.
POZNAMKA: Pokud se servo po dalsim kroku akce
nepohne, jsou spoje na konektoru obracené. V tomto
pripadé otocte konektor o 180°.

= Stisknéte klavesu "Enter"., 5 )
Servo pripojené k vybranému pripojeni se pohybuje. -

strucné.

= Pomoci tlacitek "+" a "-" nastavte prvni polohu podrzeni ser-

ssk%nu{dm polohu "¢ervena"). Pokud budete tlacitka drzet

mUzete také pohodlné provadét velké zmény polohy.

Nastaveni
servopohonu

mlzZete také pohodlné provadét velké zmény polohy.

Stisknéte klavesu “Enter".
Servo se pohybuje mezi dvéma nastavenymi polohami drzeni.

tam a zpét.

Pomoci tlacitek "+" a "-" upravte rychlost pohybu.

serva.

Stisknéte klavesu "Enter".

Pomoci tlacitek "+" a "-" zvySte nebo snizte hodnotu vynulovani.

Casu serva podle tabulky 1 "Vyznam LED diody pro servo".
Cas resetovani".

POZNAMKA: LED diody nad pripojkami servopohonu ukazuji hodnotu ¢asu

- Stisknéte klavesu "Enter”. resetovani. Pokud viechny LED blikaji, je ¢as nulovy a nedochazi k

automatickému resetu.

Servo se presune do druhé polohy zastaveni.

- Pomoc1 tladitek "+" a "-" nastavte druhou polohu podrzeni ser-
vesan, {gm polohu zelena ). Pokud budete tlacitka drzet

12

13
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Nastaveni
servopohon(
LED vystup serva Cas
1 2 3 4
vsechny LED blikaji bez zapnuti

resetu mimo  mimo  off1 s
z na adrese mimo off3s
na na mimo  off5s
z mimo na adrese off7's
na z na adrese off11s
z na adresena adrese off15s
na na na adrese off20 s
z mimo  mimo  an25s

na z mimo na30s

z na adrese mimo an35s
na na mimo  on40s

z mimo na adrese on45 s
na z na adrese an55 s
z na adresena adrese ané65 s
na na na adresean75 s Tab. 2: Vyznam

LED diody pro Cas resetovani

= Stisknutim tlacitka "Enter" zadejte nové zvoleny Cas resetovani.

potvrdit.

POZNAMKA: Pokud je doba resetovani delsi nez nula, mizete v dal$im
kroku nastavit vystup serva do rezimu "nepretrzitého chodu".

Predpoklady: LED 1+3 nebo 2+4 nad pFipojkami serva blikaji: LED 1+3 =

automaticky reset, LED 2+4 = nepretrzity chod.

= Stisknutim tladitka "+" aktivujete rezim "nepretrzitého chodu" nebo

stisknutim tlacitka "-" vypnete rezim nepretrzitého chodu.

14

Stisknutim tlacjtka "Enter" potvrd'te zvoleny rezim.
ElOth nastavené hodnoty a ulozit programovani.
onec.

Nastaveni
servopohonu

15



Nastaveni
servopohon(

Nepretrzity béh (adresa=0 a doba resetovani >0)

= PFi programovani v digitalnim provozu je digitalni format
a adresa serva se nezméni. Pokud vsak odpovidajici
Pokud je servovystup nastaven na provozni rezim
"trvaly provoz", je adresa nastavena na nulu.
Nastaveni se ulozi.
Kontrolka LED naprogramovaného
pripojeni serva zhasne. LED dioda "Prog"

blika pri srde¢ni frekvenci.

Nastaveni servopohon( pomoci digitalni idici jednotky
Serva se nastavuji pomoci digitalni Fidici jednotky. MiZete
nastavit dvé polohy drzeni prvni adresy a rychlosti pohybu
serv.
V reZimu programovani se vzdy postupné provedou
nasledujici moznosti nastaveni:

Programovaci cesta analogova nebo digitalni

Datovy format DCC nebo Motorola

Pripojeni pozadovaného serva

Ovladaci tlacitka na digitalni Ustfedné

Tladitka docasného nastaveni "+" a "-" na digitalnim centru

Prvni poloha drzeni serva

Druha poloha drzeni serva

Rychlost pohybu serva

14

Nastaveni
servopohonu

TIP

Nastaveni mUZete provést také pomoci jiné fidici jednotky, kterou
lze pouzit k prepinani elektromagnetickych polozek. K tomu je tfeba
pri programovani definovat dvé tlacitka, ktera se pouzivaji pouze
pri programovani servopohonu. PFi programovani muzete pouzit
libovolna dvé magneticka tlacitka, ktera slouzi jako tlacitka "+" a "-".
Po dokonceni programovani servorizeni tato nastaveni smaze a
tlacitka lze pouzit pro vyhybky nebo navéstidla.

15
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Nastaveni servopohonti

POZNAMKY:

Rezim programovani mulzZete ukonéit béhem celého procesu
programovani stisknutim tladitka "Prog". Dosavadni nastaveni se
neulozi.

Pokud zvolite nespravny format dat, servorizeni nebude reagovat na
vstupy tlacitek na digitalnim centru.

Predpoklady:
Servorizeni je pripojeno k napajeni.
Servopohon je pripojen k programovaci draze digitalni centraly.

K servorizeni je pripojeno servo.

= Stisknéte tlacitko "Prog".

Rozsviti se kontrolka "Prog". Rezim programovani je aktivni.

= Stisknéte tlacitko "-".
Digitalni programovaci cesta je aktivni.

Kontrolky "Servo 1" a "Servo 2" blikaji.

= Pomoci tlacitek "+" a "-" vyberte pozadovany format dat.
B@&nghg) diody "Servo 1" a "Servo 2" blikaji, znamena to, Ze data

zvoleny format.
Pokud blikaji kontrolky "Servo 3" a "Servo 4", je zvolen datovy
format Motorola.

- Stisknéte klavesu “Enter".

16

Nastaveni
servopohont

Rozsviti se kontrolka "Servo 1".

= Pomoci tlacitek "+" a "-" zvolte pFipojeni serva, které

které chcete nastavit.

= Stisknéte klavesu "Enter".
POZNAMKA: Pokud se po dal$im kroku akce servo nepohne.
pripojeni na zastréce jsou obracena. V tomto pripadé otocte zastrcku o 180°.

= Na digitalni centralni jednotce stisknéte jedno ze dvou tlacitek Mag-
Cisty clanek resit, Ze je presunout servo pozdéji.
Servo se kratce pohne.
Na digitalnim centru jste nastavili ovladaci tlacitka.

17



Hésiﬁvfﬂléfzw??é’g‘t’ﬂé‘, kterd se pri programovani pouzivaji jako docasna
tlacitka.

Docasné klavesy "+" a "-" nesmi odpovidat dfive zvolenym

ovladacim klavesam. Pro kazdé docasné tlacitko "+ a "-"

zvolte samostatnou adresu elektromagnetu.

- Stisknéte tlacitko na digitalni centralni jednotce, které bylo stisknuto

béhem programu. =
ma slouzit jako docasny KkliC "+".

Servo se kratce pohne.

= Stisknéte tladitko na digitalni centralni jednotce, které bylo stisknuto

béhem programu.
ma slouzit jako docasny KkLi¢ "-".

Servo se kratce pohne.

= Pomoci ovladaciho tlacitka na digitalni centralni jednotce prepnéte

servo do rezimu

prvni polohu drzeni servopohonu (napf. poloha drzeni "¢ervend”).

= Pouzijte docCasna tlacitka "+" a "-" na digitalnim centu.

16

Nastaveni

servopohont

rale pro nastaveni prvni polohy drzeni serva (poloha drzeni “Cervend").

Pomoci druhého ovladaciho tlacitka na digitalni centralni jednotce miZete servem

pohybovat.

do druhé pridrzné polohy serva (pridrzna poloha "zelena").

Pomoci docasnych tlacitek "+" a "-" na digitalnim cen-

do druhé pridrzné polohy serva (pfidrzna poloha "zelena").

Ulozte dvé polohy drzeni serva pomoci tlacitka

Trikrat prepnéte ovladaci tladitka mezi jednotlivymi polohami drzeni,
beze zmény nastaveni.

Servo se pohybuje tam a zpét mezi dvéma nastavenymi polohami
drzeni.

Pouzijte docasna tlacitka "+" a "-" na digitalnim centu.

rale pro nastaveni rychlosti pohybu serva.

Stisknéte jedno ze dvou ovladacich tlacitek.

17
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Nastaveni servopohonti

-

16

Cas resetu serv se nastavuje pomoci ovladani serv.

Viz popis "Zména Casu resetovani” v analo-
provoz.

Nastaveni se ulozi.

Kontrolka LED naprogramovaného
pripojeni serva zhasne. LED dioda "Prog"
blika pri srdecni frekvenci.

servopohont

Nastaveni

17
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Nastaveni
servopohon(

Nastaveni servopohon( pomoci konfiguracnich proménnych (CV)

Serva se nastavuji pomoci konfiguracnich  proménnych  (CV)
prostfednictvim digitalniho centra, které ovlada datovy format DCC.
MUZete nastavit dvé polohy zastaveni prvni adresy a rychlosti pohybu
servopohond, stejné jako funkci kolébky.

Pomoci druhé adresy mlZete také nastavit dalsi dvé samostatné
nastavitelné polohy drZeni. Timto zpusobem miZete napfiklad vodni jeraby
uvést do Ctyr poloh pro drzeni.

POZOR

Poskozeni materialu v dlsledku nespravného nastaveni nebo nespravného
naprogramovani.

Servorizeni a serva jiz nefunguji spravné nebo jsou znicena.

= Programujte pouze v pfipadé, Ze mate dostatecné znalosti

programovani zivotopisu.

Predpoklady:
Servorizeni je pripojeno k napajeni.
Servorizeni je pripojeno k programovacimu kolejovému pripojeni
digtsa\pFiesntigly, ktera umi zpracovavat datovy format DCC.
K servorizeni je pripojeno servo.
POZNAMKA: Postup pfi programovani, quoci digitalni Ustredny
naleRiEEstaa Ry abb Qbskesorigitanifipegnyra a dodrzujte jej.

= Na digitalni centralni jednotce vyberte funkci, kterou chcete

konfigurovat.

lze nastavit proménné.

= Nastavte odpovidajici konfiguraCni proménné na digi-
centrum udoli. K tomu pouzijte tabulku "Prehled vsech
Konfiguraéni proménné” na strané 20 a v Casti "Priklad: Nastaveni

funkce kolébky" na strané 19.

= Preneste nastavené hodnoty do servorizeni.

Nastaveni
servopohonu

Priklad: Nastaveni funkce kolébky

V tomto prikladu je pomoci funkce rocker popsano, jak nastavit serva
pomoci konfiguraénich proménnych. Na stejném principu muZete
provést i dalsi nastaveni serv.

TIP

Pomoci funkce luftovani mizete napriklad pridat luftovaci pohyb k
zavoram nebo vratim, které se pfi otevirani a zavirani pohybuji
pomoci servopohond, a dodat jim tak realisticky pohyb. KdyZ servo
dosahne polohy zastaveni, cyklicky se rozkmita. Pohyb houpani muzete
nastavit pomoci doby houpani a vychylky houpani.

(O

Nastaveni se ulozi.
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ROINAMKY:

PIN@PONSBUijete funkci kolébky, miZe se servo
pohybovat pouze do polohy zastaveni 1. adresy.
Pozice 2. adresy jiz nejsou oslovovany.

Pokud nastavite CV vychylky kolébky na hodnoty 0 nebo
127 (minimalni a maximalni hodnota), funkce kolébky
nebude fungovat.

V tomto prikladu predpokladame, ze ke svorce je pripojeno servo.

"Servo 1" je pripojeno k ovladani serva.

= Na digitalni centralni jednotce vyberte funkci, kterou chcete

konfigurovat.

lze nastavit proménné.

= Nastavte prvni polohu zastaveni serva pomoci CV ¢. 122.

(drzeni pozice "¢ervena”), napriklad hodnota "40".

= Nastavte druhou polohu drzeni serva pomoci CV €. 123.

(drzeni pozice "zelend"), napriklad hodnota "100".

= Pomoci CV ¢. 125 nastavte vychylku prvniho pridrzného po-

18

Nastaveni
servopohonu

polohy serva (poloha drzeni "Cervena"), napriklad hodnota "35".

Pomoci CV €. 126 nastavte dobu kyvani prvni polohy podrzeni.

serva (drzeni polohy "Cervena"), napriklad hodnota "90".

Pomoci CV €. 127 nastavte vychylku druhého pridrzného po-

polohy serva (poloha drzeni “zelena"), napriklad hodnota "70".

Pomoci CV €. 128 nastavte dobu kyvani druhé polohy podrzeni.

serva (poloha drzeni "zelena"), napriklad hodnota "125".

Preneste nastavené hodnoty do servorizeni.
Nastaveni se uloZi.

19
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Nastaveni Nastaveni
servopohon( servopohonu
Popis Yracenl (CV129,139,149,359)’ ) . ’ ’ CV  Popis Hodnoty Rostlina -
POZNAMKA: Hodnoty >0 zpusobi, ze se servo po stisknuti zeleného plocha pozice
tlaCitka presune do zelené polohy a po uplynuti doby zadané v - — -
CV129,139,149,159 se presune zpét do cervené polohy. Pokud je stisknuto Bit2 = 0:  Napéti na vystupu 3
tlacitko "Cervend”, servo se presune do polohy “¢ervend’, i kdyz S€ zapina pouze pri
nastaveny cas jesté neuplynul. pohybu serva
Popis nepretrzitého provozu, zejména pro programovani CV Bit3 = 1: ;\lea\?;jt; Qaa p:z:;uPu 4
POZNAMKA: V reZimu nepretrzitého provozu se servo neustale pohybuje : — -
tam a zpét mezi dvéma nastavenymi polohami bez pFikazu k polohovani Bit3 =0: Napéti na vystupu 4
zvendi. Pro tento se zapina pouze pri pohybu
provozni rezim, adresa v CV120,121 pro vystup 1,CV130,131 pro vystup serva
1. i . ) Bit4: Nepouziva se
CV140,141 pro vystup 3 nebo CV150,151 pro vystup 4 lze nastavit na - o -
nulu. Toho lze dosdhnout prostfednictvim programovani DCC-CV nebo Bit5: Nepouziva se Bit7
prostfednictvim cesty programovani klicem 1. Prostfednictvim cesty 2 =0: provoz DCC
neni mozné nastavit nepretrzity chod.
Prehled vsech konfigura¢nich proménnych
CV  Popis \};k_)dnot Werksein- Bit/ =1: Motorola operation
oblast pozice Pripojeni "Servo 1
112 Verze softwaru - na- 120 HighByte Adresa 1 0-8 0
rizné 121 LowByte Adresa 1 0-255 1*
113 Kod vyrobce (ID vyroby) - 85 122 Zastavovaci poloha "¢ervend” 0-127 30
Adresa 1
119  Konfigurace dekodéru 0-15 15 123 Zastavovaci poloha "zelena" Adresa 0-127 95
0= 1: Nabet) i wstopu T 5 Briobadaa ehvent Kaébk 63 &
it0 = 1: apet] na vystupu 2G5 vychyleni kolebky -
0: Napetina vystupu 1 “Cervena” Adresa 1
je mozné pouze se
servopohonem
Zapnuty pohyb 126  Doba houpéni Drzeni polohy “"Cervend” Adresa 1 0-255
Bit1 = 1: Napé&ti na vystupu 2 127 chhylg‘ni kolébky Drzeni polohy 0-127 0
je vidy zapnuty zelend" Adresa 1
Bit1 =0: Napéti na vystupu 2 128 Doba houpani Drzeni polohy "zelend" Adresa 1 0-255
se zapina pouze pri 129  (as resetovani v krocich po 0,5 s0-255 0
pohybu serva -
— - 160 Adresa HighByte 20-8 0
Bit2 = 1: Napéti na vystupu 3
je vidy zapnuty 161 Adresa LowByte 20-255 0
162 Zastavovaci pozice “Cervend” Adresa 2 0-127 0
20 21
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Nastaveni 163 Zastavovaci poloha "zelena"
servopohon(

20

Adresa 2

0-127MNastaveni 0

servopohonu

21



Nastaveni Nastaveni

servopohon( servopohonu
CV  Popis Rozsah  Tovarni CV  Popis Rozsah  Tovarni
hodnot  nastaveni hodnot  nastaveni
Pripojeni "Servo 2 148 Doba houpani Drzeni polohy “zelenad" 0-255 0
Adresa 1

130 Adresa HighByte 1 0-8 0 149  Cas resetovani v krocich po 0,5 s 0-255 0
131 LowByte Adresa 1 0-255 3* 180 Adresa HighByte 2 0-8 0
132 Zastavovaci poloha "Cervend" Adresa 1 0-127 30 181 Adresa LowByte 2 0-255 0
133 Podrzeni polohy "zelend" Adresa 1 0-127 95 182 Zastavovaci pozice "Cervend” Adresa 2 0-127 0
134 Provozni doba 0-255 40 183  Zastavovaci poloha "zelend" Adresa 2 0-127 0
135 Poloha dorazu vychyleni kolébky 0-127 0 Pripojeni "Servo 4

"Cervena” Adresa 1 150 HighByte Adresa 1 0-8 0
136 23[::5201upém' Drzeni polohy "¢ervena" 0-255 0 151 Adresa LowByte 1 0-255 7%
137 Vychyleni kolébky Drzeni polohy "zelend” 0-127 0 152 Zastavovaci poloha "Cervend” Adresa 1 0-127 30

Adresa 1 153 Udrzovaci poloha "zelena" Adresa 1 0-127 95
138 Doba houpani Drzeni polohy "zelend" 0-255 0 154 Provozni doba 0-255 40
139 é;jsrer::elovéni v krocich po 0,5 s 0-255 155 Po;c()jrrlzsgo1razu vychyleni kolébky "Cervend" 0-127 0
170 Adresa HighByte 2 0-8 156 Udrzeni polohy "Cervena" adresa 1 0-255 0
72 ggﬁgﬁg@waha “cervend” 0233 157  Drzeni vychylky vahadla v poloze "zelend  0-127

—173—Zastavovacipotoha"zetenaAdresa——0-127——— 60— Adresa 1

2
Pripojeni "Servo 3 158 Doba houpani v poloze "zelend" Adresa 10-255 0
140 Adresa HighByte 1 0-8 0 159  Cas resetovani v krocich po 0,5 s 0-255 0
141 Adresa LowByte 1 0-255 5* 190 Adresa HighByte 2 0-8 0
142 Zastavovaci poloha "Cervend” Adresa 1 0-127 30 191  Adresa LowByte 2 0-255 0
143 Zastavovaci poloha “zelend" Adresa 1 0-127 95 192 Zastavovaci pozice "Cervend” Adresa 2 0-127 0
144 Provozni doba 0-255 40 193  Zastavovaci poloha "zelena” Adresa 2 0-127 0
145  Poloha dorazu vychyleni kolébky 0-127 0 Tab. 3: Prehled viech konfiguracnich proménnych (CV).

"¢ A" A 1 A
cervena” Adresa POZNAMKA: Pokud pouzivate digitalni centralni jednotku Motorola, budou

146  Doba houpani DrZeni polohy "Cervena”  0-255 0 adresy konfiguracnich proménnych 121, 131, 141 a 141 nastavené z vyroby.
Adresa 1 151 neni k dispozici.
147  Vychyleni kolébky Drzeni polohy 0-127 0

2 zelenad" Adresa 1 7 7 23



Ovladani Co délat, kdyz?
servopohon(

6. Ovladani servopohon( 7. Codélat, kdyz?

Pomoci servorizeni muzete serva ovladat dvéma zpusoby: TIP
Ovladani servopohon( pomoci servorizeni
Ovladani servopohont prostiednictvim digitalni Fidici jednotky PFima linka na zakaznicky servis FALLER:
Telefon+ 49 (0) 77 23 / 651-106
Ovladani servopohond prostFednictvim ovadant servopohon( E-mail  kundendienst@faller.de
Serva pripojena k ovladani serv miizete ovladat prostfednictvim ovladani = DipoitpstEidavé napéti 16
serv. . .

ProblémMozna pricina Na
Predpoklady: P ., PL8rda.
Servorizeni je pripojeno k napajeni. Jedno Servorizeni neni St 7astre
Je pripoj paj servo pFipojeno k napajeni. Otocte zastrcku

K servorizeni je pripojeno servo.
Pro kazdou polohu serva je k ovladani serva pripojeno tlacitko.

nefunguje.  p.arita konektoru

serva je obracena.
Konfiguracni

2 s 180°

e Funkce kolébky je nastavena
Servo bylo sefizeno. kolébky na hodnoty 0 nebo
nefunguje. 127 (minimalni a = Nastavte hodnoty, které
maximalni hodnota). To vétsi nez 0 a mensi nez
L Y, v ., e Znamena, Ze servo 127 jsou.

- , Slt1§knete tlac1°tko pl:'lp0]en(,9 k ovlz?da}ru se,rva. nemlize provadét

Ovladani servopohonu prostrednictvim digitalni ridici jednotky kyvavy pohyb.

Servo muzete pohodIné ovladat prostfednictvim digitalniho fidiciho centra.

Predpoklady:

Servorizeni je pripojeno k napajeni.

Servorizeni je pripojeno k vystupu drahy digitalniho centra.
K servorizeni je pripojeno servo.

Servo bylo nastaveno pomoci digitalni fidici jednotky.

- Stisknéte ovladaci tlacitko, které jste pouzili pfi nastavovani serva pomoci tlacitka

24 25
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Ovla

ani Co délat, kdyz?
servggg;ﬂ@ﬂﬁe serva naprogramovali prostfednictvim digitalni centralni L vz

jednotky, viz kapitola "Serva prostfednictvim digitalni centralni jednotky". Tab=47C0'delat, kdyz?

Nastaveni centralni”, strana 15.
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Co je treba
védét

8. Coje treba védét

Serva

Co je to servo?
Servo je zarizeni, které dokaze prevadét ridici povely na mechanické
pohyby.

Typy

V  modelarstvi  hovofime o analogovych a  digitalnich
servomechanismech. V analogovém servu je elektronika analogova. U
digitalniho serva je poloha motoru digitalné zaznamenavana a porovnavana s
nastavenou hodnotou vhodnym pocitacovym obvodem. Digitalni serva maji
vys$si Uhlové rozliSeni a poloha serva je fizena rychleji a presnéji. Digitalni
serva lze Casto také preprogramovat, coz znamena, Ze v zavislosti na
modelu serva lze prizpUsobit rychlost, ochranu proti pretizeni a podobné.
Digitalni serva vSak vyzaduji vice pomocného napajeni a jsou drazsi nez
analogova.

Struktura

Servo se sklada z pohonné jednotky a fidici jednotky, napriklad
elektromotoru s ridici elektronikou. Motor se musi otacet v obou
smérech a musi byt mozné urcit jeho aktualni polohu. Elektrické pripojeni
ser- vize se provadi tfemi linkami. Dva pro provozni napéti (‘plus" a
"minus") a jeden pro impulz ("pozadovana hodnota").

26

Co je treba
védét
Jak to funguje
Serva - zejména modelarska - jsou fizena pulzné Sirkovou modulaci.
Sitkové pulzni modulace se u servopohontl nazyva také pulzné-pauzova
modulace. Sifka impulsu predstavuje zadanou hodnotu. Tato hodnota se
cyklicky opakuje, u vétsiny servopohont kazdych 20 ms, a musi se
pohybovat mezi 1 ms (zcela vlevo) a 2 ms (zcela vpravo). Rozliseni a
presné Casové hodnoty se vsak u jednotlivych serv obvykle lisi. Néktera
serva - zejména digitalni - umoziuji provoz i mimo rozsah 1 ms az 2 ms.
Pak lze vyjimecné dosahnout zmény Uhlu aZ o 180 stuprid.

Pro presnou detekci polohy motoru je kazdé servo vybaveno mérficim
zafizenim, které urcuje aktualni polohu motoru, napf. Uhel natoceni
vzhledem k vychozi poloze. Toto méreni se provadi pomoci rotacniho
snimace, napr. rezolveru, inkrementalniho snimace nebo absolutniho
snimace.

Elektronicky Fidici systém porovnava signal snimace se zadanou
pozadovanou hodnotou. Pokud dojde k odchylce, motor se natoci
smérem, ktery zajisti krat$i drahu k Zadané hodnoté. Tim se odchylka
snizi. Postup se opakuje, dokud aktualni hodnota neni v mezich tolerance
zadané hodnoty, a to bud inkrementalné, nebo aproximaci. Toto Fizeni
polohy je nejjednodussi pripad. Alternativné lze timto principem Fidit
také tocivy moment a otacky. To umoznuje napriklad rovnomérné
jizdni profily pri kolisajicim zatizeni.

TIP
Chcete se dozvédét vice? Uspokojte svou touhu po védomostech na
nasich webovych strankach www.faller.de. Najdete zde zajimavé

zakladni informace a mnoho kreativnich napadd na téma
modelarstvi.

27
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Technické udaje a symboly Technické udaje a symboly

9. Technické Udaje a symboly Symboly
a Symbol Vyznam
% ”oq T K Na vyrobek se vztahuje evropska
o 1= — smérnice WEEE.
- - 4 P
= EO 3 pi¥ c € Oznaceni shody CE
H = Shoda CE vcetné smérnice RoHS
o
Shoda CE véetné smérnice EMC Zadost o al
o —ano .
Elektricke hodnoty - Poznamka
Oznaceni Hodnota
Napajeni16 V AC Frekvencni rozsah50/60  Hz Tab. 7: Symboly
Celkova zatéz700 mA Zatéz na vystup
serva700 mA
Schvalena servaVsechna komercné dostupna standardni

servaPocet pripojitelnych serv 4 serva

Tab. 5: Elektrické hodnoty

Digitalni Data

Oznaceni Hodnota

Prepinaci adresy2 Prepinaci adresy

Rozsah adres 1-2048
Sitka Fidicich pulzd, které mezi 1 a2 ms
vysila digitalni centrum
Digitalni formaty DCC
Motorola

Tab. 6: Digitalni data

28 29



Poznam
ky

10.  Poznamky

30



Obsah

1. Vitejte ve sveté FALLER ......ciuiiiniiiiiiiiiii e 32
2. Bezpecnost @ 0dpoVEdNOSt .....veueerieeieeeieteeieeeieereeneaanan 33
SPIAVINE POUZITT e uveveneeteeetetee et et eeee et eneeaeeneeneneenananaens 33
Pro vasi beZpeCnost ... .euueenieeeiiiit e 33
Ekologicka KVIdACE . vuvuv ettt 34
3. Celkovy pohled na produkt ........ceeeeereerenereinenneienernenennenenens 35
DOAANE CLANKY .+ veneetenieeeteee et eeeteee s eereeaeieeseeneenenanaenenans 35
PrOVOZNT PIVKY vntitiieteeet e e e eee e e neeaeeaaaenenans 35
L 4 ToTe ) =T | Pt 37
PFipOJeNt SerVOFiZENT .. .eue e 37
PFip0jeni ServOPONONU «...uvuinieenienieeeeieeeeeneeeneerneeanranans 38
Pripojeni digitalni ridici jednotky........ocvvvveieiininiiiinnienenenes 39
PriPOJeNT tlaCiteK . v eu ettt ie e 40
5.  Prednastaveni Servopononl ..........c.eeueuerneneuernenernenernenannnnss 41
Prednastaveni servopohond pomoci Servo Control...........cceuen.n. Y|
Prednastaveni servopohonl pomoci digitalni fidici jednotky ......... 44

Prednastaveni servopohont pomoci konfiguracnich proménnych (CV)46

6. POLONOVACT SEIVA. . .tuinininiiiieieieieteeeieeeeeeeeeareeeeaeanaeaeannnes 53
Polohovani servopohont pomoci Servo Control ..........eevevnvnnnens 53
Polohovani servopohont pomoci digitalni fidici jednotky ............. 53

7. JaK FesSit problémy .....cceieiiieiiii e 54
ZajiMava faKta....euiee e e e eie e ere et e 55
1= 77 U 55

9. Technické tdaje a symboly .....o.eueeriniieeeiiiniieneeeieeeeeneananes 57
N0 § 1< S PP PPN 57
Digitalnt data...veuieeen it e 57
SYMDOLY . et ettt e e 58
ZNACKY ttentiteeit e e et 58

31



(O

Vitejte ve svété FALLER

1. Vitejte ve svété FALLER

Gratulujeme - nasli jste to pravé!

Servo Control, ktery jste ziskali, je fidici systém, ktery vam umozni
pripojit a ovladat az Ctyri komeréné dostupna serva nezavisle na sobé.
Takové servopohony muzete chtit pouzit napriklad ke zméné polohy
bodl, k pohybu otoénych vodovodnich vypusti nebo k otevirani a zavirani
zavor prejezdu a vrat strojoven.

Serva lze prednastavit bud prfimo prostfednictvim tohoto
ktera je k nému pripojena. Pritom budete moci prednastavit az Ctyri
polohy drZeni serva, rychlost jeho pohybu a dokonce i funkci kyvani, ktera
zavoram na prejezdech propujcuje velmi realisticky pohyb otevirani a
zavirani.

Vase servorizeni funguje jako dekodér bodli a v ramci digitalni Fidici
jednotky je kazdému servu pridélena adresa civky. Ovladani polozek civek
v digitalni ridici jednotce pak umozni pfesunout serva do ruznych poloh
drzeni. Serva lze také prednastavit pomoci konfiguracnich proménnych
(CV) pomoci digitalni ridici jednotky, ktera podporuje datovy format DCC.

Gebr. FALLER GmbH vam preje mnoho kreativnich napadl a spoustu
zabavy s vasi novou akvizici!
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2. Bezpecnost a odpovédnost

Spravné pouzivani

Tento produkt je modelarsky vyrobek uréeny ambiciéznim modelaram a
sbératelim a neni to zadna hracka. Je urcen pro pouziti na modelové
instalaci. MuZe byt provozovan vyhradné s prislusenstvim a pFidavnymi
zarizenimi doporucenymi spolecnosti FALLER. Vyrobky FALLER jsou v
zasadé vyvinuty a navrzeny pro hobby sektor, nikoli pro trvaly provoz.
Tento vyrobek je uréen pro pouZiti pri pramérné okolni teploté a
relativni vlhkosti. Vyrobek pouzivejte pouze v interiéru a vyvarujte se
jakychkoli atmosférickych vlivd. Jakékoli jiné pouziti bude povaZovano
za pouziti, které neni v souladu se spravnym pouzitim nebo urcenym
Gcelem. Spolec¢nost Gebr. FALLER GmbH nenese Zadnou odpovédnost za
Skody nebo zavady vzniklé v disledku nespravného pouzivani nebo
nedodrzeni pokynu uvedenych v navodu k obsluze nebo pfilozenych
bezpecnostnich doporuceni.

Provozni a skladovaci podminky

= Dodrzujte nasledujici provozni podminky: 15 °C - 40 °C, do 75 %.

relativni vlhkost, nedovolte tvorbu rosy.

33
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Vitejte ve svété FALLER

= Dodrzujte nasledujici skladovaci podminky: 10 °C - 60 °C; do 85 %.
relativni vlhkost, nedovolte tvorbu rosy.

Pro vasi bezpecnost

= Peclivé si prectéte navod k obsluze a prilozeny navod.

bezpecnostni doporuceni pred pouzitim.

~ Dbejte na bezpecnostni doporuceni a upozornéni uvedena v

kapitole.
v navodu k pouziti, v prilozenych bezpecnostnich doporucenich
nebo je na vyrobku uveden.
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Bezpecnost a
odpovédnost

= Vzdy si uschovejte navod k pouziti a prilozena bezpecnostni

doporuceni.

doporuceni, ktera jsou k dispozici v blizkosti samotného vyrobku.

= Vyrobek predavejte tretim osobam pouze spolu s navodem k pouziti.

a prilozena bezpecnostni doporuceni.
Ekologicka likvidace (WEEE)
Vyrobky, které jsou oznaceny symbolem preskrtnuté popelnice, nesmi byt
po skonceni své zivotnosti vyhozeny do bézného domovniho odpadu, ale
musi byt predany do sbérného mista, které recykluje elektricka a
elektronicka zarizeni. Na tuto povinnost upozornuje symbol na vyrobku, v
navodu k pouziti nebo na obalu. Vsechny pouzité materidly jsou
recyklovatelné podle jejich oznaCeni. Umoznite-li recyklaci, opétovné
vyuzZiti materiali nebo jinou formu recyklace pouzitého zafizeni, prispéjete
tim cennym zpUsobem k ochrané naseho Zivotniho prostfedi. Informujte se
na mistnich (radech, které spolecnosti se zabyvaji likvidaci odpadi ve vasem
okoli.

= Dodrzujte mistni predpisy tykajici se likvidace odpadu.

= Dodrzujte prosim smérnici WEEE v aktualné platném znéni.
~  Berdargyausispatsrii, at uz dobijecich nebo jinych, odpojte vyrobek

= Vyjméte vSechny baterie, at' uz dobijeci, nebo ne, které mohou byt

pritomny v pristroji.

vyrobek pred vyrazenim.
Poradenstvi podle BattG (némecke predpisy tykajici se bateri)
Baterie, at' uz dobijeci, nebo ne, se nesmi likvidovat spolec¢né s
domovnim odpadem a spotrebitelé maji zakonnou povinnost je po pouziti
odevzdat na obecnim sbérném misté nebo v mistnim obchodé. Pouzité
baterie obsahuji Skodliviny, které mohou byt skodlivé pro vas nebo
zivotni prostredi, pokud nejsou spravné skladovany nebo likvidovany.

34

Celkovy pohled na
produkt
Baterie také obsahuji vzacné suroviny, jako je napriklad Zelezo, zinek, mangan nebo nikl,

které lze recyklovat. Po pouziti mohou spotrebitelé baterie bezplatné odevzdat bud u
nas, nebo v nejblizSim okoli (napr. v mistnich obchodech nebo na obecnich sbérnych
mistech). Pritom je vraceni baterii koncovymi uzivateli na prodejnich mistech omezeno na
obvyklé mnozstvi a na takové pouzité baterie, které distributor ma nebo mél na skladé jako
nové baterie. Symbol preskrtnuté popelnice znamena, ze baterie, at' uz dobijeci, nebo ne,
se nesmi vyhazovat do domovniho odpadu.

= VSechny typy baterii odevzdavejte na verejnych sbérnych mistech, ktera jsou
jsou za tuto sluzbu zodpovédni a jsou jmenovani vasimi Urady.
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Celkovy pohled na
produkt

Zﬁﬁ?é&‘éi&évy pohled na produkt

Dodané clanky
Servorizeni, ¢. v. 180725
Navod k pouziti

Provozni prvky
Obr. 1: Servorizeni, obj. ¢. 180725

Servod -
Servo 3 -
Servo 2 -

ol
. - 16VAC Servosteverung Servo |+ gt

Digitol _

Oess0sseses

Servo |

-PosAc,
_meSerm?
-Pos A
-Pos B
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Celkovy pohled na Pripojeni
produkt

Porty Popis 4, Pripojeni

"16 VAC" Port pro napajeci napéti
(stridavé napéti 16 V)

"Servo 1" na Porty se specifickym prfifazenim pinl pro Ctyfi serva
"Servo 4"
"Digitalni" Port pro digitalni Fidici jednotku k programovani servopohonu

"Pos A Servo 1" na Porty pro tlacitka, ktera vyvolavaji prvni polohu
"Pos A Servo 4" podrzeni v prislusnych servopohonech
("cervena tlacitka™).

"Pos B Servo 1" na

"Pos B Servo 4" Porty pro tladitka, ktera vyvolavaji druhou polohu

podrzeni v prislusnych servopohonech (“zelena

tlacitka"). o o
0% Spolecny zpétny vodic pro vSechny klice pripojené Prlp01<3r,n servonzem. et ..

k POS A a POS B (5x) Servorizeni pracuje se stridavym napétim 16 V.

TP

Klice Popis
"Enter” Potvrzeni vstup( Pozadované stridavé napéti lze zajistit napriklad pomoci

"Minus podpisovy Klic" transformatoru FALLER 50 VA, 50-60 Hz, obj. C. 180641.

"+ "Kli¢ se znaménkem  plus”
"Prog" Aktivace rezimu programovani
| FALLER |
J S e s
"Prog" Blika pri niZsi tepové frekvenci, kdykoli Servo ] 8072
Ridici jednotka je spravné pripojena k napajeni - ‘ 5
Rozsviti se vzdy, kdyz je aktivovan rezim - 16VAC Servosteuerung
programovani.
"Servo 1" na Rozsviti se vzdy, kdyz je v rezimu programovani
"Servo 4" vybrano servo.
DOPORUCENI: LED diody "Servo 1" az "Servo 4 o N
maji v reZzimu programovani dal$i vyznamy, Obr. 2: Pripojeni napajeciho napeti

které budou popsany na prislusném misté.

- Pripojte stfidavé napéti 16 V k portu "16 VAC" na servopohonu.
Kontrola, viz obr. 2.
Pri nizsi tepové frekvenci blika kontrolka "Prog".
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Celkovy pohled na
PEIUK Provozni prvky
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Pripojeni
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Pripojeni

Pripojeni servopohont
K servorizeni mizete pripojit az Ctyfi serva.

f
-y eivo
ER ~
- Qr l
| arvo
njlo \ ervo

Obr. 3: Pripojeni servopohon(
DOPORUCENIi: Porty "Servo 1" az "Servo 4" jsou chranény proti
prepolovani. Pokud jste omylem Spatné pripojili privodni kabel serva,
servoregulator nebude schopen servo adresovat. V takovém pripadé
jednoduse otocte zatku o 180°.

= Pripojte jedno nebo vice serv k jednomu nebo vice "Servo 1" na
Servo 4" na servorizeni, viz obr. 3.
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Pripojeni
Pripojen digitalni ridici jednotky
Servorizeni je kompatibilni s digitalnimi systémy DCC a Motorola.

1nr

Pripojite-li Servo Control k digitalni fidici jednotce, budete moci
serva prednastavit bez namahy prostrednictvim digitalni Fidici
jednotky, prestoze Servo Control jiz byl zabudovan do vasi instalace.

cs

Obr. 4: Pripojeni digitalni ridici jednotky
DOPORUCENI: Digitalni fidici jednotka a servofizeni nesmi byt v
zadném pripadé pripojeny ke stejnému transformatoru.

= Pokud chcete prednastavit serva pomoci digitalni ridici jednotky, pripojte “Dig-
ital" portu Servo Control na port programovaci stopy digi-

tal Fidici jednotky, viz obr. 4.

= Pokud chcete polohovat serva pomoci digitalni ridici jednotky, pripojte k ni
"Digitalni” port servorizeni na vystup stopy digitalniho kon-
trolni jednotka, viz obr. 4.
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Pripojeni

Pripojeni tlacitek
Pro kazdou polohu serva mizete pripojit tlacitko.

40

Obr. 5: Pripojeni tlacitek

Pripojte jedno nebo vice tladitek k jednomu nebo vice tlaéitkim

"Pos A".
§SF¥8'1" na porty "Pos A Servo 4" a "Pos B Servo 1" na porty "Pos B

4" na servorizeni, viz obr. 5.

U kazdého tlac
jeden z portl "0

Prednastaveni
servopohonu

5. Prednastaveni servopohond

Prednastaveni servopohonti pomoci ovladaciho prvku Servo

Serva se prednastavuji pfimo pomoci tlacitek na servoregulatoru. Timto
zpUsobem mUZete prednastavit jak pozice drzeni prvni adresy, tak rychlost
pohybu serva.

V rezimu programovani pristroj vzdy postupné prochazi nasledujicimi
moznymi prednastavenimi:

Programovaci cesta analogova nebo digitalni

Pripojeni poZzadovaného serva

Prvni poloha drzeni serva

Druha poloha drzeni serva

Rychlost pohybu serva
Automaticky navrat (po prechodu do polohy A) a zména Casu navratu
Trvaly provoz (automaticky nepretrzity provoz)
UPOZORNENi: B&hem celého programovani miZete opustit rezim
programovani stisknutim tlacitka "Prog". Dosavadni nastaveni se
neulozi.
Predpokladané podminky:
Servorizeni je pripojeno k napajecimu napéti.

Servo je pripojeno k ovladani serva.
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Pripojeni

= Stisknéte tlaitko "Prog".

40

Prednastaveni
servopohonu
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Prednastaveni
servopohonu

Rozsviti se kontrolka "Prog". Aktivuje se rezim
programovani.Stisknéte tlacitko
Klavesa "+".

Je aktivovana analogova programovaci cesta.

Rozsviti se kontrolka “Servo 1".

4@%@%%—@657

Ea predvolbu. 1mo e
DO RUCENW?okud se servo po dalsim kroku nepohne, znamena to, Ze je na

180mi na mi mimo 3s
mo adr mo
ese
na na mi mimo 5s
- aftisknétadktavesu "Eter".
ese ese

= Servo pripojené k vybranému portu se kratce pohne.

v Hardbekeervans pradaaniania Reyripaighu g serva

snadno provadét velké zmény polohy.

= Stisknéte klavesu "Enter”.

= Servo se presune do druhé polohy podrzeni. .

= [souaa Hasdtghzalana) PoedRAstRYE@ISF HansRAigks! drzeni serva
snadno provadét velké zmény polohy.

42

Prednastaveni
servopohonu

- Stisknéte klavesu "Enter".

= Servo se pohybuje mezi obéma prednastavenymi polohami drzeni.

E Eﬁ%ﬁ%@@w"ﬁﬁ%ﬁ’%ﬂ%@?ﬁ%&H&%E"%‘o%?ﬁ%?b‘ri‘%h@erva podle nasledujici
DOPORUCENI: LED diody nad servo porty ukazuji hodnotu doby navratu. Pokud blikaji
vsechny LED diody, je Cas nulovy a nedojde k automatickému navratu.
1 2 3 4
Viechny kontrolky LED blikajiZadny navrat
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Prednastaveni Prednastaveni

LED vystup serva Cas = Priprogramovani pro digitalni provoz se digitalni forFhygReNoNU
mimo mimo  naadrese off7 s adresa serva se neméni. Pokud vsak prislusné servo
- je vystup uveden do rezimu "Trvala prace”, pak bude adresa nastavena
na adrese mimo  na adrese off11s ha nulu.
mimo  na adresena adrese off15s Nastaveni se uloZzi.
Kontrolka LED naprogramovaného portu serva zhasne.
na adrese na adrese na adrese  off20s

Pri nizsi tepové frekvenci blika kontrolka "Prog".

mimo  mimo mimo  on25s

na adrese mimo mimo na30s

mimo  naadresemimo  on35s

na adrese na adresemimo on40 s
mimo  mimo na adrese on45 s
na adrese mimo  na adrese on55s
mimo  na adresena adrese oné5 s

na adresena adrese na adreseon75 s

Tab. 2: Vyznam LED diod pro cas
navratu

= Stisknutim tlacitka "Enter” potvrd'te zvoleny novy as navratu.
DOPORUCENI: Pokud je doba navratu vétsi nez nula, muzete nastavit servo.

vystup do rezimu "Trvala prace" pri dalS$im kroku.

Predpokladané podminky: LED diody 1+3 nebo 2+4 nad
servo porty blikaji: LED diody 1+3 = automaticky navrat,
LED diody 2+4 = trvala prace.

= Stisknutim tlacitka "+" aktivujte rezim "Trvala prace" nebo stisknéte
tlacitko

stisknéte tlacitko "-", abyste vypnuli rezim "Permanent working".

= Stisknutim tlacitka "Enter" potvrd'te zvoleny rezim a ulozte predvolbu.
a dokoncit programovani.

Trvala prace (adresa=0 a doba navratu > 0)
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Prednastaveni Prednastaveni
servopohonu servopohonu

Prednastaveni servopohonti pomoci digitalni fidici jednotky

Serva jsou pfednastavena pomoci digitalni Fidici jednotky. Timto zplsobem L o
mUZete prednastavit jak pozice drzeni prvni adresy, tak rychlost pohybu serva. = Stisknete tlacitko "Prog".
V rezimu programovani pristroj vzdy postupné prochazi nasledujicimi
moznymi prednastavenimi:
Analogova nebo digitalni programovaci cesta = Rozsviti se kontrolka "Prog". Aktivuje se rezim programovani.
Datovy format DCC nebo Motorola I vl
= Stisknéte tlacitko "-".

Pripojeni pozadovaného serva D;’_%télni programovaci cesta je aktivovana.
Ovladaci tlacitka na digitalni ridici jednotce = LED diody "Servo 1" a "Servo 2" blikaji.

Tlacitka docasného nastaveni "+" a "-" na digitalni Fidici jednotce i, glaci eté'ﬁ" & d vyberte Rﬂia‘?‘/ﬁ;}y{m%’ﬁ%& datowy
Prvni poloha drzeni serva ng@&ﬁ%%ﬁ ody “>er a € Y en datovy

Druha poloha drzeni serva = Pokud blikaji LED diody "Servo 3" a "Servo 4", znamena to, ze data spolecnosti
Rychlost pohybu serva

¥

vy

Motorola blika.
TIP

Alternativné lze prednastaveni provést také pomoci jiného
ovladaciho zarizeni, které umoznuje prepinat polozky civek. Za
timto Ucelem musite béhem programovani zadat dvé tlacitka,
ktera bude servoregulator pouzivat pouze pri programovani
servopohonu. Pfi programovani mizete pouzit libovolna dvé
tlacitka civky, ktera budou slouzit jako tladitka "+" a "-". Po
dokonceni programovani servoregulator toto nastaveni vymaze a
bude mozné znovu pouzit tlacitka pro body nebo signaly. = Stisknéte klavesu "Enter".

je zvolen format.

PORADENSTVI:

N . f ey . - - = Rozsviti se kontrolka "Servo 1".

Behem celého programovani muzete opustit rezim programovani - Bm dagitek "+ a "-" vyberte port serva, ktery chcete
stisknutim tlacitka "Prog". Nastaveni, ktera jste do té doby provedli, se ’
neulozi. o ) ) o - Stiskpéte klavesu "Enter".
Pokud zvolite nespravny datovy format, servorizeni nebude reagovat DOPORUCENI: Pokud se servo po dalsim kroku nepohne, znamena to, Ze se polar
na zadné klavesové vstupy na digitalni ridici jednotce.

Predpokladané podminky: CS
Servorizeni je pripojeno k napajecimu napéti.
Se(rjvorekgulétor je pripojen k portu programovaci stopy digitalni ridici je na konektoru obracena. V takovém pripadé jednoduse otocte zastréku o 180°.
jednotky.

Servo je pripojeno k ovladacimu prvku Servo Control.

= Na digitalni fidici jednotce stisknéte jedno ze dvou tlaitek adresy polozky civky.
ktery je urcen k pozdéjsimu pohybu serva.
Servo se kratce pohne.
Zadali jste ovladaci tlacitka na digitalni ridici jednotce.
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DROZGRNENT: Klavesy, které maji b&hem programovani
sevbpohekdl docasné klavesy "+ a "-", nemusi byt v
zadném pripadé totozné s drive zvolenymi ovladacimi
klavesami. Pro kazdou tempovou klavesu "+" a "-" vyberte
konkrétni adresu civky.

-

Na digitalni fidici jednotce stisknéte tlacitko, které bude slouzit jako

tem-

béhem programovani stisknéte tlacitko "+".

Servo se kratce pohne.

Na digitalni Fidici jednotce stisknéte tlacitko, které bude slouzit jako

tem-

béhem programovani stisknéte tlacitko "-".

Servo se kratce pohne.

Pomoci ovladaciho tlacitka na digitalni ridici jednotce nastavte servo

do prvni polohy.

-

Prednastaveni
servopohonu

pozice podrzeni (napriklad pozice podrzeni "¢ervend").

Pomoci docasnych tlacitek "+" a "-" na digitalni fidici jednotce pred-
nastavte prvni polohu drzeni serva (poloha drzeni "¢ervena").
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Prednastaveni
servopohonu

= Pomoci druhého ovladaciho tlacitka na digitalni Fidici jednotce

nastavte servo do polohy

jeho druhou polohu drzeni (zelena poloha drzeni).

= Pomoci doCasnych tladitek "+" a "-" na digitalni fidici jednotce

prednastavte

druhou polohu podrzeni serva (poloha podrzeni “zelena").

UPOZORNENI

~Spatius rasta¥qriloepalspathéenaprigedngydiny zpisobhikady dulinajetku.
Ser VSRR PRABHPLS 1 T RRTIOR AV AR Bt ALY TA NG By

znicena.

prednastaveni. v v v L .
= Programujte pouze v pripade, ze mate praktické znalosti

= Servo se pohybuje mezi obéma prednastavenymi polohami drzeni.
programovani zivotopisu.

= Pamaci docasnych tlacitek "+" a "-" na digitalni fidici jednotce pred-
- Brn?a?:téte s1a pokyny uvegeng v navod%: a postupujte pJo e mc‘?mp
digitalni fidici iednotky.

nastavit rychlost pohybu serva.
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Prednastaveni
servopohonu

= Stisknéte jedno ze dvou ovladacich tlacitek.

= Doba navratu servopohonu se prednastavuje pomoci Servo Control. Sledujte prosim
popis "Zména doby navratu" uvedeny u analogové operace.
Prednastaveni se ulozi.
Kontrolka LED naprogramovaného portu serva zhasne.
Pri nizsi tepové frekvenci blika kontrolka "Prog".

Prednastaveni servopohonti pomoci konfiguracnich proménnych (CV)

Serva jsou prednastavena pomoci konfiguracnich proménnych (CV) prostfednictvim
digitalni Fidici jednotky, kterd umi pracovat s datovym formatem DCC. Timto zpUsobem
mlzZete prednastavit jak polohy drzeni prvni adresy, tak rychlost pohybu serva a funkci
kyvani.

Prostfednictvim druhé adresy mUZete také nezavisle na sobé pfednastavit dalsi dvé polohy
podrzeni. Budete tak moci umistit napriklad oto¢né vylevky na vodu do Ctyr rdznych
poloh drzeni.
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Pfedéagﬁ)g%niﬂétor se pripojuje k portu programovaci Prednastaveni
servi e PR iednotce. servopohonu
jedno
g’le]e 1'g1talm r1d1’c1 Jednptky, ktera umi Za timto Ucelem pouzijte tabulku "Souhrn viech konfiguracnich proménnych” na strance
zpracovavat datovy format DCC. strana 49 a také odstavec "Priklad: Pfednastaveni funkce houpani” na
Servo je pripojeno k ovladacimu prvku Servo Control. této strane.
DOPORUCENI: Postup programovani digitalni Fidici
jednotky naleznete v navodu k obsluze digitalni ridici
jednotky.

- o , ) = Preneste prednastavené hodnoty do servorizeni.
= Na digitalnim ovladacim panelu zvolte funkci, pomoci které chcete

= Prednastaveni se ulozi.
Priklad: Prednastaveni funkce houpani
mUlZe prednastavit konfiguracni proménné. Tento priklad vyuzivd funkci houpani a ukazuje, jak je mozné CS
prednastavit serva pomoci konfiguracnich proménnych. Podle stejného
principu budete moci na servopohonech nastavit i dalsi predvolby.
= Prednastavte prislusné konfiguracni proménné na digitalni ridici P

Funkce houpani umoznuje pridat k zavoram nebo vratim, které
se pohybuji pomoci servopohon(, houpavy pohyb béhem otevirani a
zavirani, coz jim doda velmi realisticky pohyb. Kdykoli servo dosahne
polohy drzeni, provede nasledné cyklické tlumené kmitani. Pohyb
kyvani lze nastavit pomoci doby kyvani a amplitudy kmitani.

Servorizeni je pripojeno k napajecimu napéti.
Predpokladané podminky:
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Prednastaveni Prednastaveni
servopohonu servopohonu

. Kdykoli pouzijete funkci houpani, bude servo schopno pouze
PORADENSTVI:
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Prednastaveni
servopohonu

prejit na pozice podrZeni prvni adresy. UZ nemuze jit do

46

drzet pozice druhé adresy.

Prednastaveni
servopohonu

47



Prednastaveni Prednastaveni
servopohonu servopohonu

. o a maximalni hodnoty), funkce kyvani se neprovede.
Pokud nastavite CV amplitudy kyvani na hodnoty 0

V tomto prikladu predpokladame, Ze servo bylo pripojeno k.

nebo 127 (mini-

46 47



Prednastaveni
servopohonu

do portu "Servo 1" servoregulatoru.

= Na digitalnim ovladacim panelu zvolte funkci,

46

pomoci které chcete

muze prednastavit konfiguracni proménné.

Prednastaveni
servopohonu
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Prednastaveni
servopohonu

-
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Pomoci CV €. 122 prednastavte prvni polohu drzeni serva (drzeni

polohy).

"Cervend"), napriklad hodnota “40".

Pomoci CV €. 123 prednastavte druhou polohu podrzeni serva

(podrzeni

pozice "zelend"), napriklad s hodnotou "100".

Pomoci CV €. 125 prednastavte amplitudu kmitani prvniho drzeni polohy

serva (drzeni polohy "¢ervend") a nastavte mu napriklad hodnotu "35".

Pomoci CV €. 126 prednastavte dobu kyvani prvni polohy podrzeni.

serva (podrzte polohu "Cervend") a nastavte mu napriklad hodnotu "90".

Pomoci CV €. 127 prednastavte amplitudu kmitani druhé polohy drzeni.

Prednastaveni
servopohonu

serva (drzeni polohy "zelend") a nastavte mu napriklad hodnotu "70".

= Pomoci CV ¢. 128 prednastavte dobu kyvani druhé polohy podrzeni.

serva (podrzte polohu "zelena") a nastavte mu napriklad hodnotu "125".

- Takto prednastavené hodnoty preneste do servorizeni.

= Prednastaveni se uloZzi.

Popis zpétného pohybu (CV 129,139,149,159)

DOPORUCENI: Hodnoty >0 zpUsobi, Ze se servo pri kazdém stisknuti tlaCitka "zelend”
presune do polohy "zelend" a po uplynuti Casu nastaveného v CV 129,139,149,159 se
presune zpét do polohy "Cervend”. Pokud je aktivovano tlacitko "¢ervend”, posune se servo
do polohy "Cervend”, i kdyz jesté neuplynul nastaveny Cas.

Popis trvalé prace, zejména pro CV programovani DOPORUCENI: V rezimu trvalé prace
se servo plynule pohybuje mezi obéma prednastavenymi polohami, aniz by vyZadovalo
vnéjsi ovladani.

signal. Pro tento provozni rezim je adresa v CV 120,121 pro vystup 1, v.

CV 130,131 pro vystup 2, v CV 140,141 pro vystup 3 nebo v CV 150,151 pro vystup 4
musi byt nastavena nula. To lze provést pomoci programovani DCC CV nebo pomoci
programovani klict cestou 1. Cestou 2 neni mozné prednastavit trvalou praci.
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Motorola operation

Prednastaveni

v t ’ 1 = .
géiﬂﬁ%i%%& konfiguracnich proménnych Bit7 = 1:
CV  Popis Rozsah
Vychoz
i
nastav
eni
112 Verze softwaru ménici se
113 Kadd vyrobce (ID vyroby) 85
119 Konfigurace dekodéru0-15 15

servopohonu

Bit0 = 1:

Napéti na vystupu 1 je
vzdy zapnuty

Bit0 = 0:

Napéti na vystupu 1 je
zapina se

pouze pri

pohybu

serva.

Bit1 = 1:

Napéti na vystupu 2 je
vzdy zapnuty

Bit1 = 0:

Napéti na vystupu 2 je
zapina se

pouze pri

pohybu

serva.

Bit2 = 1:

Napéti na vystupu 3 je
vzdy zapnuty

Bit2 = 0:

Napéti na vystupu 3 je
zapina se

pouze pri

pohybu

serva.

Bit3 = 1:

Napéti na vystupu 4 je
vzdy zapnuty

Bit3 = 0:

Napéti na vystupu 4 je
zapina se

pouze pri

pohybu

serva.

Bit4:Nepouziva se
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Bit5:

Nepouziva se Bit7 =0 Provoz DCC
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Prednastaveni

Prednastaveni
servopohonu

servopohonu
CV  Popis Rozsah
Vychoz
lnastav
eni
Port "Servo 1"
120 Adresa HighByte 1 0-8 0
121  Adresa LowByte 1 0-255 1*
122 Podrzeni polohy "¢ervend" Adresa 1 0-127 30
123  Podrzeni polohy "zelena" Adresa 1 0-127 95
124 Doba polohovani 0-255 40
125 Amplituda kyvani Drzeni polohy "Cervena”  0-127 0
Adresa 1
126 Doba houpani Drzeni polohy "Cervena” 0-255 0
Adresa 1
127 Amplituda kyvani Drzeni polohy "zelend" 0-127 0
Adresa 1
128 Doba houpani Drzeni polohy “zelenad" 0-255 0
Adresa 1
129 Cas resetovani po 0,5 s 0-255 0
160 Adresa HighByte 2 0-8 0
161 Adresa LowByte 2 0-255 0
162 Podrzte polohu "Cervena” Adresa 2 0-127 0
163 Podrzte polohu "zelend" Adresa 2 0-127 0
Port "Servo 2"
130 Adresa HighByte 1 0-8 0
131 LowByte Adresa 1 0-255 3*
132 Podrzeni polohy “Cervend” Adresa 1 0-127 30
133 Podrzeni polohy "zelend" Adresa 1 0-127 95
134 Doba polohovani 0-255 40
135 Amplituda kyvani Drzeni polohy "Cervend”  0-127 0

Adresa 1
50

CV  Popis Rozsah Vychozi
nastaveni

137  Amplituda kyvani Drzeni polohy “zelend" 0-127 0
Adresa 1

138 Doba houpani Drzeni polohy “zelenad" 0-255 0
Adresa 1

139  Cas resetovani po 0,5 s 0-255 0

170 Adresa HighByte 2 0-8 0

171 Adresa LowByte 2 0-255 0

172  Podrzte polohu "Cervena” Adresa 2 0-127 0

173  Podrzeni polohy "zelend" Adresa 2 0-127 0

Port ';Servo 3" 7 7

140 Adresa HighByte 1 0-8 0

141 Adresa LowByte 1 0-255 5%

142  Podrzeni polohy "Cervena" Adresa 1 0-127 30

143  Podrzeni polohy "zelena" Adresa 1 0-127 95

144  Doba polohovani 0-255 40

145  Amplituda kyvani Drzeni polohy "¢ervend"  0-127 0
Adresa 1

146  Doba houpani Drzeni polohy “ervend” 0-255 0
Adresa 1

147  Amplituda kyvani Drzeni polohy "zelend" 0-127 0
Adresa 1

148 Doba houpani Drzeni polohy "zelend" 0-255 0
Adresa 1

149  Cas resetovani po 0,5 s 0-255 0

180 Adresa HighByte 2 0-8 0

181 Adresa LowByte 2 0-255 0

182 Podrzte polohu "Cervena” Adresa 2 0-127 0

51
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Prednastaveni

Sel'?’é)BSBg%upéni Drzeni polohy "¢ervend" Adresa 0-255
1

0

50

Prednastaveni
servopohonu

51



Prednastaveni Polohovaci serva
servopohont

vV Popis Rozsah 6. Polohovani serva
Vychoz
. " i

183 Podrzeni polohy "zelend" Adresa 20-127 n 0
Port "Servo 4" eni
150 Adresa HighByte 1 0-8 0
151 Adresa LowByte 1 0-255 7*
152  Podrzeni polohy "Cervend" Adresa 1 0-127 30
153  Podrzeni polohy “zelend" Adresa 1 0-127 95 : ;
154 Doba polohovani 0-255 40 Servo Control umozfiuje polohovat serva dvéma rliznymi zpUsoby:
155  Amplituda kyvani Drzeni polohy "Cervend”  0-127 0 Polohovani servopohond pomoci Servo Control

Adresa 1 Polohovani servopohonl pomoci digitalni fidici jednotky
156  Doba houpani Drzeni polohy "¢ervend” 0-255 0 " o L )

Adresa 1 Polohovani servopohonu pomacr ovladant servopohonu
157  Amplituda kyvani Drzeni polohy "zelend”  0-127 0 Serva, ktera jsou pripojena k ovladani servopohont, lze polohovat

Adresa 1 prostfednictvim ovladani servopohond.
158 Doba houpani Drzeni polohy “"zelenad” 0-255 0 PFedpoklady:

Adresa 1 Servorizeni je pripojeno k napajecimu napéti.
159 Cas resetovani po 0,5 s 0-255 0 Servo je pripojeno k ovladacimu prvku Servo Control.

’ Pro kazdou polohu serva je k ovladani serva pripojeno tlacitko.

190 Adresa HighByte 2 0-8 0
191  Adresa LowByte 2 0-255 0
192  Podrzte polohu "Cervena” Adresa 2 0-127 0
193 Podrite polohu ‘zelend” Adresa2  0-127 0 Servo bylo prednastaveno.

* DOPORUCENI: Pokud pouzivate digitalni Fidici jednotku Motorola, nejsou
k dispozici vychozi nastaveni adres konfiguracnich proménnych 121, 131, - .. L e v
141 a 151. - Stls,krlete tlac1tk°0, kter€ ;|.e. p,rulacj;e.nlo. k servorizeni.
Polohovant servopohonu pomoci digitalnt idici jednotky
Servo lze snadno polohovat pomoci digitalni Fidici jednotky.
Predpoklady:
Servorizeni je pripojeno k napajecimu napéti.
Servorizeni je pripojeno k vystupu drahy digitalni fidici jednotky.
Servo je pripojeno k ovladacimu prvku Servo Control.
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Toto servo bylo prednastaveno pomoci digitalni ridici jednotky.

Stisknéte ovladaci tlacitko, které jste naprogramovali pri

pFednastavem’ serva.

BeRIMSSE R SRS iRt aiplg Prednastavent

ridici jednotka", strana 44.
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Jak resit problémy

7. Jakresit problémy

Zajimava fakta

8. Iajimava fakta

Prima linka na oddéleni sluzeb zakaznikiim

spolecnosti FALLER: Telefon+

/ 651-106
E-mail kundendienst@faller.de

P

= Qtolte zastréku serva
Problém Mozna pricina Néaprava
Servo Servorizeni neni
nefungu pFipojeno k
je. napajecimu napéti. 0180°.

Polarita konektoru
serva je obracena.

Funkce proménna zesileni
houpani kmitd ma hodnotu 0
nefunguj nebo 127 (minimalni
e. a maximalni hodnota).

Servo tak nemulze
vykonavat kyvavy
pohyb.

nez 0 a nizsi nez 127.

Tab. 4: Jak resit problémy
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Serva

Co je to servo?
Servo je zafizeni, které dokaze prevadét Fidici povely na mechanické
pohyby.

Typy

V modelarstvi hovorime o analogovych a digitalnich servomechanismech. V
analogovém servopohonu ma elektronické zarizeni analogovou strukturu. V
digitalnim servopohonu je poloha motoru zjiStovana ve formé ciselné
hodnoty a porovnavana s pozadovanou hodnotou pomoci vhodného
vypocetniho obvodu. Digitalni serva maji vyssi Uhlové rozliSeni a jejich
poloha se nastavuje rychleji a presnéji. Digitalni serva lze casto
pfeprogramovat, coZ umoziuje pFizpUsobit rychlost, ochranu proti
pretizeni a podobné konkrétni aplikaci v zavislosti na verzi serva.
Pomocna energie potrebna pro digitalni serva a jejich cena jsou vsak vyssi
nez u analogovych serv.

Struktura

Servo se sklada z pohonné jednotky a spoustéci jednotky, jako je
napriklad elektromotor s elektronickym fidicim systémem. Motor se musi
otacet v obou smérech a systém musi byt schopen urcit polohu otaceni
motoru v kazdém okamziku. Elektrické pripojeni serva se provadi pomoci
tFi vodicu. Dva pro provozni napéti ("plus” a "minus”) a jeden pro impuls
("Pozadovana hodnota”).
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Zajimava fakta

ReZim provozu

Serva - zejména modelarska - jsou resena pomoci pulzné-sirkové modulace.
U serv se pulzné-Sirkova modulace nazyva také pulzné-pauzova
modulace. Sifka impulzu pak predstavuje pozadovanou hodnotu. Tato hodnota
se cyklicky opakuje, u vétsiny servopohonl kazdych 20 ms, a musi leZet
mezi 1 ms (zcela vlevo) a 2 ms (zcela vpravo). Rozlideni i konkrétni ¢asové
hodnoty se vsak v jednotlivych servopohonech vétsinou lisi. Mnoho
servopohonl - zejména digitalnich - umozZiuje provoz i v rozsahu del§im
nez 1 ms az 2 ms. Pak lze vyjimecné ziskat Uhlové odchylky az do
priblizné 180 stupnu.

Pro presné zjisténi polohy motoru je kazdé servo vybaveno méficim
zarizenim, které urcuje aktualni polohu motoru,

napf. Uhel natoéeni vacéi vychozi poloze. Takové méfeni se provadi pomoci
snimace uhlového pohybu, napr. synchronniho rezolveru, inkrementalniho
snimace nebo snimace absolutni hodnoty.

Elektronicky regulacni obvod porovnava signal vysilany snima¢em Ghlového
pohybu se zadanou pozadovanou hodnotou. Pokud je zjisténa odchylka, motor
se otaci smérem, ktery zajistuje nejkratsi cestu k pozadované hodnoté.
Tim se odchylka zmensuje. Postup se opakuje po prirtstcich aproximaci,
dokud skutecna hodnota nelezi v tolerancnim pasmu pozadované hodnoty.
Takovy postup umisténi predstavuje nejjednodussi pripad. Alternativné
tento princip umoznuje také regulovat hodnoty tocivého momentu nebo
rychlosti. To umoznuje napfiklad rovnomérné jizdni profily pri rdzném
zatizeni.

TIP
Chcete se o tomto tématu dozvédét vice? Uhaste svou zizen po
védomostech na nasi domovské strance - www.faller.de. Najdete

zde zajimavé zakladni informace a mnoho kreativnich navrha pro
vsechny oblasti modelarstvi.

56

Technické Udaje a symboly

9. Technicke Udaje a symboly

O

=

-4

O

= = 2
= = “
E TR D

o] Lo
Napajeni
Oznaceni Hodnota

Napajeci napéti 16 V stridavého proudu

Frekvencni rozsah50/60 Hz

Celkova zatéz700 mA

Zatizeni kazdého vystupu serva700 mA

Schvalena servaVsechna komercéné dostupna

standardni serva

Pocet pripojitelnych serv 4 serva Tab. 5:

Napajeni

Digitalni data
Oznaceni Hodnota
Prepinani adres 2 prepinaci adresy
Rozsah adres 1-2048

Sifka impulsu fidicich impulsti  Mezi 1 a2 ms
vysilanych digitalni Fidici jednotkou

Digitalni formatyDCC Motorola

Tab. 6: Digitalni
data
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Symboly

10.

Symbol

Vyznam

K

Poznamky

Pozna
mky

Na vyrobek se vztahuje evropska
smérnice WEEE

43

Stitek shody CE

ROHS Shoda CE véetné smérnice RoHS
CE Shoda vcetné smérnice EMC Akce
testov|
—aho -
- Poznamka

Tab. 7: Symboly

cs
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