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1. Prehled typt .2
2. Konstrukce a technicka data ..
3. Konfigurovani (adresovani a programovan)..
3.1 Programovani v ,servisnim médu“ (na programovaci koleji) ..
3.2 Programovani v ,provoznim médu“ (na hlavni koleji, ,PoM®) .
3.3 ID dekodéru, nahravaci kéd, typ dekodéru a verze sw.
3.4 Adresa(y) v digitalnim provozu
3.5 Analogovy provoz............
3.6 Rizeni a regulace motoru
3.7 Zrychlovani a brzdéni...
3.8 Specidlni druh provozu — ,regulace rychlosti v km/h
3.9 ,,0vlivnéni jizdy vlaku naveéstidly“ ZIMO (HLU).............
3.10 Zastaveni pred navéstidlem pomoci ,asymetrického signalu DCC* (Lenz ABC).
3.11 Stejnosmérné brzdici tseky, ,brzdici trat Méarklin®“..
3.12 Zastaveni fizené vzdalenosti — konstantni brzdna d .
3.13 Funkce tlacitka posunu, poloviéni rychlosti a MAN..... .21
3.14 Mapovani funkci podle standardu NMRA-DCC ......
3.15 Rozsifené mapovani funkci ZIMO (NE pro MX621)..
3.16 ,Jednostranné potlaceni svétel“ ..... .25
3.17 Piifazeni vstupi ZIMO (NE pro M
3.18 Stmivani a tlumeni, smérovy bit a vystupy
3.19 Efekt blikani
3.20 F1 — fetézec pulst (pouziti se starymi vyrobky LGB) .
3.21 Efekty pro funkéni vystupy.
3.22 Konfigurace generatorti koure (NE pro MX621) ..
3.23 Konfigurace elektrickych sprahel.............cc.cccoc....
3.24 Rozhrani SUSI, logické vystupy (NE pro MX621) ..
3.25 Konfigurace fidicich vystupt pro serva (NE pro MX621)..

4. Zpétné hlaseni — ,obousmérna komunikace*
5. Zvuk ZIMO — vybér a programovani..
6. Montéz a pripojeni dekodéru ZIMO...
7
8
9

o1

. MX631C, MX632C, MX640C, MX642C pro C-Sinus (Softdrive)

. PouZiti v cizich systémech ..

. Pripravené sady CV
10. Prepocet dvojkové/desitkova soustava
11. Pouziti v systému Marklin MOTOROLA
12. Analogovy stejnosmérny provoz............
13. Analogovy stfidavy provoz (stfidavé trafo)
14. Prehledny seznam CV.
15. Update SOfWAre AEKOUEIT ZIMO ...t 59
UPOZORNENI:
Dekodéry ZIMO obsahuji mikroprocesor, v némz je uloZen software, jehoZ &islo verze je uloZzeno v CV7 (verze) a CV65 (subverze) a
muZe byt naéteno. Aktualni verze nemusi ve vech funkcich a jejich kombinacich odpovidat doslovnému znéni tohoto navodu; stejné
jako u programt pro pocitace neni z divodu rozmanitosti uzivatelskych moznosti mozné kompletni pfezkouseni u vyrobce. Nova
verze software (pfinaSejici vylepSeni funkci nebo opravuijici zjisténé chyby) mize byt nahrana; update softwaru muze u vSech deko-
dérti ZIMO provést zakaznik sam; viz kapitola ,Update software“! Update software, provedené vlastnimi silami, jsou zdarma (kromé
pofizeni programovaciho pfistroje), update a modernizace v dilné ZIMO nejsou zasadné provadény jako zaruéni opravy, ale
v kazdém pfipadé za thradu. Jako z&ruéni opravy budou odstranény vyhradné hardwarové chyby, pokud nebyly zplsobeny uZziva-

telem nebo pripojenymi zafizenimi v modelu. Servis a update viz WWW.Zimo.at!

<< Sedé vytist &né typy nejsou v dob & tohoto vydani jiz vyrab ény.
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20 x 8,5 x 3,5 mm
Rada
MX623

bez zvuku — 0,8 A 4 funkénich vystupy — 2 serva — SUSI
.Maly“ dekodér , zvlast uzké provedeni pro univerzalni pouziti.
TYPICKE POUZITI: Vozidla HO a TT. Diky vysoké napétové pevnosti (50 V)
vhodny také pro analogovy provoz se starymi transformatory Marklin.

1. Prehled typu

Dekodéry zde popsanych fad jsou uréeny pro montéaz do hnacich vozidel velikosti N, HOe, HOm,
TT, HO, 00, Om, 0 a podobnych. Jsou urceny jak pro lokomotivy se standardnimi motory, tak i pro
motory se zvonovym rotorem (Faulhaber, Maxxon aj.).

Varianty pfipojeni MX623:

Tyto dekodéry pracuji pfednostné podle normovaného datového formatu NMRA-DCC a jsou tak MX623 7 pripojnych vodict pro kolejnice, motor, 2 funkéni vystupy (délka 120 mm).
pouzitelné jak v rdmci digitalniho systému ZIMO, tak i v jinych DCC systémech rGznych vyrobcd, Pajeci plosky pro 4 dalsi funkéni vystupy jako logické vystupy nebo 2 z nich ja-
kromé toho i podle protokolu MOTOROLA (MM) pouzitelné se systémy Méarklin a jinymi centralami ko Fidici pro serva nebo SUSI.

MOTOROLA. Dekodéry jsou pouzitelné i ve stejnosm érném analogovém provozu (transformato- MX623R Jako MX623, ale s 8-p6lovym rozhranim dle NEM652 na 70 mm vodicich.

ry pro modelovou Zeleznici, zdroje s pulsné-Sitkovou modulaci, laboratorni zdroje), od verzi sw od MX623F Jako MX623, ale s 6-p6lovym rozhranim dle NEM651 na 70 mm vodiéich.
poloviny roku 2010 (s vyjimkou MX621, MX640) také ve stfidavém analogovém provozu  (trans- MX623P12 | Jako MX623, ale s 12-p6lovym rozhranim PluX12 , konektor pfimo na desce.

formatory s pfepétovym impulsem pro zménu sméru jizdy).

20 x 11 x 3,5 mm

bez zvuku—1,0 A 6 funkénich vystupd — 2 serva — SUSI

14x9x 25 mm

(pldnovano) bez zvuku — 0,8 A 6 funkénich vystupd — 2 serva — SUSI

MX622 je pfimym nastupcem MX620

Rada Rada Dekodér pro HO , kompaktni feSeni, pro univerzalni pouZiti.
Vyroba MX620 ukonéena od dervna 2010, nahrazen MX621. TYPICKE POUZITI: Vozidla HO. Diky vysoké napétové pevnosti (50 V) vhodny
MX620 MX630 | také pro analogovy provoz se starymi transformétory Mérkiin.
12 x 6,5 x 2 mm bez zvuku jen DCC a stejnosmérny analog. provoz (ne MOTOROLA) Varianty pfipojeni MX630:
Rada Subminiaturni dekodér , s redukovanymi vlastnostmi ZIMO; v software chybi: MX630 9 pripojnych vodi¢h pro kolejnice, motor, 4 funkéni vystupy (délka 120 mm).
MM (Motorola), serva, SUSI, ZIMO specialni pfifazeni funkci. Pajeci plosky pro 2 dalsi funkéni vystupy jako logické vystupy nebo 2 z nich ja-
MX621 | Typicke POUZITI: Vozidia velikosti N, HOe, HOm. ko fidici pro serva nebo SUSI.
MX630R Jako MX630, ale s 8-p6lovym rozhranim dle NEM652 na 70 mm vodicich.
Varianty pApojeni MX621: MX630F Jako MX630, ale s 6-p6lovym rozhranim dle NEM651 na 70 mm vodic¢ich.
MX621 7 pFipojnych vodi&t pro kolejnice, motor, 2 funk&ni vystupy (délka 120 mm). MX630P16 | Jako MX630, ale s 16-p6lovym rozhranim PluX12 , konektor pfimo na desce.
Péjeci plosky pro 2 dalSi funkéni vystupy.
MX621N Jako MX621, ale s 6-pélovym rozhranim dle NEM651 (= ,small interface” dle 205x155x4mm _bezzvuku—12A 6 funkénich vystupd — 2 serva — SUSI
NMRA RP 9.1.1), pfimo na desce, tzn. 6 pfipajenych kolikd, bez vodicu. Dekodér pro HO , podobny jako MX630, vysSi vykon, pfipojeni zasobniku
MX621R Jako MX621, ale s 8-p6lovym rozhranim dle NEM652 na 70 mm vodicich. Rada energie . .
MX621F Jako MX621, ale s 6-p6lovym rozhranim dle NEM651 na 70 mm vodic¢ich. MX631 TYPICKE POUZITI: Vozidla HO, mensSi vozidla velikosti 0. Diky vysoké napéto-

vé pevnosti (50 V) vhodny také pro analogovy provoz se starymi transformatory
Marklin.

Rada DS o ST B Varianty p/ipojeni MX631:
iniaturni dekodér , se vSemi vlastnostmi . - = — —— =
- S A ) p . e MX631 11 pfipojnych vodict pro kolejnice, motor, 4 funkéni vystupy (délka 120 mm).
MX622 TYPICKE POUZITI: Vozidla velikosti N, HOe, HOm a vozidia HO se stisnénymi Paject ploky pro 2 dal&i funkent vstupy, logické wstupy, Fidic vstupy pro
rostorovymi moznostmi
p V! . serva, SUSI.
Varianty pApoieni MX622: MX631R Jako MX631, ale s 8-pélovym rozhranim dle NEM652 na 70 mm vodicich.
Y PApo) — — — — = MX631F Jako MX631, ale s 6-p6lovym rozhranim dle NEM651 na 70 mm vodic¢ich.
MX622 7 p_rlppjny(jh vodicl prq!(olejnvlcse, rpotor, 2 funkéni vystupy (delka 120 mm). MX631D Jako MX631, ale s 21-pélovym rozhranim ,MTC*  pfimo na desce.
Pajeci plosky pro 2 dalSi funkéni vystupy. . MX631C | Jako MX631, pro vozidla Marklin, Trix aj. ; FA3, FA4 logické vystupy.
MX622R Jako MX622, ale s 8-p6lovym rozhranim dle NEM652 na 70 mm vodicich.
MX622F Jako MX622, ale s 6-p6lovym rozhranim dle NEM651 na 70 mm vodicich.
MX622P12 | Jako MX622, ale s 12-p6lovym rozhranim PluX12 , konektor pfimo na desce.
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28 x 15,5 x 4 mm

bez zvuku — 1,6 A 8 funkénich vystupd — 2 serva — SUSI
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Rada
MX632

V)’/konny,dekod(v’ar, p fipojeni zasobniku energie.
TYPICKE POUZITI: Vozidla HO, 0 a podobné velikosti, zejména pro vozidla
S nizkonapétovymi zarovkami (1,5 nebo 5 V).

MX640,
MX642,
MX643

Vyroba MX640 az MX643 ukonc¢ena od konce roku 2010, nahrazeno MX645,
MX644.

30 x 15 x4 mm

ZVUK-12A 10 funkénich vystupd — 2 serva — SUSI

Rada
MX645

MX645 nahrazuje MX642 (krom é,D“a ,C*) a MX643 od ledna 2011.
Zvukovy dekodér HO, 3 W audio p i 4 Ohm (nebo 2 x 8), s p fipojenim za-
sobniku energie.

TYPICKE POUZITI: Vozidla HO, 0 a podobné velikosti.

Varianty pfipojeni

MX645:

Varianty pfipojeni MX632:

MX632 11 pfipojnych vodi¢l pro kolejnice, motor, 4 funkéni vystupy (délka 120 mm).
Pajeci plosky pro 4 dalsi funkéni vystupy, logické vystupy, fidici vystupy pro
serva, SUSI.

MX632R Jako MX632, ale s 8-pdlovym rozhranim dle NEM652 na 70 mm vodicich.
MX632D Jako MX632, ale s 21-p6lovym rozhranim ,MTC* pfimo na desce.
MX631C Jako MX632D, pro vozidla Marklin, Trix aj. ; FA3, FA4 logické vystupy.
MX632V, VD | Provedeni s nizkym nap étim pro funk éni vystupy :
MX632W,WD | | v—_15V ..W-5V ..VD popt...WD —s 21-pdlovym rozhranim
20 x 11 x 4 mm ZVUK -0,8 A 6 funkénich vystupd — 2 serva — SUSI

Rada
MX648

Subminiaturni zvukovy dekodér, 1 W audiop /i 8 Ohm.
TYPICKE POUZITI: Vozidla velikosti N, HOe, HOm a vozidla HO se stisnénymi
prostorovymi moznostmi.

Varianty pfipojeni

MX648:

MX648

MX648R
MX648F
MX648F16

11 pfipojnych vodi¢l pro kolejnice, motor, 4 funkéni vystupy, reproduktor. Péje-
ci plosky pro 2 dalSi funkéni vystupy, 2 logické vystupy, Fidici vystupy pro serva,
SUSI.

Jako MX648, ale s 8-p6lovym rozhranim dle NEM652 na 70 mm vodicich.

Jako MX648, ale s 6-p6lovym rozhranim dle NEM651 na 70 mm vodicich.

Jako MX648, ale s 16-p6lovym rozhranim PluX , se 4 funkénimi vystupy.

28 x 10,5 x 4 mm

ZVUK-10A 4 funkéni vystupy — 2 serva — SUSI

MX645 13 pfipojnych vodic (120 mm) pro kolejnice, motor, 4 funkéni vystupy, repro-
duktor, zasobnik energie. Pajeci ploSky pro 6 dalSich funkénich vystupd, logické
vystupy, serva, SUSI.

MX645R Jako MX645, ale s 8-pdlovym rozhranim dle NEM652 na 70 mm vodicich.
MX645F Jako MX645, ale s 6-p6lovym rozhranim dle NEM651 na 70 mm vodicich.
MX645P16 | Kolikova lista PluX16 na dekodéru, jen pro vozidla s 16-p6lovym rozhranim

PluX, se 4 funkénimi vystupy.
MX645P22 | Kolikova liSta PluX22 na dekodéru, jen pro vozidla s 22-p6lovym rozhranim
PluX, s 9 funkénimi vystupy (+ 1 vystup navic oproti normeé).
30x 15 x4 mm ZVUK-12A 8 funkénich vystupd — 2 serva — SUSI
MX644 nahrazuje MX640D, ...C a MX642D, ...C od b fezna 2011.
Rada Zvukpvy dekodér HO, 3 W audio p £ 4 Ohm (nebo 2 x 8), s p fipojenim za-
MX644 sobniku energie.

TYPICKE POUZITI: Vozidla HO, 0 a podobné velikosti s 21-pdlovym rozhranim
JMTC".

Rada
MX646

Miniaturni zvukovy dekodér, 1 W audiop  #i 8 Ohm.
TYPICKE POUZITI: Vozidla velikosti N, HOe, HOm a vozidla HO se stisnénymi
prostorovymi moznostmi.

Varianty pfipojeni

MX644.

Varianty pfipojeni

MX646:

MX646

MX646N

MX646L

MX646R
MX646F
MX647L

9 pripojnych vodica pro kolejnice, motor, 4 funkéni vystupy, reproduktor. Pajeci
plosky pro 2 dalSi funkéni vystupy, logické vystupy, Fidici vystupy pro serva,
SUSI.

Jako MX646, ale s 6-p6lovym rozhranim dle NEM651 (= ,small interface” dle
NMRA RP 9.1.1), pfimo na desce, tzn. 6 pfipajenych kolikd, 2 vodi¢e pro repro-
duktor.

Jako MX646, ale s 6-p6lovym rozhranim dle NEM651 (= ,small interface” dle
NMRA RP 9.1.1), provedeni 90° , pfimo na desce, tzn. 6 pfipajenych kolikd,

2 vodice pro reproduktor.

Jako MX646, ale s 8-p6lovym rozhranim dle NEM652 na 70 mm vodicich.
Jako MX646, ale s 6-p6lovym rozhranim dle NEM651 na 70 mm vodicich.
Jako nahrada MX646W pred jeho dostupnosti, vyrabén vyhradné v Fijnu 2010.

MX644 nebude

vyrab én, protoZe je

jako MX645, ale jen
MX644D
MX644C

13 pfipojnych vodi€ (120 mm) pro kolejnice, motor, 4 funkéni vystupy, repro-
duktor, zasobnik energie. Pajeci ploSky pro 4 dalsi funkéni vystupy, logické vy-
stupy, serva, SUSI.

Jako MX644, ale s 21-p6lovym rozhranim ,MTC* pfimo na desce.

Jako MX644, ale pro vozidla Marklin, Trix aj. ; FA3, FA4 logické vystupy.
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2. Konstrukce a technicka data

PFipustny rozsah provozniho napéti v Kolejich **) .........ccccociiiiiiiiiii e min. 10 V
MX620, MX640 (nahrazené typy) ....ccccccoevvvveveeennnnns . max. 24V

MX621, MX622, MX623, MX646, MX647, MX648 .......ccoeiiiiiiiiiiiiiiiee max. 35V
MX630, MX631, MX632, MX644, MX645 v digitdlnim a DC-analogovém provozu max. 35V
MX630, MX631, MX632, MX644, MX645 v AC-analogovém provozu, impuls ...... max. 50 V
Maximalni trvaly proud motoru ..... MX620, MX621, MX622, MX623, MX648 . 0,8A
MXB30, MXBAB ......ocvveveerieiiiiee e . 10A

MX631, MX640, MX642, MX643, MX644, MX645 . . 1,2A

MXB32 e . 16A

Maximalni §pi¢kovy proud motoru ... MX620, MX621, MX623, MX646, MX648 ............ . 15A
MX630 az MX632, MX640 az MX645 nacca20s ........ 25A

Maximalni trvaly celkovy proud funkénich vystupl *) .... MX620, MX621, MX646 .................. 0,5A
MX630 aZz MX632, MX640 aZ MX645 0,8 A

Maximalni trvaly celkovy proud dekodéru ...........ccccevviiiieiinieenns = maximalni trvaly proud motoru
PrOVOZNT TEPIOLA ...vcveiviivectiitiieiete ettt et ettt et e ettt e et eteetesbe st e te s eseseereebesteteas - 20 az 100°C
MX640 aZz MX648: Kapacita paméti pro vzorky zvuku ............cccecuveeeee. 32 Mbit (= 180 s pfi 22 kHz)
MX640 az MX648: Vzorkovaci frekvence podle vlastnosti daného vzorku zvuku .. 11 nebo 22 kHz
MX640 az MX648: Pocet nezavislych zvukovych Kanall ............ccccceeiiiiiiiiiciiic e 6
MX640 az MX648: Vystupni vykon zesilovace (sinus) (MX640, MX646, MX648) 1,1 W, (ostatni) 3 W
Impedance pfipojeného reproduktoru ........... (MX640, MX646, MX648) 8 Ohm, (ostatni) od 3 Ohm

Rozméry (DX S X V) ....cccceue..o.... MX620, MX620N (bez pripojovacich kolikd) ... 14 x 9 x 2,5 mm
MX621, MX621N (bez pfipojovacich kolikd) .. 12 x 8,5 x 2 mm

MX622, MX622P16 (vySka bez konektoru) ... 16 x 9 x 2,5 mm

MXB23 oo 20 x 8,5 x 3,5 mm
MX630, MX630P16 (vySka bez konektoru) .... 20 x 11 x 3,5 mm
MX631, MX631D ....ccevvviiiieieiiiiiiie e, 20,5 x 15,5 x 4 mm

MX632, MX632D .. e 28 X 15,5 x4 mm

MX646 .............. .28 x10,5%x 4 mm
MXBA8 oo 20 x 11 x4 mm
MXBA0  ..oviiiieiiieeeieeeeeeeeeee et 32 x 155 %x 6 mm
MX642, MX 643, MX644, MX645 .......c.covvene. 30 x 15 x 4,5 mm

*) Hlidani nadproudu vzdy pro celkovy proud funkénich vystupl. Pro zamezeni problému studeného
startu zarovek aj. (proudova 3picka pfi zapnuti, vedouci k odpojeni) mize byt pouzita vlastnost
softstart (CV125 = 52 atd.).

**) Upozornéni k provozu s centrdlami DIMAX (Massoth): DIMAX 1200Z ma mit podle navodu k pouziti
vystupni napéti do koleji 24 V (coz by normu DCC prekracovalo jen nevyznamné); ve skute¢nosti pfistroj
(zejména starSi provedeni) dava napéti silné zavislé na zatizeni, zacCinajici na 30V naprazdno
(v zavislosti na napéti sité!). Dekodéry ZIMO toto prepéti pravé vydrzi (na rozdil od mnoha jinych vy-
robku); lepsi ale kazdopadné je pomoci umélé zatéze (cca 0,5 A) snizit napéti v kolejich na pfipustnou
miru.

**) K prepéti naprazdno (v malé mire, do cca 26 V) maji sklon i systémy Roco Lokmaus; toto mize
byt problém pro MX620, pro jiné typy dekodérd ZIMO ne.

Dekodéry MX620 az MX623, MX630 az MX632, zv ukové dekodéry MX640 az MX648

Vylou éeni zaruky v souvislosti s vozidly Marklin/Trix (ze ~ jména C-Sinus):

Méarklin/Trix nebere nejmensi ohled na kompatibilitu svych vozidel s cizimi vyrobky; podminky rozhrani se méni
¢asto a bez upozornéni. ZIMO proto nemuze prevzit zaruku, Ze popsané postupy pfipojeni a provozu budou sku-
te¢né mozné s kazdym vozidlem, a nemuZze prevzit zaruku ani pro pfipad, Ze vozidlo a/nebo dekodér budou po-
Skozeny nebo zni¢eny.

Update software:

Dekodéry ZIMO jsou pfipraveny na to, ze update software mize byt proveden pfimo uzivatelem.
K tomu se pouziva pfistroj s funkci update (pfistroj pro update dekodér(i ZIMO MXDECUP, od 2011
MXULF, nebo ovlada¢-centrala MX31ZL nebo zakladni p Fistroj MX10) . Proces update se pak
odehrava bud z USB-sticku (MXULF, MX31ZL / MX10) nebo z pocitace s programem ,ZIMO Sound
Program“ ZSP nebo ,ZIMO Rail Center* ZIRC (MXDECUP).

Identickd hardwarova a softwarova konfigurace se pouzije i pro nahravani zvukovych projektd do
zvukovych dekodéri ZIMO.

Dekodér neni nutné vymontovavat; lokomotivu neni nutné rozebirat; postavi se beze zmény na
updatovaci kolej (pfipojenou k updatovacimu pfistroji) a proces se spusti z pocitace.

Upozornéni: Zafizeni v lokomotivé, pfimo spojené s kolejnicemi (tedy nenapéjena z dekodéru) mo-
hou proces update omezovat; rovnéz zasobnik energie, nejsou-li dodrzena opatfeni podle kapitoly
,Montaz a pfipojeni..."“, odstavec ,Pouziti externiho zadsobniku energie*, tlumivka!

Vice informaci k update dekodéru: viz posledni kapitola a www.zimo.at!

Samoziejmé je mozné provést update software na pozadavek jako sluzbu v dilné ZIMO nebo u ob-
chodnikd.

Opatfeni proti pretizeni a ochrana proti pfehrati:

Vystup pro motor i funkéni vystupy dekodért ZIMO jsou ve svych vykonovych rezervach navrzeny
velmi velkoryse a kromé toho vybaveny i ochranami proti zkratu a pretiZzeni. V pfipadé pretizeni
dojde k vypnuti.

Tato opat feni nesm éji byt zam énéna s nezni ¢itelnosti dekodéru!

Spatné p fipojeni dekodéru (zaména dratd) a elektricky neoddélené spojeni mezi motorem a kovovymi dily lokomotivy
nemuseji byt vzdy rozeznény a vedou k poskozeni koncového stupné nebo i k plnému zni¢eni dekodéru.

Nevhodné nebo poSkozené motory  (napr. se zavitovymi zkraty nebo zkraty na komutatoru) nejsou vzdy rozeznatelné
podle vysokého proudového odbéru (vada se projevuje Spickovym pretizenim) a mohou vést k poSkozeni dekodéru, nékdy
k poskozeni koncového stupné dlouhodobym pdsobenim.

Koncové stupné dekodéru (jak pro motor, tak i u funkénich vystupd) nejsou ohrozeny jen pretizenim, ale také (v praxi
pravdépodobné &astéji) napétovymi Spickami, které pochazeji od motoru nebo jinych spotfebic¢d induktivniho charakteru
Tyto 3picky mohou v zavislosti na napéti v kolejich dosahovat i nékolik set Voltd a jsou pohlceny svodici prepéti
v dekodéru. Kapacita a rychlost téchto prvkd je ale omezend; proto nema byt napéti v kolejich nastaveno zbyte¢né vysoko,
tedy ne vy33i, nez je pro dané vozidlo urceno.

Dekodéry ZIMO jsou vybaveny méficim ¢idlem pro stanoveni aktualni teploty. P¥i prekroceni pfi-
pustné hrani¢ni hodnoty (cca 100°C na desce) bude vystup pro motor odpojen. Jako signalizace to-
hoto stavu blika ¢elni osvétleni v rychlém taktu (cca 5 Hz). Opétovné zapnuti probéhne automaticky
s hysterezi cca 20°C (tedy pfi poklesu teploty na cca 80°C) po asi 30 s.



Dekodéry MX620 az MX623, MX630 az MX632, zvukové de kodéry MX640 az MX648

MX620, MX620R, MX620F
strana p Fivod G
(zde jsou pfipajeny vodice!)

MX622, MX622R, MX622F
strana p Fivod G
(zde jsou pfipajeny vodice!)

strana 5

MX620N pop . MX622N (s 6-pbélovym pfimo pfipajenym konekto-
rem)
pohled na stranu procesoru

siaei plog vodite vodice (v této poloze je dekodér nasunut do zasuvky v lokomotivé!)
pajecl plosky s p j y
o bl RN [ R paject plosky plus psl (mocy) ” O ! 0 ! il étla vpi
furkéni vistup P2 | N g e — rmotor ed) AR L E otor (oranzovg) —— svétla vpredu
unkéni vystup - . — -
plus pol pro SUSI/zasobnik [ ] .I I mli - :g::}::‘;: E;::ﬁ;) funkéni vystup FA2 ) Il = ] ;!n — motor (Sedy) e svetla vzadu
SUSI CLOCK nebo FA3 - - v . " funkéni vystup FA1 - o . e :
SUSIDATAnebo FA4 | Il = Wl | = svétiavpiedu (bily) plus pol pro SUSI il — :z::'::z: Eg’:ﬁ{) -] s olejnice leva
ZEM - svétlavzadu (AUt} sUS| CLOCK nebo FA3 = - I, svétllav fodu (3;)“.) memmmmm  k0lejnice prava
‘ L plus pol (modry) SUSI DATA nebo FA4 = ! g Sveravbredl ol motor vlevo
programovaci ploky, ZEM n svétla vzadu (Zluty) | ]
nepouZivat! e motor vpravo
P : programovaci plosky, I
nepouZivat!

MX621, MX621R, MX621F
strana p fivod t
(zde jsou pfipajeny vodice!)

J vodice
programovaci plosky,
nepouéivat! /Z — plus pél (modry)
- -
= — motor (oranZovy)
o 5 I - m =—  iotor ($edy)
pajeci plosky . =10 . - . = folejnice (rucly)
I II.. = kolejnice (€erny)
funkéni vystup FA1 = === gvétla vpiedu (bily)
funkgni vystup FA2 = — .o vzadu sty

MX621, MX621R, MX621F

pohled na stranu procesoru
(spodni strana, zde nejsou pfipajeny vodice!)
svétla vzadu (Zluty)
svétla vpiedu (bily)
kolejnice leva (erny)
kolejnice prava (rudy)
motor vlevo (Sedy)
motor vpravo (oranZovy)

| I plus pol (modry)

MX621N (= MX621 s 6-p6lovym pfimo pfipajenym konektorem)
pohled na stranu procesoru
(v této poloze je dekodér nasunut do zasuvky v lokomotivé!)

i W cyétla vzadu
l] e svétla vpiedu
s kolejnice leva
“ . s kolejnice prava
memmmmm Motor vievo
m mmmmmm Motor vpravo

MX623 horni strana s vodi €i
programovaci plogky,
kontaktovani zakazanol
oraniovy

bili - motor vpravo (oranZovy)
gedj_moory svétla vpiedu (bily)
=nudy  motor vievo (Sedy)

awy Plus pol (modry)
|—
[ 1

I T |

kolejnice prava (rudy)
kolejnice leva (Eerny)
svétla vzadu (Zluty)

MX623 horni strana — zapojeni pajecich plosek (PluX 12)
rogramavac plosky,
Kaniakovan! 2dizanl

OOodOoQg motor vpravo svétla vpfedu
- motor vievo plus pél FA3, FA4 jsou
m kolejnice prava - (index) L
[] kolejnice leva svétla vzadu logicke wystupy
I funkéni vystupy FA1 FA3
funkéni vystupy FA2 FA4

MX623 spodnl’ strana

-
ZEM I:I- !

|
SUSI CLOCK nebo servo 2, FAG [0 I!-II "
SUSI DATA nebo servo 1. FAS ([N apu wm I BN

MX630 horni strana s vodi €i

programovaci plogky,
kontaktovani zakazinol

] e

L

plus pdl (modry)

motor vpravo (oranZovy)
svétla vpredu (bily)

motor vievo (Sedy)
kolejnice prava (rudy)

; kolejnice leva (Eerny)

; svétla vzadu (Zluty)

gy fUnkEni vystup FA1 (zeleny)
funkéni vystup FA2 (hnédy)

= SRADDIN

MX630 horni strana — zapojeni pajecich ploSek
programovaci plogky,
kontaktovani zakdzano!

5 e data clock
- COICT 1 susl, serva (2, 1) nebo FAS, FAG
LA T pluspal ZEM
LA 1 motorvprave svétla vpiedu
| [ ] motorvlevo plus pol
= [ [ kolejnice prava --- (index)
- - ) .
e ey FAL R

n | ==
\ - ! LO0 | funkéni vystupy FA2 FA4

MX630P (s PIuX 16)

programaovaci plagky,
kontakiowani zakazanal

][] [
SUSI, serva (2, 1) nebo FAB, FAS
plus pél ZEM
] motor vpravo svétla vpiedu
motor vievo plus pél
kolejnice prava - (index)
kolejnice leva svétla vzadu
(TIINTIT I funks:n! vystupy FA1 FA3
- | funkéni vystupy FA2 FA4




strana 6

MX631 horni strana
elektrolyt minus
(toto NENIi ZEM!)

m—b funkgni vistup FA2

SUSI CLOCK (FAS, serva 1)
funkéni vystup FA4

ZEM
MX631D, C horni strana

+5Y

funkéni wystup FA3
funkéni wystup FAZ
funkéni wystup FAT
plus pol

eleltrolyt minus
mator 1

rmoator 2

ZEM

kolginice leva
kolgjnice prava

funkéni vystup FA1
1 svétla vpiedu
s svétla vzadu
& spolecny plus pal (i pro elektrolyt)
3 motor vlevo
3 motor vpravo
kolejnice leva
kolejnice prava

pin blokovan (kddovani)
nepoUZito

nepoUZito

swétla vpfedy

swétla vradu

SUSI DATA (FAS, servo 2)
SUSI CLOCK (FAS5, serva 1)
funkEni westup FA4
nepoUfito

nepoUFito

nepouZito

MX631 spodni strana

programavaci plogky, kontaktovani zakazanol ZEM
—

Dekodéry MX620 az MX623, MX630 az MX632, zv ukové dekodéry MX640 az MX648

kolejnice prava

elektrolyt - X

minus kolejnice leva
motor vpravo
motor vievo

Fozorl

tota

NENI ZEMI svétla vzadu
svétla vpredu

elektrolyt
Jjako zdsobniky
(je-li nutng)

MX631D, C spodni strana
ZEM

programovaci plosky, kontaktovani zakazéanao!

elektrolyt
minus

Pozor
toto

MEMT ZEMI plus pol

funkéni vystup FA1
funkéni vystup FA2

pokud jiZ neni zapojeno
pres 21-pdlowy konektor

funkéni vystup FA1
funkéni vystup FA2

Typy ,C“ se od ty-
pu ,,D* li§i prove-
denim funkénich
vystupl F3 a F4:
MX631D: F3 a F4
jsou ,normalni“ vy-
stupy (jako svétla
vpredu, svétla
vzadu,...).
MX631C: F3 a F4
jsou ,logické* vy-
stupy.

MX632 horni strana
a MX632V, MX632W

elektrolyt jaka zasobnik (je-li nutry)

slektrolyt minus
(tato NENI ZEM)

ZEM hnidy
fniviet P2 oy
elektralyt >
minus E—

SUSI D (FAS, servo 2)
SUS| CI (FAS, serva 1)
Enivist. FAL

orantouy

Pozor
teto NENT ZEMI

fEnivist FAB —cEl
—

Ty

UPOZORNENT: Vistupy FAS. FAB isou poufiteiné feed
pokud SUS! neni aktivovdno vz CV124, bit 7)

a servo neniv provozu (181, 182)

funkeni vystup FAZ

funkeni wystup FA1

svetla wpfedu

svEtla vzadu

spoledny plus pal (i pro elektrolyt)
motar vievo

motor vprava

kolginice leva

kolejnice prava

nizké napéti:

jen MXE3ZY. 1.5V
neho MXBIZW. 6V

MX632, ..V, ..W dolni strana
Tyto plosky jsou tézko pfistupné
(smrét'ovaci trubi¢ka), proto
je lépe je pouzit na horni strané!

nizke napéti (1,5 nebo 5 V)
funkéni vystup FA4
funkéni vystup FAS
\ , funkéni vystup FA6

programovac plosky,
Kontaktouani zakazanol 7N
—

rudy

kolejnice prava
kolejnice leva
motor vpravo
motor vlevo

plus pol
svétlavzadu

svétla vpredu
funkéni vystup FA1
funkéni vystup FA2
...... funkéni vystup FA3

plosky propojeny: MX632V (5 V)
nepropojeny: MX632W (1,5 V)

MX632D, C horni strana

a MX632VD, MX632WD
elektrolyt jako zasobnik (je-li nutny)
(pokud neni na desce lokomotivy automaticky piipojen pres konektor)

+5Y

elekirolyt
minus plus pol
plus pal
elektrolyt minus
motor 1

motor 2

ZEM

kolgjnice leva
kolejnice prava

Pozor!

toto
NENI ZEM!

pin blokovan {kédovani)

funkénf vpstup FA3 nepouzito
funkéni vystup FAZ nepouZito
funkéni vystup FAT

svétla vpiedu

svétla vzadu

SUSI DATA (FAS, servo 2)
SUSI CLOCK (FAS, servo 1)
funkeéni wystup FA4

funkeéni wystup FAS

funkeni wystup FAG

nizké napsti (W, W)

MX632D, C, VD, WD spodni strana

nizké napéti (1,5 nebo 5 V)
funkeni wistup FAd

funkénivystup FAS
I funkénivwstup FAG
«

programmovact plosky,
kontaktovani zakazano! 7
—

pokud jiZ neni

plus pal vzadu,...).

funkeni vistup FA1 stupy.
Eniwystup FAZ
funkeni wystup FA3

plosky prapojeny: MXEI2X (5 V)
neporpajeny; MEIY {1 5V)

Typy ,C“ se od typt ,D“ liSi prove-

L, denim funkénich yystupﬂ F3,a lf4: ;
konektorem MX63D: F3 a F4 jsou ,normalni“ vy-

stupy (jako svétla vpfedu, svétla

MX632C: F3 a F4 jsou ,logické” vy-



Dekodéry MX620 az MX623, MX630 az MX632, zvukové de kodéry MX640 az MX648 strana 7

MX640 horni strana MX640 spodni strana
5V, 200 mA napéjeni pro mala serva (napf. SmartServo) (zde jsou pfipajeny vodice!)
programovaci plogky, 1
kontaktovani zakézanol funkéni vystup FA3

o rontaktovani zakdzanel FAS FAD

LED (10 mA) neho
reproduktor - reproduktor logicke wstupy

- POZOR! Spinat jen proti ZEMII FAT

él funkéni vystup FA2 {na rozdil od "normalnich" FA) FAG

= funkéni vystup FA1 FAS

Z svétla vpiedu

& svetia vzadu funkenivystup FA4
plus pdl funkeni vwstp FA3

o motor levy

=1 motor pravy ZEM

G kolejnice leva

g kolejnice prava

£ SUSI DATA

o SUSI CLOCK

spinaci vstup SUSIPLUS

funkéni vystup FA4

MX640D, C horni strana MX640D, D spodni strana
zde je 21-pdlovy konektor!

programovaci plogky, ( ! P Y ) LED 1[10 mA) nebo FAS FAQ

kontaktovani 2akazanol 5, 200 mA pro mals serva logicke wystupy | FAT7
_ POZOR! Spinat jen proti ZEMI! | FAS
2 + 5V, 200 m& max. pin blokovan (kédovaniy {na rozdil od "normalnich” FA)
a2 funkéni wystup FA3 reproduktor FAS
; funkéni westup FAZ reproduktor
2 funkéni vistup FA1 svétla vpledu funkéni wstup FA4
& plus pol svétla vzadu funkini wstup FA3

nepouzito SUSI DATA,

- motor lewy SUSI CLOCK ZEM
=1 motor prawy funkeéni wstup FAL
® ZEM nepoLZito
% kolgjnice leva nepouZito SUSI DATA
£ kolgjnice prava spinaci vstup 1 SUSICLOCK
vl

SUSIPLUS




strana 8 Dekodéry MX620 az MX623, MX630 az MX632, zv ukové dekodéry MX640 az MX648

MX642 horni strana MX642 spodni strana
elektrokt jako zasobnik (je-li nutny) (zde jsou pfipajeny vodice!)

kolejnice prava
kolgjnice leva

programovaci plodky, elektrolyt minus

arandowy

funkénl wystup FA3

[
=
Kantakiavan{ zakazano! (tato NEN| ZEM!) [5 motor vpravo
elekiralyt = oy reprocuktar = mu:ntu:ur},fle_\;u
rrinus 7| A reprodukior = plus pol (i pro elektrokyt)
— m hnédi funkini wystup FAZ &
Pozor Y m ST funkeni vestup A 5 svetla vzadu
toto - - O _ svetla vpedu [ 5 svEtla vpfedu
MNENI ZEM! E E ggg: gl(grii. 59175021)) , n% svéta vzad E funkitni vistup FAI
T Y~ pus pal { oro slekroly) S funkeni vystup FAZ
elektrol ] funkeni vwstup FAS =i
plus " ) N O fﬂﬂkﬁﬂlﬁ;ﬂﬁ Fap  gamp oMo vpravo (= Tialovy reproduktor
madry N m—Lolejnice leva E reprudul{tnr

kolejnice prava

(ie spolecny

plus pal) ZEM

spinaci vstup

MX642D, C horni strana MX642D, C spodni strana

elekarolyt jako zésobnik, je-li nutmy Wystupy SUSI jsou alternativng pouZitelné
il : . L ako logicke wystup,y wystyl ro serva nebo LED
{pokud neni na desce lokomotivy a automaticky pfipojeny pfes konektor l(,:m‘ EAE); \L%D SEVS‘;‘?MJF;“FEU ZEMI

{na rozdil od "normalnich” wystupd)

programovaci plogky,
kontaktovani zakazanaol

elektroit + 5% (200 mA) pin blokovan (kadovani)
min funkEni vystup FA3 reproduktar
funkini wstup FA2 reproduktor
Pozar: funkeni vistup FA1 svtla varedu
toto plus pal swétla vzadu
NEN] ZEMI elektrolyt riffus SUSI DATA (FAS, serva 2)
motar 1 SUS| CLOCK (FAT, serva 1)
motar 2 funkenf wystup FA4
elektrokt 7EM funkeni vystup FAS
s kolejnice leva funkeni wystup FAB
! : kolgjnice prava spinaci vstup
(spoletny
plus pal) 1/
MX643P16 horni strana (s PluX16) MX643P22 horni strana (s PluX22)
elektrolyt jako zasobnik, je i nutry Wsty_py SUSI J=au alternativné
{obwykle na desce lokomotivy a automaticky pfipojeny pfes konektor) FAD pouZitelné jako wystupy pro serva
funkeni wystup FA3 spinaci vstup
wystupy SUSH jsou alternativné clektrol SUSI DATA (servo 2) SUSI CLOCK (serva 1)
poufitelng jako wystupy pro serva lus it elektralyt plus FEM
P Elekiralyt Frotor vpravo svitla vpfedu
minus .
motor vlevo plus pal (+)
SUSI DATA (servo 2 SIS CLOCK (servo 1 [ZEM) o . .
elektralyt plus ) ZEM { b kDIEJ_n!ce prava ---v(lndex)
motar vpravo svitla vpiedu leEJ[“C'E !E\"'a svEtla vzadu
matar vievo plus pal (+) funkEni wystup FA1 reproduktor
kolejnice prava --- (index) funkeéni wystup FAZ reprocuktor
kolejnice leva svitla vzadu funkEni wystup FAS Fad
funkEni wystup FAT reprocuktor funkEni vostun FAT FAR
funkéni wystup FA2 reproduktor VysIUp

prograrmovaci plogky,
kontaktovani zakazana!

[
programovaci plogky,
kontaktovani zakazano!



Dekodéry MX620 az MX623, MX630 az MX632, zvukové de kodéry MX640 az MX648

+ 55 (200 ma)
funkéni wystup FA3
funkeéni wystup FAZ
funkeéni wwstup FA1
plus pal (+)
elektrolyt minus
maotar 1

rmatar 2

ZEM

kolejnice leva
kalejnice prava

MX644D, C horni strana (s 21-p6lovym konektorem ,MT  C*)

ZEM

reproduktor

reproduktor

svBtla vpfedu

svEtla vzadu

SUSI DATA (FAB, servo 2
SUSI CLOCK (FAT, servo 1)
funkiéni wystup FA4
funkeni wystup FAS
funkeéni wstup FAB
spinaci wstup

Fa3, Fad jsou u MeB44C
provedeny jako logické wystupy,
u WHE44D jako "normalni® funkéni vystupy

MX645 s vodi €i horni strana

wystupy SUSI jsou alternativing
pouZitelné jako vystupy pro serva

funkéni vystup FAZ

programovaci plogky,
spinaci vstup

kontaktovani zakdzénol

1
BEE elektrolyt plus

SUS| DATA [serv 2) SUS| CLOCK (servo 1)

ZEM

uraninvz

o Teoy

switla vpfedu ——

Jus pal (+) L

i Teny

filovd ; utp
Lz ik reproduktar Zolory

reproguktor = hne‘dx
funkeni wystup FA4
funkeni vystup FAS
funkeni vystup FAG
funkeéni vystup FAT

MX645P16 horni strana (s PluX16)

elektrolyt jako zasobnik, je-li tfeba
[obvwykle na desce lokomotivy @ automaticky pfipojen pies konektor)

programovaci plosky,
kontaktovani zakazanol

SUS| DATA (serva 7)

wystupy SUSI jsou alternativng
pouZitelné jako wystupy pro serva

motor vpravo
motor vevo
kolejnice prava
kaolejnice leva
swEtla vzadu
funkeni vistup FA1
funkeni wystup FAZ

elektralyt
plus

SUSI CLOCK, (serva 1)

\funkeni vistup FAS

elektrolyt plu ZEM

motor vpravo svEtla vpledu elektralyt
| motar vievo plus pal (+) minus

kolejnice prava -— (index) [ZEM)

kaolejnice leva svEtla vzadu

funkeni wystup FA1 reproduktor

unkeni wystup FAZ reproduktor

minus  modrf

strana 9

MX644D, C spodni strana

elektrolyt jaka zasobnik, je-li potfeba
[pokud neni na desce lokamotivy @ automaticky piipojen pies konektar)

[soutasné
slektralyt  PIUS pol)
plus

Pozar
totm
NENI ZEM!

elektrolyt [

MX645 (vSechny typy) spodni strana
+ 5% (200 mA) pro serva a|. - pfipajit na tantal

programaovaci plogky,
kantaktovani zakazano!

I
LI CTCI

MX645P22 horni strana (s PluX22)
wystupy SUSI jsou alternativing
pouZitelné jako wstupy pro serva

funkini wystup FA3
SUSI DATA (servo 2

spinacivstup
SUSI CLOCK, (servo 1)

elektrolyt plus ZEM

motor vpravo svEtla vpfedu

rmotor vievo plus pal (+)

kolejnice prava —- {index)

kolgjnice leva svEtla vzadu
'l, funkeéni wystup FAT reproduktor

funkini wystup FA2 reproduktar

funkeni wystup FAS FA4

unkEni vystup FAT FAR

funkeéni wystup FAS
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MX646, ...R, ...F horni strana

(zde jsou pfipajeny vodice!)

externi piidavny elektrolyt (max. 220 uF) jako zasobnik pro zvuk (pfipojit proti ZEMI)

plus pol
svitla vzadu
syétla wpfedu
kalejnice leva
kolgjnice prava
motor vpravo
motor vlewo
2% reproduktor

fialowy

MX646N,...W horni strana
externi piidavny elektrolyt (max. 220 uF) jako zasobnik pro zvuk (pfipojit proti ZEMI)

- plus pal

svétla vzadu
svétla vpredu
kolejnice leva
kolejnice prava
motor vievo
motor vpravo

2 fialov 2x reproduktor
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MX646, ...R, ...F spodni strana
(zde jsou péjeci plosky!)

2= flalowy
SUSIPLUS 2x reproduktor
SUSICLOCK oranzov motor vpravo
SUSIDATA motor vievo
ZEM kolejnice prava
sE kolejnice leva
o svétla vpiedu
§§ svétla vzadu
s plus pél (i elektrolyt)
=]
g2 funkéni vystup FA1
= funkéni vystup FA2
MX646N, ...W spodni strana
2= fialovy
SUSIPLUS 2x reproduktor
SUSICLOCK
US| DATA motor vpravo
ZEM motor vlevo

kolejnice prava
kolejnice leva
svétla vpiedu
svétla vzadu

programovaci plosky,
kontaktovani zakazano!

funkéni vystup FA1
funkéni vystup FA2

MX647N, ...W horni strana

—funkéni vystup FA1
_—plus pdl

svétla vzadu
svétla vpredu
kolejnice leva
kolejnice prava
motor vievo
motor vpravo
2x reproduktor

MX647N, ...W spodni strana

funkéni vystup FAS
funkéni vystup FAS

programovaci plogky,
kontaktavani zakazano!

o
zem Bl

susiDaTa [
SUSICLOCK |[] ]
SUSIPLUS 8 ]

= motor vpravo
motor vievo

7 kolejnice prava
kolejnice leva
svétla vpiedu

7 svétla vzadu

funkéni vystup FA4
funkéni vystup FA3
funkéni vystup FA2

MX648 horni strana s vodi €i

MX648 horni strana — zapojeni pajecich plosek

MX648P (s PluX 16)

DATA CLOCK

movt?rvp[a\éo (fg[lgniovy) SUSI, servo 2, FA6 01 (T SUSI, servo 1, FAS DATA_CLOCTK
. f:gttoar prec Fs(e &;ﬁ) funkéni vystup FA3 01 (0 } ZEM ;SIILJ;SIF; ;e(r:)a (2, 1) nebo FAB,ZFEAIa

plus pal (modry) motor vpravo a a4 svétla vp[edu motor vpravo svétla vpiedu
kolejnice prava (rudy) motor vievo e N mm| plus pol (+) P Pl
kolejnice levé (Eermy) - . funkéni wstup FA4 motor vlevo plus pol (+)
svétla vzadu (Zluty) kolej_n!ce prava Q= VySHP kolejnice prava - (index)

zelend £ Lt wstp FA ] (zeleny) kolejnice leva =EQ == svétla vzadu kolejnice leva svétla vzadu

hnédy Ui ni wstap FAZ (hnédy) funk&ni vystup FA1 @O 4 reproduktor funkéni vystup FA1  reproduktor
2% reproduktor (fialovy, fialow) funkéni vystup FA2 20 T reproduktor funk&ni vystup FA2  reproduktor
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3. Konfigurovani (adresovani a programovani)

Dekodéry ZIMO mohou byt adresovany (= zapsani adresy vozidla) a programovany (zapsani a na-
&teni proménnych — CV) jak
- v servisnim modu “, tak i

- ,provoznim médu “ (také ,programovani na hlavni koleji“ = ,PoM*; programovani CV v ,provoznim
modu” je mozné vzdy, potvrzeni programovani a ¢teni naopak jen tehdy, pokud digitalni systém
podporuje ,RailCom “.

3.1 Programovani v ,servisnim moédu“ (na programovaci koleji)
Aby bylo programovéani skute€né mozné, musi byt vypnuta zabrana programovani, tedy
CV144 = 0 nebo 128 (128: v tomto pfipadé je povoleno programovani, ale zablokovano update)

Toto (CV144 = 0) je sice nastaveno defaultné, ale v nékterych zvukovych projektech je zabrana
programovani nastavena jako ochrana proti neimysinym zménam. Proto je U€elna jeji kontrola,
zejména pokud dFivéjSi pokusy o programovani selhaly.

Potvrzeni probéhlych programovani, jakoz i ¢teni CV, se na programovaci koleji uskutec¢riuje po-
moci proudovych impulsu, které dekodér vytvafi kratkym zapinanim motoru a/nebo ¢elniho osvét-
leni. Pokud tyto spotfebice neodebiraji zadny proud (nejsou pfipojeny) nebo maji maly odbér, neni
potvrzeni programovacich krokd a ¢teni CV mozné.

Jako pomoc je mozné aktivovat (CV112, bit 1) nahradni potvrzovani pomoci vysokofrekvenénich
impulst koncového stupné. Zda tato metoda v konkrétnim pfipadé pomaze, je ale zavislé na pou-

zitém digitalnim systému.

CVv oznaceni rozsah default | popis
= 0: bez zabrany programovani a update

Bit 6 = 1. dekodér nelze programovat v ,servisnim
médu”; ochrana proti neimysinému preprogramo-

zabrana progra-

movani a update bit 0 vani a smazani
‘. ity las o . o
144 ;g"ng‘;';m éﬁ‘j’{jﬁ pro- nebo Upozornéni: Programovani v ,provoznim modu
vliv na CV144 jako tako- 6,7 255 (,ha hlavni koleji*) neni blokovano (protoze probiha

Vé; proto je zrudeni za-

I za provozu a je cilené oslovena konkrétni adresa).
brany mozné

Bit 7 = 1: Zabrana update software pomoci
MXDECUP, MX31ZL nebo jinych prostiedkd.

Bit 1 = 0: Normalni potvrzeni v ,servisnim médu®, tedy

o ; 4= spinani vystupu pro motor a svétla.
112 spema}m promén- 0— 255 00000100 =1 Vy;okofrekvenéni proudové impulsy pro potvr-
na ZIMoO tedy bit 1= 0 zeni jako opatfeni, pokud motor/svétla nestaéi.
(norméing) | Bjt 2 = 0: Impulsy &isla vlaku vypnuty.
atd.
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POZOR: Hodnoty CV ve stavu pfi expedici u zvukovych dekodéri NEODPOVIDAJI defaultnim
hodnotam, uvedenym v nasledujicich kapitolach; ale inicializacnim hodnotdm aktualn é nahraného
zvukového projektu!

Zejména casto se to tyka

CV29 - zde je c¢asto vypnut analogovy provoz (bit 3 = 0); v pfipadé potfeby zapnout pomoci
CVv29 = 14!

CV144 - zde je ¢asto zapnuta zabrana update (bit 7 = 1), ob¢as i zabrana programovani (bit 6 = 1);
pred update nebo programovanim tedy nastavit CV144 = 0!

CV3, 4 — hodnoty zrychleni a brzdéni jsou ¢asto nastaveny na vy$si hodnoty (napf. 12).

CV33, ff — mapovani funkci je ve zvukovych projektech ¢asto prizpisobeno konkrétnim modeldm
lokomotiv.

...a zejména samozrejmé zvukova CV (od CV265) a (méné ¢asto) i vSechna ostatni CV.

3.2 Programovani v ,provoznim moédu“ (na hlavni koleji, ,PoM")

Programovéni v ,provoznim maodu“, historicky mladSi metoda, také oznacovéno jako ,Program-
ming-on-the-main“ = PoM, ,Programming-on-the-fly".

Podle platnych norem NMRA-DCC je na hlavni koleji mozné jen programovani a ¢teni CV, ne ale
zadani nové adresy vozidla; urcité digitalni systémy (napf. ZIMO od generace MX10/MX32) umoz-
fuji ale spole¢né s ,obousmérnou komunikaci i zménu adresy.

VSechny dekodéry ZIMO jsou vybaveny obousmeérnou komunikaci (,bidirectional communication®)
dle protokolu ,RailCom *, takZe pfi pouziti odpovidajiciho digitalniho systému (mj. ZIMO MX31ZL a
vSechny pfistroje od generace MX10/MX32) Ize i v “provoznim médu®, tedy na hlavni koleji, potvr-
zovat UspéSnost programovani a nacitat hodnoty ulozené v CV. Proto ale musi byt ,RailCom*“ akti-
vovan, coz plati, pokud

Cv29,bit3=1 A CVv28=3

Toto je sice defaultné nastaveno, v ramci nékterych zvukovych projektd nebo OEM sad CV ale
standardné vypnuto a musi byt opét zapnuto.

CVv oznaceni rozsah default | popis
Bit 0 — kanal 1 RailCom (broadcast)
konfigurace 0=vypnut 1= zapnut
28 ) 0-3 3 ) i )
RailCom Bit 1 — kandl 2 RailCom (data)

0 =vypnut 1= zapnut

bit 0 — smér jizdy

0 = normalni, 1 = obraceny
bit 1 — systém jizdnich stupiiti (pocet jizdnich stupriud)
0=14, 1 = 28 jizdnich stupria
14 = bit 2 — autom. pfepnuti = analogovy provoz *)
0000 1110 0 = vypnut, 1 = zapnut
29 | zakladni nastaveni 0-63 tedybit3 | Dit 3 —RailCom (,obousmérna komunikace®)
=1 (Rail- 0 = vypnuta 1 = zapnuta
Com za- 5 PR .
pnut) bit 4 — vybér kfivky rychlosti

0 = tfibodova kfivka dle CV2, 5, 6

1 = uzivatelska kfivka dle CV67 — 94
bit 5 — vybér adresy vozidla:

0 = 1-bytova (,nizka“) adresa dle CV1

1 = 2-bytova (,vysok&") adresa dle CV17+18
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3.3 ID dekodéru, nahravaci kod, typ dekodéru a verze sw

3.4

Adresa(y) v digitalnim provozu

PFi expedici jsou dekodéry standardné nastaveny na adresu 3, tzn . CV1 = 3, jak pro provoz DCC,
tak i MM. Provoz na této adrese je plné mozny, ale je doporu¢eno adresu co nejdfive zménit.

V provozu DCC jde adresovy prostor pres rozsah jednoho jediného CV, a to az do 10239. Pro ad-
resy od 128 se pouziji CV17 + 18. Pomoci CV29, bit 5 je uréeno, zda plati ,nizka“ adresa v CV1
nebo ,vysoka“ v CV17 + 18.

& Bézné digitalni systémy (moZna s vyjimkou velmi starych nebo velmi jednoduchych vyrobka)
spravuji pfislusna CV a bit 5 v CV29 pfi zapisovani adresy (="adresovani“( automaticky, tak-
Ze uzivatel se nemusi zabyvat zplisobem uloZeni.
CV oznaceni rozsah default | popis
,Nizk&" (nebo ,mald“) adresa vozidla (DCC, MM);
DCC: v pFipadé provozu DCC:
1 adresa vozidla 1-127 3 Adresa vozidla v CV1 plati jen tehdy, je-li nastaven bit
MM: 5 v CV29 (zékladni nastaveni) na 0.
1-80 Jinak plati adresa v CV17 + 18, tedy je-li bit 5 v CV29
(zékladni nastaveni) nastaven na 1.
128 ,Vysoka“ (nebo ,douhd“) adresa vozidla (DCC), je-li
1+7 rozsifena adresa o poZadovéna adresa nad 128),
18 Extended address _ Adresa vozidla v CV17 + 18 plati, je-li bit 5 v CV29 za-
10239 A
kladni nastaveni) nastaven na 1.
bit 0 — smér jizdy
0 = normalni, 1 = obraceny
bit 1 — systém jizdnich stupnu (pocet jizdnich stuprid)
0=14, 1 = 28 jizdnich stupr
14 = bit 2 — autom. pfepnuti = analogovy provoz *)
. P . 0000 1110 0 = vypnut, 1 = zapnut
29 zakladnl néstavenl 0-63 tedy bit 5 bit 3 — RailCom (,0bousmérna komunikace*)
Configuration data _ .
= 0 (,niz- 0 = vypnuta 1 =zapnuta
ka" adre- . P .
sa) bit 4 — vybér kfivky rychlosti
0 = tfibodova kfivka dle CV2, 5, 6
1 = uzZivatelska kfivka dle CV67 — 94
bit 5 — vybér adresy vozidla:
0 = 1-bytova (,nizka") adresa dle CV1
1 = 2-bytova (,vysokd") adresa dle CV17+18

CV oznaceni rozsah default | popis
ID dekodéru (= vyrobni ¢islo) je zapsano automaticky
250 i _pFi vyrobé: prvni byt je kéd typu dekodéru, tfi nasledu-
551 ID dekodéru bez moz- jici byty tvofj poFagové ¢islo. )
250 | obsahujeiked (v Cv250) nosti za- - ID dekoder_u je potfebné predevSim (event.
523 pro typ dekodéru pisu v budoucnosti) pro pfihlaSovaci proceduru k centralam
a v souvislosti s nahravacim kédem pro ,kédované*
zvukové projekty (viz CV260 az 263).
Za priplatek pfi ndkupu mohou byt zvukové dekodéry
260 | nahravaci kéd pro ZIMO pofizeny s tovarné nahranym ,nahravacim koé-
261 _kédované* zvu- _ _ dem*" a jsou tak od zacatku pfipraveny pro vloZeni ,ké-
262 kové projekty dovanych® zvukovych projektt pfislusné skupiny. Na-
263 hravaci kod Ize zakoupit a nahrét i dodate¢né:
Viz webové stranky ZIMO www.zimo.at nebo ZIRC.
Obsah tohoto CV udava ¢&islo vyrobce, pfidélené
NMRA; pro ZIMO ,145" (,10010001").
identifikace vyrob- bez P i L o
ce moz- Soucasné je toto CV pouzito k riznym resetdm pomo-
nosti ci pseudoprogramovani.
a zépisu (,Pseudoprogramovani” znamené: progrgmované hodnota ne-
) bude uloZena, ale vyvola definovanou akci).
HARD RESET | refiern b 145 | CV 8 = ,8 -> HARD RESET (standard NMRA);
8 pomoci CV8 = ,8° +145" jako _ v3echna CV se nastavi na hodnoty naposledy akti-
popf. CV8 =0 e (=ZIMO) vované sady CV nebo zvukového projektu , nebo
. (pokud pred tim nic takového nebylo aktivovano)
popr. defaultni hodnoty podle tabulky CV.
pseudopro-
AKTIVACE gramovani CV 8 = ,9” -> hard reset a nastaveni na starou techni-
specidlnich sad CV oo ku LGB MZS (14 jizdnich stupiiu, pFijem fet8zce
impulst).
Dal$i moznosti: viz kapitola ,Sady CV*!
Nacteni tohoto CV udava d&islo verze software, aktual-
» né nahraného v dekodéru.
Cislo verze sw Soucasné je toto CV pouZzito k tomu, aby bylo mozné
viz také CV65 — Cislo bez mo3- programovani pomoci digitalnich systému
subverze nosti za- s omezenym poctem &islic pomoci pseudoprogramo-
a pisu vani (typicky pfiklad: stara Lokmaus).
7 pseudapro- - Jednotky = 1: nasledujici programovana hodnota +100
pomocna procedura pfi 9'?"“‘”?“" =2 -.+200
programovani pomoci Viz popis Desitky =1: nésleduj ici ¢islo CV +100
sLokmaus-2" a podobnych verave =2 ... +200
Jhizkodroviiovych* systé-
ma. atd. =9: ... +900
Stovky = 0: NavySeni plati jen pro jedno programovani
=1: ... az do vypnuti.
.. Pokud k verzi sw dle CV7 existuji jeSté subverze, je
Cislo subverze bez t’_“o?' zde zaznamenana ta aktuainf;
65 viz takevgr\g ~ Gislo no;iéja . Celkové oznaceni verze sw se tedy sklada z CV7 +65

(tedy napf. 28.15).

Dekodérem fizeny sdruzeny provoz (také: ,Advanced consist")

Sdruzeny provoz (,trakce"), tedy ovladani dvou nebo vice vozidel (vétSinou mechanicky spojenych)
stejnou rychlosti maze byt bud:

organizovan digitalnim systémem (u ZIMO obvyklé, netyka se zadnych CV dekodéru), nebo

spravovan nasledujicimi CV dekodéru, ktera mohou byt jednotlivé programovana, nebo (¢asto
obvyklé v americkych systémech) spravovan digitalnim systémem.

V této kapitole jde jen o druhy pfipad, tedy o dekodérem spravovany sdruzeny provoz!
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CVv oznaceni rozsah default | popis
Alternativni adresa vozidla pro sdruzeny provoz (,vi-
cenasobna trakce"), angl. ,consist".
19 sdruzena adresa 0-127 0 Pokud je CV19 > 0: Rychlost je fizena pfes sdruzenou
consist address adresu (a ne pfes jednotlivou adresu v CV1 nebo 17 +
18); funkce jsou ovladany volitelné pres sdruzenou
nebo jednotlivou adresu, viz CV21 + 22.
Vybér funkci, které maji byt ovladatelné pres sdruze-
nou adresu.
'f:ulnk'c:% bit0 =0: F1 ovladana pfes jednotlivou adresu
ve sdru_ieném =1 ...pFes sdruzenou adresu
21 provozu 0-255 0 bit1 = 0: F2 ovladana pres jednotlivou adresu
) ) =1: ...pfes sdruZenou adresu
Consist address active
forFL-F8 | || F3, F4, F5, F6, F7
bitl =0: F2 ovladana pres jednotlivou adresu
=1 ...pfes sdruZenou adresu
Vybér, zda mé byt celni osvétleni ovliadano pres jed-
notlivou nebo sdruzenou adresu.
bit0 = 0: FO vpfed ovladana pres jednotlivou adresu
=1: ...pres sdruZzenou adresu
funkce FO vpFed, bit1 =0: FO vzad ovladana pfes jednotlivou adresu
vzad ve sdruze- =1 ...pFes sdruZenou adresu
22 ném 0-3 0 bit2 = 0: F9 vpfed ovladana pres jednotlivou adresu
provozu =1 ...pres sdruZenou adresu
Consist address active bit3 = 0: F10 vpfed ovladana pres jednotl. adresu
for FL =1 ...pFes sdruzenou adresu
bit4 =0: F11 vpfed ovladana pres jednotl. adresu
=1 ...pFes sdruzenou adresu
bit5 =0: F12 vpfed ovladana pres jednotl. adresu
=1 ...pfes sdruZenou adresu

3.5 Analogovy provoz

Dekodéry ZIMO (vSechny typy) jsou vhodné i pro konvenéni kolejisté (s transformatory, ovladaci
PWM atd.), jako pro analogovy stejnosm érny tak i pro analogovy st fidavy provoz (Marklin, také
vysokonapétovy impuls pro zménu sméru).
Aby byl analogovy provoz mozny, musi byt

CV29,hit2=1

To je sice nastaveno defaultné (CV29 = 14, tedy i bit 2 = 1), ale v nékterych zvukovych projektech
je analogovy provoz vypnuty. Proto je kontrola smysluplna, zejména v pfipadé, ze analogovy pro-
voz nefunguje.

Skute¢né chovani v analogovém provozu je ale silné zavislé na pouzitém napajeci; zejména pfi po-
uziti slabého transformatoru maze napéti lehce poklesnout, kdyZ dekodér za¢ina s odbérem prou-
du, takZe toto pak nestaci: v nejnepfiznivéjSim pfipadé osciluje mezi provozem a ne-provozem.
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Pro analogovy provoz je k dispozici nastaveni, tykajici se regulace motoru a funkénich vystupl; CV
mohou byt samoziejmé nactena a programovana jen v digitdlnim provozu, tedy s pomoci digitalni-
ho systému nebo programatoru.

CcVv oznacéeni rozsah default | popis
bit 0 — smér jizdy
0 = normalni, 1 = obraceny
bit 1 — systém jizdnich stupnl (pocet jizdnich stuprid)
0=14, 1 = 28 jizdnich stupnt
14 = bit 2 — autom. pfepnuti = analogovy provoz *)
zakladni nastaveni 0000 1110 0= vypnut 1= zapnut
29 0-63 tedybits | Dit 3 —RailCom (,obousmérna komunikace®)
Configuration data _ "
=0 (,niz- 0 = vypnuta 1 = zapnuta
ka saa‘;"e' bit 4 — vybér kfivky rychlosti
0 = tfibodova kfivka dle CV2, 5, 6
1 = uZivatelské kfivka dle CV67 — 94
bit 5 — vybér adresy vozidla:
0 = 1-bytova (,hizka"“) adresa dle CV1
1 = 2-bytova (,vysoka“) adresa dle CV17+18
Vybér funkci, které maji byt v analogovém provozu
ovladatelné.
funkce F1 - F8 bit0 =0: F1 v analogovém provozu vypnuta
v analogovém =1 ...zapnuta
13 provozu 0-255 0 bit1 =0: F2 v analogovém provozu vypnuta
,,VITR!'NOVY =1: ...zapnuta
mMob* . F3, F4,F5, F6, F7
bit 7 : F8 v analogovém provozu vypnuta
: ...zZapnuta
Vybér funkci, které maji byt v analogovém provozu
ovladatelné.
funkce FO bit 0 = 0: FO vpred v analogovém provozu vypnuta
(vpred, vzad), =1 ...zapnuta
F9 - F12 bit 1 = 0: F2 vzad v analogovém provozu vypnuta
v analogovém =1 ...zapnuta
proYozu 3 bit 2 = 0: F9 v analogovém provozu vypnuta
LWVITRINOVY =1 ...zapnuta
MOD* 64
14 0-127 | (bit6= | wovreveeres F10. F11
a 1) bit 5 = 0: F12 v analogovém provozu vypnuta
regulace =L -.zapnuta
rozjezdu/brzdéni bit 6 = 0: Analogovy provoz se zrychlenimi dle
v analogovem CV3 + 4; gasto smysluplné pro zvuk.
provozu = 1: Analogovy provoz bez vlivu CV3 + 4; tedy
Analog mode function bezprostfedni reakce na jizdni napéti, po
status dobné klasickému analogu.
bit 7 = 0: Analogovy provoz bez regulace motoru.
= 1: Analogovy provoz s regulaci motoru.
Upozornéni: Vlivem nahraného zvukového projektu mohou byt aktivni néktera jina nastaveni, nez
odpovida defaultnimu nastaveni dekodéru. Zejména je to ¢asto pfipad nastaveni regulace motoru
(CV14, bit 7), ktera je €asto zvukovym projektem vypnuta. Toto funguje pak dobfe jen pro napajece
s dobfe vyhlazenym vystupnim napétim (jako LGB 50 080); u nevyhlazeného pulvinného napéti by
méla byt regulace motoru spiSe vypnuta.
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3.6 Rizeni a regulace motoru

Kfivka rychlosti
K dispozici jsou dva druhy kfivky rychlosti; vybér mezi nimi se provadi pomoci
CV29, bit 4 = 0: Tribodova kfivka (definovana pomoci 3 CV)
... = 1: 28-bodové kiivka (definovana pomoci 28 CV)

Ttibodova kiivka: pomoci tfi proménnych 2, 5, 6 (Vstart, Vhigh, Vmid) jsou definovany jizdni stupen
pro rozjezd, nejvyssi jizdni stuperi a stfedni jizdni stupen (= pro stfedni polohu ovladace, tedy
stfedni externi jizdni stuperi). Takto se jednoduSe zada rozsah a zakfiveni kfivky rychlosti.

%~ Obvykle je takovato tfibodova kfivka pIné dostaduijici.

28-bodové kfivka (téz zvana ,volné programovatelna kfivka“): pomoci CV67 az 94 jsou pfifazeny
28 externim jizdni stupfiim interni jizdni stupné (0 az 255). Téchto 28 CV plati pro vSechny systé-
my jizdnich stupnd, tedy pro 14, 28, 128 jizdnich stupnu; v pfipadé 128 jizdnich stuprid dosadi de-
kodér chybéjici mezilehlé hodnoty pomoci interpolace.

Dekodéry MX620 az MX623, MX630 az MX632, z vukové dekodéry MX640 az MX648

CV oznacéeni rozsah default

popis

14 =
0000 1110
tedy bit 5
=0 (,hiz-
ka" adre-

sa)

29 zéakladni nastaveni 0-63

Configuration data

bit 0 — smér jizdy
0 = normalni, 1 = obraceny
bit 1 — systém jizdnich stuprid (pocet jizdnich stuprit)
0=14, 1 = 28 jizdnich stuprit
bit 2 — autom. pfepnuti = analogovy provoz *)
0 = vypnut, 1 = zapnut
bit 3 — RailCom (,0bousmérna komunikace")
0 = vypnuta 1 = zapnuta
bit 4 — vybér kfivky rychlosti
0 = tfibodova kfivka dle CV2, 5, 6
1 = uZivatelska kfivka dle CV67 — 94

bit 4 — vybér kfivky rychlosti

0 = tfibodova kfivka dle CV2, 5, 6

1 = uZivatelska kfivka dle CV67 — 94
bit 5 — vybér adresy vozidla:

0 = 1-bytova (,nizka") adresa dle CV1

omezond nedmi kiivia
Vstart = 10, Vhigh = 165,
Vmid = 90

"omezend a zlomeni kiivka
n =1

CV oznaceni rozsah default | popis
rozjezdové napéti Intern{ jizdni stuperi (1 ... 255)
Vstart pro nejnizsi externf jizdni stupen (tedy stuperi 1).
2 Kivky rychlosti 1-255 1 (jedno, zda 14, 28 nebo 128 jizdnich stuprid)
je-li CV29, bit 4=0 = 1: nejniz8i mozna rychlost rozjezdu
maximalni rychlost Interni jizdni stupen (1 ... 255)
Vhigh 1 pro nejvyssi externi stuperi (tedy stupen 14, 28
5 kfivky rychlosti 0-255 odg%\gdé popf. 128 dle systému jizd. stupiit dle CV29, bit 1).
je-li Cv29, bit 4=0 = 1: odpovida 255, nejvysSi mozna koncova rychlost
Interni jizdni stupen (1 ... 255)
pro stiedni externi jizdni stuperi (tedy pro externi
stupeni 7, 14 popf. 63 podle systému jizdnich stupfit
i et 1 1 14, 28, 128 dle CV29, bit 1).
tF i t v 4 X . . .
6 stredn! rychlos Vaaz'e | lzamend | 4. gefaultni kfivka rychlosti (stredni rychlost je treti-
Vmid hodnoty koncove na maximalni rychlosti; tzn. kdyZ je CV5 = 255, pak
vCVs ryehlost) | bjati kfivka rychlosti, jako kdyby bylo CV6 = 85.
TFibodova kfivka rychlosti, dana CV2, 5, 6 je automa-
ticky vyhlazena; proto nemé zadny zlom.

1 = 2-bytova (,vysokd") adresa dle CV17+18

Hodnota referenéniho napéti pro regulaci motoru

CV57 definuje hodnotu napéti, na niz se ma regulace vztahovat. Tzn. pokud je naprogramovano
napf. 14 V (tedy hodnota ,140"), pokousi se dekodér pfivést na svorky motoru pozadovanou ¢ast
napéti podle polohy ovladace — nezavisle na aktualnim napéti v kolejich. Diky tomu zustava rych-
lost konstantni, i kdyZ napéti v kolejich kolisa, predpokladem je, Ze (pfesnéji: v dekodéru usmeérné-
né a zpracovavané napéti, tedy asi o 2 V méné nez je napéti v kolejich) nebude nizsi nez absolutni
reference.

@ pomoci defaultni hodnoty ,0 v CV57 je zvolena ,relativni reference”, tzn. automatické pfizpa-
sobeni rozsahu rychlosti k aktualnimu napéti v kolejich. To je ale GCelné jen tehdy, pokud je
k dispozici stabilizované napéti v kolejich a elektricky odpor podél koleji je co nejmensi. Takové
stabilizované napéti poskytuji vSechny systémy ZIMO (i starSi), ale ne vSechny cizi systémy, ze-
jména ne takové, které jsou (byly) relativné levné a byly postaveny pred rokem 2005. V takovych
pfipadech by tedy CV57 mélo byt nastaveno spravné (ne ,0%).

@ CV57 mlze byt také pouzito jako alternativa k CV5 (maximalni rychlost); to méa vyhodu, Ze na-
déle je k dispozici pIné rozliSeni (256 internich jizdnich stuprid).

CV oznaceni rozsah default | popis

Absolutni napéti pro fizeni motoru v desetinach Voltu,
které ma byt na motoru pfi pIné rychlosti (nejvyssi na-
staveni ovladace).

PRIKLAD: Cizi systém s napétim v kolejich naprazdno
22V, pfi plném zatizeni ale jen 16 V: G¢elné nastaveni
tedy CV57 =140 ... 150

CV57 = 0: V tomto pfipadé probéhne automatické na-
staveni k napéti v kolejich (relativni reference); smys-

57 reference regulace 0-255 0

lupIné jen pfi stabilizovaném napéti v kolejich.
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Optimalizace regulace motoru

Jizdni vlastnosti, zejména pomalé jizda (kterd ma byt pokud mozno plynuld), mohou byt ovlivnény
predevsim nasledujicimi CV:

CV9 — Frekvence fizeni motoru a hodnota vzorkovani EMS

Pulsné Sitkova modulace napajeni motoru mize byt nizko- nebo vysokofrekvenéni. Nizkofrek-
vencéni (30 az 159 Hz) je ucelna jen v jednotlivych pfipadech u velmi starych motord (napf. univer-
zalni typy bez permanentnich magnetu), vysokofrekven €ni (defaultné 20 kHz popf. 40 kHz dle
CV112) je naopak bezhlu én& a Setfi motor .

Rizeni motoru je ale i pFi vysokofrekven&nim Fizeni periodicky preru$eno (50 aZ 200krat za sekun-
du), aby bylo mozné méfit skute€nou rychlost pomoci méfeni ,EMS" (napéti generované motorem,
béZzicim setrvagnosti). Cim Sastéji je tato ,méfici mezera* (hodnota vzorkovani EMS), tim lepsi je to
pro regulaci, ale tim ¢astéji nastavaji ztraty energie a hluk z pfevodd. Standardné se hodnota vzor-
kovani méni automaticky mezi 200 Hz (pfi pomalé jizdé) a 50 Hz (pfi maximalni rychlosti).

CV9 nabizi moZnost nastavit individualni hodnoty jak pro hodnotu vzorkovani (desitky), tak i pro
délku méfici mezery (jednotky); defaultni hodnota 55 znamena stfedni nastaveni.

CV56 — Regulace PID

Pomoci vyvazeni hodnot Proporcionalni-Integralni-Diferencialni slozky mize byt chovani regulace
pfizpusobeno typu motoru, hmotnosti vozidla atd. V praxi je mozné vynechat zmeény diferenciélni
slozky.

CV56 nabizi mozZnost nastavit na individualni hodnoty jak proporcionalni (desitky), tak i integralni

slozku (jednotky). Defaultni hodnota 55 znamena stfedni nastaveni, pficemz zde probéhne urcité
nastaveni pomoci software dekodéru.

CcVv oznacéeni rozsah default | popis
= 55: Defaultni Fizeni motoru s vysokou frekvenci
(20 / 40 kHz), stfedni mira vzorkovani méreni
55 EMS motoru, kterd se automaticky méni od
vysoka 200 Hz (pomala jizda) po 50 Hz, a stfedni me-
frekven- fici pauza EMS.
f:ed i <> 55: Modifikace automatické optimalizace, vzdy od-
s}re ni délené podle desitek (pro miru vzorkovani) a
perioda ar?]zrs't' jednotek (méfici pauza).
popF. frekvence vzorko- s | Desitky 1 — 4: Mira vzorkovani omezena oproti de-
Fizenl motoru vani nyIf‘Jka faultni (mensi hiuk pohonu!).
z.i re C\éen— Desitky 6 — 9: Mira vzorkovani vyssi nez defaultni
9 vzoar:(go?/riétrrﬂlgMS 0199 stredni (opatfenf proti cukanit).
(méfici pauza Ké algorit- Jednotky 1 — 4 Méfici pauza EMS kratSi nez defaultni
vzorkovani) Vysoka mus (dobré pro Faulhaber, Maxxon,... mensi hluk
frekven- ko- ohonu, v&tsi vykon)
ce vzqr 9 P ! Y ’
) s modifi- vani Jednotky 5 — 9: Mé&Fici pauza EMS del$i neZ defaultni
Total PWM period Kova- (pfip. potfeba u 3-pélovych motord aj.)
nym Typicka fada pokust pfi problémech s cukanim:
algorit- CV9 = 55 (default) 9 83, 85, 87,...
mem CV9 = 55 (default) & 44, 33, 22,...
vzorko-
vani
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Cv

oznaceni

rozsah

default

popis

= 255 — 178: nizka frekvence (jen pro staré motory!) —
perioda podle vzorce ,131+mantisa*4)*2exp”. Bit 0-4 je ,manti-

sa“, bit 5-7 je ,exp“. Frekvence motoru (v Hz) je prevracena
hodnota periody.

Priklady CV9 255: frekvence motoru 30 Hz,

CV9 = 208: frekvence motoru 80 Hz,
CV9 = 192: frekvence motoru 120 Hz.

112

specialni
konfiguraéni bity
ZIMO

0-255

4=
00000100

tedy
bit5= 0
(20 kHz)

bit 1 = 0: normalni proces potvrzovani

1 = vysokofrekvenéni-vysokonapétové impulsy
bit 2 = 0: impulsy ¢&isla vlaku vypnuty

1 = impulsy &isla viaku ZIMO aktivni
bit 3 = 0: méd 12 funkci

1 =mad 8 funkci
bit 4 = 0: bez pfijmu fetézce pulsu

1 = pfijem fetézce pulsu (pro staré LGB)
bit 5 = 0: fizeni motoru s 20 kHz

1 = Fizeni motoru s 40 kHz
bit 6 = 0: normalni (viz také CV29)

1 = ,brzdici méd Marklin“

56

hodnoty P a |

regulace vyrovna-
ni EMS

55
stfedni
nasta-
veni PID

1-199
modifi-
kovana
nasta-
veni

55

= 55: defaultni Fizeni motoru pomoci stfednich para-
metrG PID.

= 0 — 99: modifikovan& nastaveni pro ,normalni“ moto-
ry (Buhler atd.).

=100 - 199: modifikovana nastaveni pro motory se
zvonovym rotorem (Faulhaber, Maxxon atd.).

Desitky 1 — 4: proporcionalni slozka regulace PID re-
dukovana oproti defaultnimu nastaveni.

Desitky 6 — 9: proporcionalni slozka regulace PID zvy-
Sena oproti defaultnimu nastaveni.

Jednotky 1 — 4: integra¢ni slozka regulace PID redu-
kovana oproti defaultnimu nastaveni.

Jednotky 6 — 9: integra¢ni slozka regulace PID zvySe-
na oproti defaultnimu nastaveni.

Typicka fada pokusu pfi problému s cukanim:
CV56 = 55 (default) & 33, 77, 73, 71,...

147

meéfici pauza EMS
rozsifeny
rozsah

0-255

Pouzitelna poc¢ate¢ni hodnota k testovani: 20
Pro zabranéni cukani, pfi pfilis vysokych hodnotach
muzZe byt ale regulace horsi.

Doporucéeni pro optimalizacni pokus (pokud defaultni nastaveni nejsou uspokojiva):

vozidlo, druh pohonu

CV9 | CV56 | poznamky

,normalni“ (moderni) lokomotivy Roco | =95 =33 | vysok& hodnota vzorkovani pfi malém zatizeni; re-
dukce pfi velkém zatiZeni, tim bez ztraty vykonu

typické lokomotivy velikosti N =95 =55

,valcovy motor* Fleischmann =89 =91 | doporuceno také: CV2 = 12, CV147 = 60 (POZOR:
doporuéeno odstranit zabudované odruSovaci prvky!)

maly Faulhaber (Maxxon aj.) =51 =133 | Cim siln&j$i motor, tim slabéji je regulace nastavena,

wvelky“ Faulhaber (od velikosti 0)

aby se zabranilo prekmitdm; integra¢ni podil slouzi
presto pro plnou regulaci.
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Tip pro postup k nalezeni optimalniho nastaveni CV56:

Vychozi nastaveni CV56 = 11; pomalu jedouci lokomotivu zastavit rukou. Regulace by méla béhem
pul sekundy vyrovnat vétsi zatéz. Pokud to trva déle, pak postupné zvétSovat jednotkovou pozici:
CV56 =12, 13, 14,...

Pomalu jet dale a postupné zvySovat desitkovou pozici CV56, tedy napf. (pokud pred tim bylo zjis-
téno CV56 = 13) CV56 = 23, 33. 43,.... Jakmile se chovani lokomotivy zhorsi, vratit posledni krok
zvySeni - toto je pak kone¢né nastaveni.

Vliv regulace, kfivka regulace a experimentalni CV

Jako takova je plna regulace (totalni udrzeni konstantni rychlosti, dokud staci vykon) cilem vyrov-
nani zatéze, ale presto je vhodnéjsi nékolikanasobné mensi vliv.

VétSinou je v oblasti pomalych jizd G¢elna vysoka (,stoprocentni®) regulace, ktera jak u¢elné zame-
zi tomu, aby vlak zUstal ,tréet”, tak i ,vystieleni“ pfi nizkém zatizeni. Se zvySujici se rychlosti by ale
vliv regulace mél klesat tak, aby pfi nastaveni ovladace ,naplno* byla nastavena plna neregulovana
sila motoru. Ur¢ita zavislost rychlosti jizdy na trati je ale také ¢asto modelové vérna.

Ve sdruzeném provozu (trakce, vice lokomotiv spojenych dohromady) by ale regulace neméla byt
~stoprocentni“ v celém rozsahu, protoze by to vyvolalo protichidné pusobeni vozidel (pfes vSechna
opatreni k vyrovnani).

viiv regulace

5}

L R R AR RN Y Y R R R R RN R RN AR By S RN R RN R RN

interni jizdni stuen 17

NN
E25333

SNwENONEOD

Kiivka viivu regulace
CV58 = 180, CVi0a 113= 0
redukovana regulace ve véech
oblastech rychlosti

L L B R R R U T T
0 20 40 60 80 100 150 200 252

250 2 pro— Pomoci CV58 se nastavuje
aem e sen | g€Nerelni  mira  regulace od
oblasti rychlosti .

\ .bez regulace" (hodnota ,0“, ja-
ko neregulovany dekodér) az
po plnhou regulaci (hodnota
»255"); smysluplné hodnoty
jsou mezi ,100“ a ,,200".

Pro precizni kontrolu chovani

regulace nebo kompletné&jsi re-

R0 L A A W O A O L A G A A i e gUIaCi \ Celém I’OZSﬁhU: Spo‘
foemmow W “ le¢n& s CV10 a 113 je vytvore-

na tfibodova kfivka pro vliv re-

gulace.

CV oznaceni rozsah default | popis
Mira vlivu regulace pro vyrovnani EMS pfi nejnizSich
rychlostech.
V pfipadé potfeby — vétSinou to neni nutné — je vliv re-
gulace pfi stfednich rychlostech nastavitelny pomoci
. CV10 a CV113 - spole¢né pak tato tfi CV (58, 10,
58 viiv regulace 0-255 255 113) tvofi tfibodovou kfivku pro regulaci.

PRIKLADY HODNOT:

CV58 = 0: bez regulace (jako neregulovany dekodér),
CV58 = 150: stfedné silna regulace,
CV58 = 255: nejsilnéjSi mozna regulace.

Dekodéry MX620 az MX623, MX630 az MX632, z vukové dekodéry MX640 az MX648

deaktivuje takova
automaticka na-
staveni

CV147 az 149 by

méla byt pozdéji

ze sw dekodéru
odstranéna

CV oznaceni rozsah default | Popis
Interni jizdni stupen, pfi némz ma sila regulace kles-
preruSeni regulace nout pod hodnotu definovanou v CV113 (tvofi spole¢-
10 EME Fedback Cutoff 0-252 0 né s CV58 a 113 tfibodovou kfivku).
= 0: defaultni pribéh regulace (plati jen CV58).
Mira vlivu regulace, na niz mé tato klesnout pfi jizdnim
preruseni regulace stupni, definovaném v CV10; CV113 tvofi spoleéné
113 Toto CV je pouito jen 0-255 0 s CV58 a CV10 tfibodovou kfivku).
mélo. = 0: skuteéné preruseni pfi jizdnim stupni dle CV10.
VétSinou je i CV10 = 0.
--- CV147 méfici pauza (Timeout) ---
pouZziteln& poc¢ate¢ni hodnota: 20; pfi pfilis malém na-
staveni lokomotiva poskakuje, pfi prili§ velkém nasta-
. L veni je regulace pfi pomalé jizdé horsi.
experimentaini CV O=automatické pfizptisobeni (CV147 neliginné)
pro
pokusné Geely, —- CV148 hodnota D -—- o
pouZziteln& poc¢ate¢ni hodnota: 20; pfi pfilis malém na-
staveni muze byt regulace Spatna (reguluje pfilis ma-
pro vyhledani, zda lo/pomalu), lokomotiva cuké (spiSe pomalu); pfi pfilis
uréita automaticka velkém nastaveni je regulace pfilis$ siln4 a lokomotiva
147 nastaveni nemo- 0 je neklidné/chvéje.
148 hou pfipadné 0 0 = automatické pfizptsobeni (CV148 nelcinné)
zhorSovat regula- --- CV149 hodnota P -
149 | i pouziti experi- 0 0 = automatické pizptisobeni (CV148 neli&inné)
150 |  mentalnich CV 0 1 = hodnota P fixni dle CV56 (desitky)

--- CV150 regulace pfi pIné rychlosti ---
Normalné je regulace pfi pIné rychlosti vzdy 0. Pomoci
CV150 muze byt regulace pfi pIné rychlosti nastavena.
Priklad: CV58 = 200, CV10 = 100, CV113 = 80,
CV150 = 40 -> vysledek: regulace pfi jizdnim stupni 1
je 200 (z 255, tedy skoro naplno),regulace pfi jizdnim
stupni 100 (z 252) je 80 (z 255, tedy tfetinova), regula-
ce pfi jizdnim stupni 252 (nejvysSi jizdni stupen) je
200 (z 255, tedy opét skoro napino).

Prosime o informace o vaSich vysledcich!

Motorova brzda

Ta se pouzije u vozidel s pfevody bez Snekd, aby se zabranilo sjizdéni a pfilis rychlé jizdé ze spadu

nebo posouvani viakem.

Cv

oznacéeni

rozsah

default

Popis

151

motorova brzda

= 0: bez motorové brzdy

=1...9: pokud neni i pfes ,nulovy pfisun energie do
motoru* (PWM nulovd) dosazena pozadovana
rychlost (nadéle pfilis velka rychlost), pomalu se
pouzije brzdéni motorem (rozdélené po 1, 2,...8
s az po plné zabrzdéni zkratovanim motoru kon-
covym stupném).

motorem.
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3.7 Zrychlovani a brzdeéni

Zé&kladni nastaveni ¢asu pro zrychleni a brzdéni se provede pomoci
Cv3a4

v souladu s pFisluSnou normou NMRA, tedy s linearnim pribéhem (zmény rychlosti mezi dvéma
sousednimi jizdnimi stupni ve stejnych intervalech).

Aby bylo mozné jednoduse docilit meékky prabéh, jsou doporuceny hodnoty od ,3" ,skute¢ny* po-
maly rozjezd a brzdéni za¢ina u asi ,5“. Hodnoty nad ,30" jsou G¢elné velmi zfidka!

%~ Zvukové dekodéry obsahuji vzdy zvukovy projekt, a ten definuje i skute¢né defaultni hodnoty
pro CV3 a 4 (jakoz i mnoho dalSich CV); odliSné od hodnoty v tabulce hodnot. Protoze zvuk
muZe byt ¢asto korektné prehran jen se zrychlovanim nebo brzdénim v uréitém rozsahu (nebo
od ur¢itych minimélnich hodnot), nemély by byt hodnoty definované zvukovym projektem pfilis
meénény.

Dale se da zrychlovani a zpomalovéani, zejména rozjezd a brzdéni, zlepSit pomoci ,exponencialniho

rozjezdu/brzdéni“, jakoz i ,adaptivniho zrychlovani a zpomalovani* (CV121, 122, 123).

Specialné pro zamezeni cuknuti pfi rozjezdu po zméné sméru jizdy (zpusobeného chodem prevodi
naprazdno) mlze byt pouzito CV146: pfenos sily mezi motorem a koly ma vétSinou uréity chod na-
prazdno, zejména u Snekovych pfevodd. To vede k tomu, Ze pfi zméné sméru jizdy se motor nejpr-
ve to¢i kousek naprazdno, nez zacne skutecné pohanét kola, pfi¢emz v prvni fazi zrychluje. Pfi za-
béru mé tedy motor uz urcitou vySSi rychlost, ktera zpusobi nepékné cuknuti pfi rozjezdu, které Ize
potlacit zpozdénym zacatkem zrychlovani podle CV146.

CcVv oznaceni rozsah default | popis

Obsah tohoto CV, nasobeny 0,9 udava ¢as v sekun-
déach pro rozjezd z klidového stavu na plnou rychlost.

3 ‘,i"é‘feé?afi{?nz,g‘e‘ 0-255 @) Skute&né (&inna defaultni hodnota vétinou neodpo-
vida zde uvedené hodnoté, ale je uréena nahranym
zvukovym projektem.

Obsah tohoto CV, nasobeny 0,9 udava ¢as
&as brzdéni v sekundach pro zastaveni z pIné rychlosti do klidové-
4 Deceleration rate 0-255 1) ho stavu.

Skute¢né ucinnéa defaultni hodnota... viz vyse!

0 Pro do¢asné zvySeni €asu zrychleni podle CV3; pokud

23 varianta zrychleni 0-255 bit 7 = 1: redukce misto zvySeni.

0 Pro do¢asné zvySeni ¢asu brzdéni podle CV4; pokud

24 varianta brzdéni 0-25 bit 7 = 1: redukce misto zvySeni.

Prabéh zrychleni podle funkce blizké exponencialni

(pomalé zvySovani rychlosti v oblasti nizkych rychlos-

ti).

Desitky: procentudlni hodnota (0 az 90%) oblasti
rychlosti, pro nizZ ma tato kfivka platit.

Jednotky: parametr (0 aZ 9) pro zakfiveni exponenci-
alni funkce.

Typickéa fada pokusu: CV121 = 11, 23, 25,...

exponencialni
121 | \ivka zrychlen
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CVv oznaceni rozsah default | popis
Prabéh zpomaleni podle funkce blizké exponencialni
(pomalé zvySovani rychlosti v oblasti nizkych rychlos-
ti).

exponencialni Desitky: procentualni hodnota (0 az 90%) oblasti

122 kfivka brzdéni 0-99 0 rychlosti, pro niz ma tato kfivka platit.
Jednotky: parametr (0 aZ 9) pro zakfiveni exponenci-
alni funkce.
Casto je nastavena podobna hodnota jako v CV121.
ZvySeni, popf. snizeni pozadované rychlosti ma pro-
béhnout teprve po pfiblizeni k pfedchozi pozadované
rychlosti. CV123 obsahuje odstup jizdnich stuprid, kte-
adaptivni prabéh ry musi byt dosazen.
123 zrychleni 0-99 0 =0: bez adaptivniho pribéhu
a brzdéni Desitky: 0 — 9 pro zrychleni (1 = silny vliv).
Jednotky: 0 -9 pro brzdéni.
= 11: nesilnéjsi pusobeni: obcas je tim rozjezd zcela
omezen (lokomotiva ,se nerozjede®).
= 0: bez G¢inku
=1 az 255: motor se ota¢i po urcitou dobu konstantné
minimalni rychlosti (dle CV2), a teprve potom za-
¢in& zrychlovat;
. jen v pfipadé, Ze byl pfed tim zménén smér jizdy!
vyrovnani chodu Lo , N
prevodovky J_alf dlouho tato doba, popf. ,béh nap__ra;d_no  trva, za-
naprazdno visi na mnoha okolnostech a Ize to zjistit jen zkouSe-
pFi zméné sméru nim. Typické hodnoty:
jizdy = 100: motor se otogi o cca jednu otacku nebo nejvyse
146 pro 0-255 0 jednu sekundu minimalni rychlosti, pak by mél
s ,zabrat”.
zamezeni Skub- . .
nuti =50: cca polovina ota¢ky nebo max. ¥z s.
pfi rozjezdu = 200: cca dvé otacky nebo max. 2 s.

NE pro MX621 Dulezité: CV2 (rozjezdova, popf. minimalni rychlost)
musi byt nastaveno spravné, tzn. pfi nejnizsim jizdnim
stupni (1 z 128 nebo 1 z 28) na ovladaci musi vozidlo
uz spolehlivé jet. Kromé toho by méla byt regulace (vy-
rovnani zatéze) v ¢innosti naplno nebo témér napino
(tedy CV58 asi 200 az 255).

UPOZORNENI: Skute&né chovani pfi rozjezdu a brzdéni je v p¥ipadé brzdici drahy HLU (,ovlivnéni
jizdy vlaku naveéstidly* ZIMO) uréeno také pomoci CV49, 50.

Chovani p fi rozjezdu a brzd éni — pro lepSi pochopeni:
Chovani pfi rozjezdu a brzdéni podle CV3 a 4, tzn. ¢asova posloupnost jizdnich stuprid, se vztahuje na 255 inter-
nich jizdnich stuprid, které jsou usporadany mezi O a plnou rychlosti se stejnymi rozestupy. PouZita kfivka rych-
losti (tfibodova nebo 28-bodova) neovlivriuje chovani pri rozjezdu a brzdéni.

Tzn.: Pomoci prislusné zakrvené krivky rychlosti NELZE zlepSit chovéani pri rozjezdu a brzdéni, ale mnohem spi$
pomoci ,exponencialniho zrychleni®, tedy pomoci CV121 a 122!
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3.8 Specialni druh provozu — ,regulace rychlosti v km/h*
(NE pro MX621)

.Regulace v km/h* je alternativni princip pro jizdu modelové vérnymi rychlostmi ve vSech provoz-
nich situacich: jizdni stupné ovladace (1 az 126 v tzv. ,m6du 128 jizdnich stupfid“) budou pfimo
interpretovany jako hodnoty v km/h.

Dekodéry ZIMO NEdosahuji dodrzeni rychlosti v km/h pfepoétem jizdnich stupid na stupnici
v km/h, ale pomoci méfeni ujeté vzdalenosti a automatického doladéni.
Provedeni CEJCHOVACI JiZDY pro kazdou lokomotivu:
Nejprve musi byt uréena cejchovaci tra t: kus koleje v délce odpovidajici 100 m ve skute¢nosti
(navic jesté kus pro rozjezd a dojezd), samozfejmé bez stoupani/klesani, ostrych obloukd a podob-
nych prekazek; tedy napf. pro HO (méfitko 1:87): 115 cm; pro velikost 2 (1:22,5): 4,5 m. Pocate¢ni a
koncovy bod cejchovaci trati museji byt viditelné oznaceny.

zhatka star znacka stop

v 1,15 m (HO) v

rozjezd cejchovaci draha wib&h

- Lokomotiva se postavi 1 az 2 m pied pocatecni bod a pfepne se na spravny smér jizdy, funk-
ce FO (Celni osvétleni) vypnuta. Casy zrychleni (jak CV3 v dekodéru, tak i v ovladaci) by mély byt
nastaveny na 0 nebo nizké hodnoty.

- Zacdatek cejchovaci jizdy je nyni dekodéru oznamen programovanim (v ,operaénim maodu®)
CV135=1. Toto je ,pseudoprogramovani, tzn. hodnota 1 nebude uloZena, plGvodni hodnota
v CV135 zistane zachovéana.

- Na ovladaéi se nastavi stfedni rychlost (1/3 az 1/2 maximalni rychlosti); lokomotiva se touto
rychlosti rozjede k po¢atecnimu bodu cejchovaci traté.

- Pfi dosazeni oznaeného pocéatecniho bodu musi byt na ovladaéi zapnuta funkce FO (Celni
osvétleni; pfi dosazeni koncového bodu bude funkce FO opét vypnuta. Tim je cejchovaci jizda
ukonéena a lokomotiva muze byt zastavena.

- Pro kontrolu je nyni mozné nacist CV136. ,Vysledek” cejchovaci jizdy, ktery je zde uloZen,
sam o sobé mnoho nefika. Pokud bude pokusné provedeno nékolik cejchovacich jizd po sobé,
meéla by byt pokazdé v CV136 nalezena pfiblizné stejna hodnota, i kdyz se rychlost jizdy ménila.

Provoz s regulaci rychlosti v km/h:
CV135 je rozhodujici pro vybér mezi ,normalnim“ provozem a provozem s km/h:

CV135 = 0: Vozidlo bude regulovano ,normalné*; dfive pfipadné provedena cejchovaci jizda pro
Jregulaci v km/h* je nedginnd, jeji vysledek ale zlistane v CV136 zachovéan.
CV135 = 10 nebo 20 nebo 5: kazdy externi jizdni stuper (1 az 126) znamena
1 km/h nebo 2 km/h nebo 1/2 km/h: viz také tabulku CV niZe!
Regulace v km/h neni pouzita samozfejmé jen pfi pfimém ovladani z ovladace, ale je pouzita i pfi
»ovlivnéni jizdy vlaku naveéstidly* (CV51...55); i zde uloZené hodnoty jsou interpretovany jako km/h.

Dekodéry MX620 az MX623, MX630 az MX632, z vukové dekodéry MX640 az MX648

CV oznaceni rozsah default | popis

= 0: regulace v km/h vypnuta, plati ,normalni“ regulace
rychlosti.

Pseudoprogramovani:

regulace rychlosti =1 - zahjeni cejchovaci jizdy (viz vyse)
v km/h Normalni“ programovani:

135 aktivace, fizeni a 2-20 0
definice rozsahu

NE pro MX621

=10: kazdy stupen (1 az 126) znamena 1 km/h:
tedy stupen 1 =1 km/h, stupen 2 = 2 km/h,...

= 20: kazdy stupern znamena 2 km/h; tedy stuperi 1
=2 km/h, stupen 2 = 4 km/h,... 252 km/h.

=5: kazdy stupern znamena 0,5 km/h; tedy stuperi
1=0,5 km/h, stupefi 2 = 1 km/h,... 63 km/h.

regulace rychlosti Po (sp&&né CEJCHOVACI JiZDE zde muze byt na-

v km,/rj, CEJCHO- L ¢tena hodnota, slouzici k internimu vypoctu rychlosti
kontrolni ¢islo VACI nactena | jizdy. Méla by byt pfi vice cejchovacich jizdach stejna
k naéteni JizDA hodnota | (malo zmén&na).
136 )
nebo nebo
nastaveni zpétng- | ZoPrazeni 128 nebo
P RailCom

ho hlaseni rych- Opravny faktor pro zpétné hlaseni rychlosti pfes Rail-
losti Com nebo jiny proces ,obousmérné komunikace".

Mph (mile za hodinu) misto km/h:
Regulace v mph dosahneme pfislusnym prodlouzenim cejchovaci traté!

3.9 ,0vlivnéni jizdy vlaku navéstidly* ZIMO (HLU)

Digitalni systémy ZIMO nabizeji druhou komunikacni Groveri pro prenos informaci z kolejovych
navéstidly“, tedy ,zastaveni na stdj* a omezeni rychlosti (speed limits) v 5 stupnich, posilanych
podle potfeby do kolejového Useku prostfednictvim ,pauz HLU" v datovém toku DCC, vytvorenych
pomoci modull kolejovych Gsekt MX9 nebo nasledniku.

Pokud je ,ovlivnéni jizdy vlaku navéstidly* pouzito, musi byt nastaven vyznam rychlostnich stuprit
LU* (ultralapomalu) a L (pomalu) a event. mezistupritt pomoci CV51...55 a hodnoty pro zrychleni a
zpomaleni pomoci CV49 a 50.

Je nutné pfitom dbat na to, Ze €asy rozjezdu a brzdéni, ovlivnéné navéstidly, plati vzdy navic
k ¢asum a kfivkdm podle CV3, 4, 121, 122, takze tedy rozjezd a brzdéni v zavislosti na navesti-
dlech mGze byt na rozdil od rué¢né ovladaného vzdy bud stejné (kdyz CV49 a 50 = 0) nebo poma-
lejSi (kdyz CV49 a/nebo 50 >0), nikdy ale ne rychlejsi.

Pro spravné fungovani zabezpeceni vlakli pomoci ,ovlivnéni jizdy vlaku navéstidly“ je spravné (na
celém kolejisti provedené) rozdéleni kolejovych Usekud, zejména rozhodujici je zastavovacich a
predzastavovacich Useku. Viz navod k pouziti MX9.

Nastaveni vozidel pro brzdéni k bodu zastaveni (tedy chovani pfi brzdéni CV4 a CV50 pro rychlost
predbrzdéni vétSinou CV52 pro ,U*) ma byt provedeno tak, aby kazda lokomotiva po cca 2/3 délky
brzdiciho Useku zastavila (tedy typicky pro HO 15 az 20 cm pred jeho koncem). Nastaveni bodu za-
staveni na ,posledni centimetr neni doporuceno.
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CVv oznaceni rozsah default | popis
Ovlivnéni jizdy vlaku navéstidly ZIMO (,HLU") s mo-
dulem kolejovych obvodi MX9 (nebo nastupcem)
¢as zrychleni nebo
49 v z4vislosti 0— 255 0 . . o
na navéstidle pfi zastaveni ,asymetrickym signalem DCC*:
(HLY) Obsah tohoto CV, nasobeny 0,4, udava ¢&as
v sekundach pro proces zrychleni zklidu na plnou
rychlost.
Ovlivnéni jizdy vlaku navéstidly ZIMO (,HLU®) s mo-
dulem kolejovych obvodi MX9 (nebo nastupcem)
¢as brzdéni nebo
50 n\el1 iaé\czls?dtlle 0-255 0 pFi zastaveni ,asymetrickym signalem DCC*:
(HLU) Obsah tohoto CV, néasobeny 0,4, udava d&as
v sekundéach pro proces zbrzdéni z plné rychlosti do
klidu.
omezeni rychlosti
51 v zavislosti na na- 20 Ovlivnéni jizdy vlaku navéstidly ZIMO (,HLU") s mo-
52 véstidle (HLU) 40 (U) dulem kolejovych obvodi MX9 (nebo nastupcem):
53 52 pro ,U*, 0-252 70 Timto je pro kaZdy z 5 rychlostnich limitt, které mohou
54 54 pro ,L", 110 (L) byt vytvoieny pomoci ,HLU", definovan skuteéné& pou-
55 51, 53, 55 180 Zity interni jizdni stupen.
pro mezistupné
Ovlivnéni jizdy vlaku navéstidly ZIMO (,HLU")
s modulem kolejovych obvodi MX9 (nebo nastupcem)
Cas reakce nebo
59 n\é ﬁg\\/[lglsc;is(};e 0-255 5 pfi zastaveni ,asymetrickym signalem DCC*:
(HLU) Cas v desetinach sekundy, po jehoZ uplynuti bude po
obdrzeni vy3siho rychlostniho limitu, nez dosavadniho
zahéajeno zrychlovani.

3.10 Zastaveni pred navéstidlem pomoci ,asymetrického signalu
DCC* (Lenz ABC)

LAsymetricky signal DCC" je alternativni metoda pro zastaveni vlaku v zastavovacim Useku (napf.
pred navéstidlem na stdj). Staci k tomu jednoduché zapojeni ze 4 nebo 5 béznych diod.

_ napéti v kolejich ze zékladniho

pfistroje (centraly)

vypinaé pro zruseni
zastaveni u
navéstidla
“na volno”

kifemikové diody,
X napF. 1N540x
A Yy (typ na 3A)
w A

stdj

zastavovaci Usek

upozornéni: 3 diody v sérii
je minimum pro funkci

ZIMO dekodéru;

pro cizi dekodéry bude nékdy
potieba 4 nebo vice diod!
protoze vlivem diod vznikaji
nezadouci Ubytky napéti,
pouzijte minimalni pocet podle
pouzitych dekodéri

smér jizdy

bézna trat

Normalné je zastavovaci Usek napajen
pfes 3 nebo 4 kifemikové diody zapo-
jené v sérii a knim pfipojené jedné
Schottkyho diody v opa ¢€ném sm é-
ru. Rozdilny Gbytek napéti vytvori
asymetrii cca 1 az 2 V. Smér zapojeni
diod ur€uje smér asymetrie a tim smér
jizdy, vnémz ma zastaveni pred na-
véstidlem probé&hnout.
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V dekodéru musi byt fungovani asymetrického signalu DCC aktivovano pomoci CV27. Normalné je
nastaven bit 0, tedy CV27 = 1. To udava smérovou zavislost, jaka je u dekodérli ,Gold" firmy Lenz.
Je-li to nutné (napf. pokud digitalni systém jiz asymetrické napéti dodava), muze byt prah asymetrie
modifikovan pomoci CV134; defaultné 0,4 V. V dobé tvorby tohoto textu neni proces ,asymetricky
signal DCC" normovan; digitalni systémy na néj proto neberou ohled!
UPOZORNENI: U dekodéra firmy Lenz je pouZit stupef pomalé jizdy pfi ABC (pouZity napf.
v modulu BM2 Lenz). Toto neni dekodéry ZIMO podporovano.
CVv oznaceni rozsah default | popis
bit 0 = 1: Zastaveni probéhne, pokud prava kolejnice
. (ve sméru jizdy) ma vySsi napéti nez leva. TOTO,
za%te‘lvenl' tedy CV27 = 1, JE NORMALNI POUZITI (pokud je
v zavislosti dekodér spravné pripojen ke sbéracium z kol).
(naf;;)lsotzoi) bit 1 = 1: Zastaveni prob&hne, pokud leva kolejnice (ve
27 P ,] 0123 0 sméru jizdy) ma vySsi napéti nez prava.
pomoci B Pokud je tedy nastaven jeden z vy3e uvedenych bit(i
»asymetrického (ale ne oba), probéhne zastaveni v zavislosti na sméru
signalu DCC* jizdy, tedy jen ve sméru k navéstidlu, zatimco prdjezd
(ABC) v protisméru nebude ovlivnén.

bit 0 a bit 1 = 1 (tedy CV27 = 3):Zastaveni probéhne

nezavisle na sméru jizdy pfi asymetrii.

Stovky: konstanta vyhlazeni, pomoci niz miZze byt
zjiSténi asymetrie provedeno spolehlivéji (a sou¢asné
pomaleji) nebo rychleji.

= 0: rychlé zjisténi (ale vysSi nebezpeci chyb, takze

1-14, nejisté zastaveni).
prah asymetrie 101 — = 1: stfednaé rychlé zjisténi (cca 0,5 s), jiz pomé&mé
pro 114, jisté (default).
134 Za;;a\rf:tirigﬁ:’anh%d 201 — 106 = 2: pomalé zjidténi (cca 1 s), velmi jisté
-asym . 214 Desitky a jednotky: prah asymetrie v desetinach V. Od
signalu DCC . Lo ] S A
tohoto rozdilu napéti bude asymetrie mezi pulvinami
(ABC) = signalu DCC registrovéana jako takova a provedeno
01-14V zastaveni vozidla.
=106 (default) znamena tedy prah asymetrie 0,6 V.
Toto vypada obvykle jako smysluplna hodnota;
odpovidéa typickému ziskani asymetrie zapojenim
4 diod.
kompenzace Zpozdéni zjisténi (viz CV134), ale také nejisty kontakt
rychlé na kolejich, pusobi pfi vy$§ich rychlostech na bod za-
142 | jizdy u ,asymetric- 0-255 12 staveni silnéji nez pfi nizSich; tento efekt je korigovan
kého signalu pomoci CV142.
DCcC* = 12: default, vhodné vétsinou pfi CV134 = default
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3.11 Stejnosmérné brzdici useky, ,brzdici trat’ Marklin“

Toto jsou klasické" metody ovlivnéni jizdy vlaku popf. zastaveni pfed navéstidlem na stdj. K tomu
potfebn& nastaveni jsou v dekodérech ZIMO rozdélena do vice CV.

CV oznaceni rozsah default | popis
PFi pouZiti stejnosm érnych brzdicich Usek 0 zavis-
lych na polarité kolejnic musi byt nastaveny
CV29, bit2=0a CV124, bit5=1!

Pro stejnosmérné brzdéni nezavislé na polarité (,brz-
112 stejnosmérné a dici seky Marklin“ ) museji byt rovnéz nastaveny
Marklin brzdici CV29, bit2=0a CV124 , bit 5 =1 a navic CV112,

Useky bit 6 = 1!

v téchto CV jsou
vzdy jednotlivé
25 | bity odpovédné za
124 | korektni reakci na - -

3.12 Zastaveni fizené vzdalenosti — konstantni brzdna draha

Pokud byla pomoci CV140 (= 1, 2, 3, 11, 12, 13) zvolena konstantni brzdna draha, probéhne
zastaveni (tedy brzdéni do klidového stavu) timto zpusobem, pficemz v

CV141
definovanéa draha k bodu zastaveni bude dodrzena co mozna nejpresnéji, nezavisle na rychlosti jiz-
dy na zac¢atku brzdéni (,vstupni rychlost").
Tento postup je Ucelny pfedevSim v souvislosti s automatickym zastavenim pfed navéstidlem na
stllj pomoci ZIMO HLU (,ovlivnéni jizdy vlaku navéstidly*) nebo Lenz ABC (zastaveni pfed navésti-
dlem pomoci ,asymetrického signalu DCC").
Rovnéz je zastaveni fizené vzdalenosti aktivovatelné (pomoci pfisluSnych hodnot v CV140 = 2, 12),
i kdyZ s malym praktickym vyznamem, pokud ma byt zastaveni fizeno pf¥imo z ovlada €e, tedy je-li
na ovladadi (pocitaci) rychlost nastavena na 0.

Aktivace konstantni brzdné drahy dle definice v CvV141
namisto ¢asem Fizeného zastaveni dle CV4, pro

=1 automatické zastaveni s ZIMO HLU (,ovlivnéni

zastaveni fizené jizdy vlaku naveéstidly“) nebo ABC (,asymetricky

vzdalenosti - signal DCC")
konstantni brzdna =2 ruéni zastaveni oviadatem
140 s drva}?a 0-255 0 =3 automatické a ruéni zastaveni.
V}(;Ziri zr:;:gz;: Ve vySe uvedenych pfipadech (= 1, 2, 3) je brzdéni
pii brzdani z dil&i rychlosti zahajeno opozdéné, proto se viak

zbyteéné dlouho ,neplazi“ (doporu¢ena hodnota). Na-

opak

=11, 12, 13 jako vySe, ale brzdéni bude zahajeno
vzdy ihned po vjezdu do zastavovaciho Useku.
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zastaveni fizené Pomoci hodnoty v tomto CV je definovana ,konstantni

vzdalenosti - brzdna draha“. Hodnota, odpovidajici pfislusné brzdné
141 konstantni brzdna 0-255 0 dréze, musi byt zjiSténa pokusné; jako voditko mize
draha slouzit: CV141 = 255 znamené cca 500 m v predloze
brzdna draha (tedy 6 m v HO), CV141 = 50 tedy cca 100 m (tedy
1,2 m pro HO).
kompenzace Zpozdeéni zjisténi (viz CV134), ale také nejisty kontakt
rychlé na kolejich, plisobi pfi vy$sich rychlostech na bod za-
142 | jizdy u ,asymetric- 0-255 12 staveni silnéji nez pfi nizSich; tento efekt je korigovan
kého signalu pomoci CV142.
bce* = 12: default, vhodné vétSinou pfi CV134 = default
143 ...kompenzace 0— 255 0 ProtoZe HLU je odolnéjsi chybam nez ABC, vétSinou
u metody HLU neni zpozdéni zjisténi nutné, proto default 0.

Prabéh ,zastaveni fizeného vzdalenosti* probihd podle dvou moznych prabéhd; viz obrazky nize:
doporu €ena je prvni varianta (CV140 = 1, 2, 3) , kdy pfi malych vstupnich rychlostech viak nejprve
jede urcity ¢as beze zmény, a pak ,normalné“ zabrzdi (se stejnym brzdénim, jako by stalo z plné
rychlosti).

Ve druhé varianté (CV140 = 11, 12, 13) naopak zacne vlak i pfi nizké vstupni rychlosti brzdit hned
na zacatku brzdiciho Useku, coz mize vést k nepfirozené plsobicimu chovani. Kvdli pfizplsobeni
cizim vyrobkdm, které pracuji podobné druhé varianté, maze byt ale G¢elné ji zvolit.

Také pfi pouziti ,zastaveni fizeného vzdalenosti“ v manualnim provozu (CV140 = 2 popf. 12) mize
byt upfednostnéna druhd varianta (tedy CV140 = 12), takZe vlak reaguje na ovlada¢ okamzité.

prvni  varianta
pro konstantni
brzdnou drahu

»
'

brzdéni z piné rychlosti

brzdéni z dilél rychlosti s “konstantni brzdnou drahou”,
varianta CV#140=1,2,3
- vlak zlstane stat na spravném misté diky zpoZdénému
zacatku brzdéni a pak “normalnimu” prubéhu.

rychlost

_ brzdéni z dil&i rychlosti s “normalnim”,

tedy Casové ovladanym prab&hem -
("konstantni brzdn& draha neni aktivni).
Vlak zastavi pfili§ brzo.

P draha

A

vstup do brzdici traté
(zaGatek brzdiciho Gseku nebo otoEeni ovladage na nulu)

poZadovany bod zastaveni
druhd varianta
pro konstantni

brzdéni z piné rychlosti 4
/ P brzdnou drahu

brzdéni z diléi rychlosti s *konstantni brzdnou drahou”,
varianta CV # 140 = 11, 12,13
- vlak zistane stat na spravném misté diky automaticky
sniZené hodnoté brzdéni i pfes okamzZité zahajeni brzdéni.

rychlost

brzdéni z dilgi rychlosti s “nermalnim”,

tedy Easové ovladanym prib&hem -
("konstantni brzdna draha neni aktivni).
Vlak zastavi prili§ brzo.

A P draha

vstup do brzdici traté pozadovany bod zastaveni
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&~ Zastaveni fizené vzdalenosti“ (= konstantni brzdna draha), je-li aktivovano, se pouzije jen pfi
brzd éni az do klidového stavu , nikoli pfi brzdéni na niz§i rychlost (zde plati nadale CV4 atd.)
Nema také zadny vliv na procesy rozjezdu.

Ujeta vzdalenost je trvale dopocitavana a tim je dosaZzeno co mozna presného priblizeni k bodu za:
staveni. Brzdéni pfi ,konstantni brzdné draze“ probiha vzdy ,exponencialné®, tzn. relativné silné
brzdéni v oblasti vysokych rychlosti a mékky vybéh do klidového stavu; v tomto pfipadé to nezavis
na CV122 (exponenciélni brzdna kfivka)! CV121 pro exponencialni zrychleni plati beze zmény i na:
dale.

3.13 Funkce tlacitka posunu, polovic¢ni rychlosti a MAN

Chovani pfi rozjezdu a brzdéni, nastavené pomoci rdznych proménnych (3, 4, 121, 122, 123
umoznuje sice na jedné strané modelové vérnou jizdu, je ale na druhé strané ¢asto omezujici pf
posunu, pokud ma tento probihat rychle a jednodusSe.

Proto existuje moznost pomoci definovaného tlacitka ¢asy rozjezdu a brzdéni do€asné snizit nebc
nastavit na nulu; kromé toho je pfi posunu obcas uzite€né omezit rozsah ovladace rychlosti na ¢as
plného rozsahu (polovinu).

Z historickych duvodu jsou pfifazeni pro ,funkce tla¢itka posunu“ soustfedény do CV124, coz je
spojeno s omezenimi a také relativné neprehledné.

Proto je z dnesniho pohledu vhodné upiednostnit nastaveni pomoci CV155, 156, 157, kde Ize
systematicky a bez omezeni zvolit funkéni tlagitko pro kazdou funkci posunu a tlagitko MAN
Ohledné zpusobu deaktivace ¢ast zrychleni ale hraje jesté i CV124 svou roli.

Vybér tlacitka posun (funkce)
_funkee AKTIVACE POLOVICNI RYCHLOSTI:
tlacitka posun: . . . . )
bit 4 = 1 (a bit 3 = 0): F3 jako tl. polovi¢ni rychlosti
bit 3 =1 (a bit 4 = 0): F7 jako tl. poloviéni rychlosti
poloviéni rychlost Vyber tlagitka pro
DEAKTIVACI CASU ZRYCHLENI:
a ) bit 2 = 0 (a bit 6 = 0): tla¢itko MN jako deakt. zrychleni
124 bity 0 bit 2 = 1 (a bit 6 = 0): F4 jako deaktivace zrychleni
deaktivace zrych- | 0-4,6 bit 6 = 1 (bit 2 bez vyznamu): F3 jako deakt. zrychleni.

leni Rozsah Gginnosti tlagitka (MN, F3 nebo F4) pro
DEAKTIVACI “"ASU ZRYCHLENI:
UPOZORNENI: bity 1,0 = 00: Z&dny vliv na asy zrychleni

= 01: tlacitko deaktivuje exponenciélni+adapt.
=10: redukuje ¢asy rozjezdu/brzdéni na

Y2 hodnoty dle CV3, 4.
=11: deaktivuje ¢as rozjezdu/brzdéni Uplné.

rozsifena volba
tla¢itek pro posun
v CV155, 156
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bit 5
stejnosmérné za-
stavovaci Useky

bit 7
prepnuti pinG
SUSI na logické
vystupy

PRIKLADY:
F3 jako tla¢itko poloviéni rychlosti dava: CV124 = 16.

F3 jako tla¢itko polovi¢ni rychlosti a
F4 pro plnou deaktivaci ¢asu rozjezdu/brzdéni dava:
bity 0, 1,2, 4=1,tedy CV124 = 23.

F3 jako tlacitko poloviéni rychlosti a pro deaktivaci
zrychleni dava: bity 0, 1, 4, 6 = 1, tedy CV124 = 83.

bit 5 = 1: ,stejnosmérné zastavovaci Useky"

bit 7 = 0: SUSI rozhrani aktivni
= 1: funkéni vystupy misto SUSI aktivni

155

vybér funkéniho
tlagitka pro polo-
viéni rychlost

RozSifeni nastaveni CV124, pokud nastaveni v ném
(polovi¢ni rychlost na F3 nebo F7) nedostacuje, proto-
Ze je pozadovano jiné tlagitko:

CV155: Uréeni funkéniho tla¢itka, jimz ma byt zapnuta
poloviéni rychlost (= na nejvyssi jizdni stupen je polo-
viéni rychlost).

Pokud CV55 > 0 (tedy nastaveno néjaké tlagitko), je
pfipadné pfifazeni v CV124 neucinné, CV155 = 0 ne-
znamena FO, ale Ze plati CV124.

156

vybér funkéniho
tlacitka pro deakti-
vaci ¢asu rozjezdu
a brzdéni

Roz$iteni nastaveni CV124, pokud nastaveni v ném
(deaktivace zrychleni na F3, F4 nebo MAN) nedosta-
¢uje, protoze je pozadovano jiné tlagitko:

CV156: Uréeni funkéniho tla¢itka, jimz ma byt deakti-
vovan nebo redukovan €as rozjezdu a brzdéni (nasta-
veny v CV3, 4, 121, 122).

Nastaveni CV124 pro zpusob deaktivace nebo reduk-
ce plati dale, tedy:
CV124,bit1,0=
= 00: bez vlivu na ¢asy zrychleni
= 01: tlacitko deaktivuje exponenc.+adaptiv.
= 10: redukuje ¢as rozj./brzd. na 1/4 hodnoty
vCV3, 4
= 11: Gplné deaktivuje ¢as rozj./brzd.

Typicky bude proto CV124 = 3, aby byla dosazena pl-
né deaktivace (pokud nebudou sou¢asné nastaveny
jiné bity CV124).

Prifazeni tla¢itka pro deaktivaci zrychleni v CV124 je
naopak neuginné, pokud CV156 > 0 (tedy tladitko na-
staveno zde).

157

vybér funkéniho
tla¢itka pro funkci
MAN

pro pripady, kdy neni
k dispozici pro tyto

Gcely uréené tlacitko

MN na ovladaci ZIMO

Funkce MAN (popf. tla¢itko MAN na ovladaci ZIMO) je
funkce pofizena puvodné pro aplikace ZIMO, aby bylo
mozné vypnout zastaveni a rychlostni limity sytému
HLU — ,ovlivnéni jizdy vlaku navéstidly“.

V pozdéjSich rozsitenich software byla tato funkce
rozSifena i pro zastaveni ,asymetrickym signalem
DCC* (Lenz ABC).

Ve vSech pfipadech, kdy je pouzit dekodér ZIMO
v cizim systému (tedy ne ZIMO), (méné &asto aplikace
HLU, ¢asté&ji s ABC), Ize pomoci CV157 definovat libo-
volné tlacitko pro vypnuti ovlivnéni jizdy vlaku nebo
zastaveni pred navéstidlem.
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3.14 Mapovani funkci podle standardu NMRA-DCC

Dekodéry ZIMO maji 4 az 12 funkénich vystupl (FA). Pfipojena zafizeni (zarovky, generator koure
aj..) budou zapinana a vypinana znamym zplGsobem pomoci tla¢itek na ovladaci. Ktera funkce bu-
de kterym tlaCitkem ovladana, je definovano pomoci CV ,pfifazeni funkci*.

CV33 az 46

tvofi ,pfifazeni funkci“ dle norem NMRA; pfi tom nastavaji ale omezeni v pfifazeni (pro kazdou
funkci je jen jeden 8-bitovy registr, tedy 8 vystupt na vybér), kromé toho je ¢elni osvétleni predpo-
kladano jako jedind smérove zavisla funkce.

CcVv
g |2,
s |22
f_<§ ‘é E % funkéni vystupy funkéni vystupy
= 2 ‘Q T
3 5
FO 1\5:‘) 33
Fo | *H ] a4
F1 2 35
F2 3 36
F3 4 37 7 6 &5 4 3 2
F4 5 38 A O S A s
F5 6 39
F6 7 40
F7 8 |4
F8 9 42
F9 0 43
F10 M | 44 A S 2 e o
F11 | N2 | 45
F12 | N3 | 46

Ve vySe uvedené tabulce je oznaceno defaultni nastaveni; tzn. pfi expedici odpovida ¢islo funkce
¢islu funkéniho vystupu. Defaultné jsou tedy v proménnych zapsany nasledujici hodnoty:

Cv33=1
CV34 =2
Cv35=4
CV36=38
CV37=2
Cv38=4
Cv39=8
CV40 =16

Cv4l=4

atd.

Dekodéry MX620 az MX623, MX630 az MX632, z vukove dekodéry MX640 az MX648

PRIKLAD pro modifikaci pfifazeni funkci: funkénim tlagitkem F2 (ZIMO tlagitko 3) ma byt navic
k funk&nimu vystupu FA2 spinan také funkéni vystup FA4. Kromé toho NEMAJI byt tlacitky F3 a F4
spinany vystupy FA3 a FA4, ALE vystupy FA7 a FA8 (to mohou byt napfiklad sprahla). Do pfislus-
nych proménnych je proto nutné naprogramovat nové hodnoty:

CV36=40
Cv37 =32
CV #38=064
F2 3 36
F3 4 37
FA 5 38

3.15 RozSifené mapovani funkci ZIMO (NE pro Mx621)

Protoze originalni mapovani funkci NMRA neumozriuje celou fadu pozadovanych pfifazeni, nabi-
zeji dekodéry ZIMO rozSifené moznosti, které jsou popsany na nasledujicich strankach. Vétsina
téchto voleb souvisi se specialnim ZIMO

Cv6l

Poznamka: Varianty CV61 (1, 2, 3,...) ¢aste¢né vychéazeji z postupné zjiSténych praktickych aplika-
ci.

Programovani
CVv61l =97 vytvori alternativni ,p Fifazeni funkci“ bez ,posunuti doleva*“:

Pomoci CV61 = 97 se zrusi ,posunuti doleva“ vyssich CV (ad 37 podle originalniho pfifazeni funkci
NMRA, viz vlevo), diky ¢emuz také ,vySsi“ funkce mohou dosahnout na ,nizsi“ funkéni vystupy:
napf. ,F4 spind FA1", coz podle NMRA neni mozné, ale zde ano.

FA6 FA5 FA4 FA3 FA2 FAL SV. SV.
Fo | ' | a3
Fo | *H ] a4 )
F1 | 2 |35 0
2 | 3 |36 0
F3 | 4 |37 0
Fa | 5 |38 0
F5 | 6 |39
F6 | 7 | 40
F7 | 8 |a1
Fs | o |42




Dekodéry MX620 az MX623, MX630 az MX632, zvukové de kodéry MX640 az MX648

CV61 =1 nebo 2 NE pro MX621

FA12 FA1l FA10 FA9 FA8  FA7 Sv. sv.
vzad  vpied
FO 33
FO 34
F1 35
F2 36
F3
F4 38
F5
F6
F7
F8 42
F9 43
F10 44
F11 45
F12 | 46 \
smérovy bit \
Typicka aplikace: F3(FA9): zvuky zap/vyp F5(FA8): lvon F2(FA7): pié&ala \2\
pii pfipojeni externiho (vétSinou starsiho) zvukového modulu k MX69V kdyZ CV61 = 1kdyz CV61 =
CV61 =11 nebo 12 NE pro MX621
FA12 FA1l FA10 FA9 FA8 FA7 | FA6 FA5 FA4 FA3 FA2 FAL sv. sv.
vzad  vpfed
FO 33
FO 34
F1 35
F2 36
F3
F4 38
F5
F6 hd
F7
F8 42 k
F9 | 43 |\ \
F10 44 ]
F11 | 45 L (750 4/ e 2 \
F12 | 46 \
smérovy bit \

/

Typicka aplikace: F3(FA9): zvuky zapiNyp F7(FAIJ): zvon F6(FA7): Liél’ala
pii pfipojeni externiho (vétSinou starsiho) zvukového modulu k MX69V

ki CV61 = 1kdyZ CV61 =\2

CV61 =1, 2, 11, 12 je podobné normalnimu pfifazeni funkci NMRA (tedy CV61 = 0), ale

...ovladani vystupu FA1 bud (kdyz CV61 = 1, 11) pomoci ,smérového bitu“, tedy smérem jizdy, ne-
bo (kdyz CV61 = 2, 12) pomoci F7.

...pfifazeni funkci F2, F3, F5 (kdyz CV61 = 1, 2) popf. F6, F3, F7 (kdyz CV51 = 11, 12) k funk&nim
vystupdm FA7, FA9, FA8, coz odpovida klasickému zapojeni externich starSich zvukovych modull
(se vstupy pro pistalu, zvon, zap/vyp).
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CV61 =3 nebo 4 NE pro MX621

FA12 FAll FAl0 FA9 FA8 FA7 FAB FA5 FA4 FA3 FA2 FAL SV. SV.
vzad  vpied
FO 33
FO 34
F1 35
F2 36 .
F3 P . .
F3Z . .
F4 38 0 4 0
F5 .
F6 4
F7 N
F8 | 42 6 / 0 »
F9 43 6 4 0 \
F10 44 6 4 0
F11 45 6 4 0
F12 46 6 4 0 \
smérovy bit . [\
— A
Typicka aplikace: F3(FA9): zvuky zap/vyp F5(FA8): zvon F2(FA7): pistala

pii pfipojeni externiho (vétsinou starsiho) zvukového modulu k MX69V kdyz CV61 = 1kdyz CV61 =2

CV61 =13 nebo 14 NE pro MX621

FA12 FAll FA10 FA9 FA8 FA7 Ssv.
vpred
Fo | 33
Fo | 34
F1 | 35
F2 | 36
F3P
F3Z
F4 | 38
F5
F6
F7
F8 | 42 1/ ]
Fo | 43 '3 [ 2 1 0 |
F10 | 44
F11 | 45 \
F12 | 46 \
smérovy bit \

Typicka aplikace: F3(FA9): zvuky zap/vyp F7(FA8): zvon F6(FA7): Liél’ala

pii pfipojeni externiho (vétsinou starsiho) zvukového modulu k MX69V kdyz Cv61 =13 kdyz CV61 = 14

CV61 = 3, 4, 13, 14 jsou identicka jako pfifazeni na pfedchozi strance (CV61 = 1, 2, 11, 12), ale
navic se smérov é zavislou funkci F3 , kter4 spin& podle sméru jizdy vystupy FA3 popf. FA6 (ty-
pické pouziti pro Eervena zadni svétla).
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CV61 =5popF. CV61=15 NE pro MX621

Cisel-
2 tTae pfidavné funkéni vystupy na funkéni vystupy
< gitko MX69V a MX690V na vSech MX69 / MX690
2 3 o druhy konektor prvni konektor
o daci
% ZIMO
FA12 | FA1l | FA10 FA9 FA8 FA7 FA6 FA5 FA4 FA3 FA2 FAL sv. sv.
vzad | vpred
1(L
Fo | 33 |10 .
Fo | a4 |10 -
F1 35 2 .
F2 36 3 . .
F3 4vr o .
F3 4rii . % .
F4 5vr \ .
F4 5ru .
F5 6 . \ .
F6 7 A
F7 8 . \
F8 | 42 [u-o9 /1 < [N [V
F9 | 43 [Uu1 i MNEER
F10 [ 44 U2 %
F11 | 45 | U3 5 Ny
F12 | 46 [u-4 | /s NI
smérovy bit
/
cv6l=15 cvel=5

CV61 = 5, 15 pro elektrické a motorové lokomotivy, kde €elni osv étleni, zadni sv étla a osv étleni
stanovist é strojvedouciho je sm érov é zavislé a vzdy spinané jednim tlacitkem (F3 a F4). Zapo-
jené v tomto pfifazeni jsou i funkce F2, F5 (kdyz CV61 = 5) nebo F6, F7 (kdyz CV61 = 15) na vy-
stupy FA7, FA8 (pfednostné pro piStalu a zvon u starSich externich zvukovych moduld. Toto pfifa-
zeni bylo pfevzato od pfedchiddct MX69 — MX65 a MX66.

Viz pravy sloupec této stranky:

CV61 = 6 pro Svycarské elektrické a motorové lokomotivy se zapoj enim; pres F3 se rozhoduje,
zda jako zadni svétlo ma byt jedno bilé nebo dvé ¢ervena svétla.

Funkéni vystupy FA1 a FA4 jednotlivé spinany (pomoci smérového tlacitka a F4);

Dekodéry MX620 az MX623, MX630 az MX632, z vukové dekodéry MX640 az MX648

CV6l =6 NE pro MX621
éise?l-
2 tTae pfidavné funkéni vystupy na funkéni vystupy
< gitko MX69V a MX690V na vSech MX69 / MX690
2 3 oo druhy konektor prvni konektor
o4 dagi
s ZIMO
FA12 | FA11 | FA10 | FA9 | FA8 | FA7 | FA6 | FAS | FA4 | FA3 | FA2 | FAL | sv. | sv.
vzad | vpred
Fo | 33 |10 . .
Fo | a4 |10 . .
FO vpred kdyz F3 vyp .
FO vzad kdy? F3 vyp .
F1 35 2
F2 36 3 .
F3 4 vr . .
F3 4ri . .
F4 5vr .
F4 5ru .
F5 6 .
F6 7 .
F7 8 o
F8 42 | U-9 5
F9 43 | U1 .
F10 44 U-2 .
F11 45 U-3 .
F12 | 46 | U-4 .
smérovy bit .

Procedura prifazeni funkci s CV61 = 98:

Touto procedurou ziskavéate vice volnosti pro pfifazeni funkénich vystupl k funkcim (= funkénim
tlagitkim na ovladaci), nez by bylo mozné nastavenim proménnych na pevné hodnoty. Provedeni
procedury prifazeni funkci vyZzaduje ale urcity ¢as a urcitou ,pozornost” ze strany uzivatele.

Aktivace, priprava: Smér jizdy nastavit na ,vpred®, vSechny funkce vypnout; lokomotiva je na hlavni
koleji (tedy ne na programovaci koleji); cela procedura probéhne v ,provoznim médu“ (,on-
the-main®)

- CV61 = 98 Zapisem hodnoty ,98“ do CV61 (v provoznim médu) zaéne vlastni proces pfifazeni.

Dekodér se nyni nachazi ve specialnim programovacim modu, ktery se ukonéi teprve po provedeni
celé programovaci procedury do konce a odebranim lokomotivy z koleji (vypnuti napéajeni).



Dekodéry MX620 az MX623, MX630 az MX632, zvukové de kodéry MX640 az MX648

- Dekodér je pfipraven k registraci prvni informace pro pfifazeni, totiz pro stisknuti funk éniho tla-
Citka FO ve sm éru jizdy ,vp fed“.

Funkéni vystupy (muze jich byt libovolné mnoho), které maji byt spinany funkci FO pfi sméru
vpred, se zapnou pomoci funkénich tlacitek (tedy podle poZzadavka FLf, FLr, F1, F2,... F12).

ProtoZe pro funkéni vystupy FLf a FLr je k dispozici jen jedno tlaéitko (FO), musi byt poZzadovana
konfigurace pro tyto vystupy zvolena opakovanym stisknutim tladitka FO (které stfidavé spina
osvétleni vpredu a vzadu).

UloZeni pfifazeni probéhne stisknutim tla €itka pro sm ér.

- Tim je dekodér pfipraven pro dalSi informaci o pfifazeni, totiz pro tlacitko FO ,vp Fed”.
DalSi kroky pfifazeni vit vySe! Ulozeni opét tla€itkem pro sm ér.

- Atd. pro vSechna funk €ni tla €itka (28 kombinaci funkce — smer)!

- Poté, co bylo pfifazeno posledni funkéni tlagitko (F12 ,vzad“), zapnou se pro potvrzeni funkéni
vystupy FLf a FLr, tzn. sviti ¢elni osvétleni na obou stranach.

- Préavé provedena pfifazeni budou automaticky aktivovana a CV61 nastaveno na , 99"
Deaktivace:

CV61 = 0...97 (tedy libovolna hodnota kromé 98 a 99). Tim je pfifazeni funkci deaktivovano, nadale
plati pfifazeni funkci podle CV33 aZ 46 nebo CV61, pokud bylo nastaveno na hodnotu mezi 1 a 7.
Prifazeni, provedené procedurou, zUstane ale v dekodéru uloZeno.

Opétovna aktivace (s jiz existujicimi daty):
CV61 =99 Reaktivace pfifazeni,m provedenych vySe popsanou procedurou.

UPOZORNENI:

JEfekty (americké svételné efekty, odpojovac, softstart aj.) Ize pouZit i spolecné s timto zplisobem pfifazeni funk-
ci. CV125, 126 atd. se vztahuji vZdy pfimo na funkéni vystupy.

Pro lepSi srozumitelnost seznam funkénich tlagitek v pofadi definovani:

1. FO vpred 2. FO vzad 3. F1 vpred 4. F1 vzad
5. F2 vpred 6. F2 vzad 7. F3 vpred 8. F3 vzad
9. F4 vpred 10. F4 vzad 11. F5 vpred 12. F5 vzad
13. F6 vpred 14. F6 vzad 15. F7 vpred 16. F7 vzad
17. F8 vpred 18. F8 vzad 19. F9 vpred 20. F9 vzad
21. F10 vpred 22. F10 vzad 23. F11 vpred 24. F11 vzad 25
25. F12 vpred 26. F12 vzad

Tip: Smérové zavisla zadni svétla pomoci efektovych CV:

Normalné (podle ,pfifazeni funkci* NMRA) je smérové zavisla uvazovana pouze funkce FO, tzn. pfi-
fazena podle sméru jizdy ¢elnimu osvétleni ,vpfedu“ nebo ,vzadu“. VSechny funkce F1...F12 (a
déle) jsou naopak pouzivany jen jako sméroveé nezavislé.
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Efektova CV125...132, 259. 160 (viz kapitola ,Efekty funkénich vystup(“), které jsou vzdy pfifazeny
jednomu funkénimu vystupu (az FA8), umozniuji naopak funkéni zavislost dalSich funkci. Pro toto
pouziti jsou v efektovych CV pouZity jen smérové bity (0, 1), zatimco vlastni efektové bity zUstavaji
prazdné (tedy 0).
PRIKLAD 1: Na funkéni vystupy FA1, FA2 jsou pfipojena éervena zadni sv étla vptedu popf. vza-
du, obé maji byt spinana tlacitkem F1, ale také se ménit se smérem jizdy. Pro tento Ucel se
nastavi CV35 =,12" (tedy pro F1; bit 2 pro FA1 a bit 3 pro FA2), dale
efektovd CV127 = 1 (pro FA1) a CV128 = ,2" (pro FA2)

a tak se sepne FAL1 jen pfi jizdé vpred, FA2 jen vzad (a jen kdyz je sepnuta funkce F1).
PRIKLAD 2: Zadni svétla nemajf byt jako v prvnim pFikladé spinana smérové zavisle a oddé&lené od
¢elniho osvétleni, ale maji byt svétla na obou stranach (plati vzdy pro bila a ¢ervena) spinana ne-
zavisle na sobé& pomoci FO popf. F1 (podle toho, zda na pfisluSné strané jsou pfipojeny vozy) —
sJednostranna zm éna sv étel”.
Toto Ize provést nasledujicim zpGsobem:
Pfipojeni:  bila svétla vpfedu na funkéni vystup ,svétla vpredu“ /

¢ervena svétla vpredu na funkéni vystup FA2 /

bila svétla vzadu na funkéni vystup FAL1 /

¢ervena svétla vzadu na funkéni vystup ,svétla vzadu“(!).

CV33 = 1 a CV34 = 8 (bila svétla vpfedu ,normalné“, Cervend svétla vpredu na FO vzad!),
CV35 = 6 (jak bila tak i €ervené svétla vzadu na F1!)

CV126=1/CV127 =2
(smérova zavislost pro bila a ¢ervena svétla vzadu pomoci efektovych CV).

Alternativni moZnosti:
- pouziti pfifazovaci procedury CV61 = 98; viz vyse!
- CV107, 108 pro ,jednostranné“ potlaceni svétel, viz dale!

3.16 ,Jednostranné potlaceni svétel*

Toto je dalSi moznost (nové od verze sw 30.7) pro spinéni ¢astého prani, ¢elni a dalSi svétla na
jedné strané lokomotivy spole¢né zhasnout jednim tlacitkem (vétSinou na strané vlaku, tedy tam,
kde jsou k lokomotivé pfipojeny vozy).

CcVv oznaceni rozsah default | popis

Hodnota tohoto CV se vypocita nasledovné:

Cislo funkéniho vystupu (FA1...FA28) x 32
+ ¢islo funkéniho tlagitka (F1, F2,...F28)
- hodnota CV107.

vypnuti svétel (tzn.
LSvétla vpredu“ A
navic definovatel-

107 v Enf W 0-255 0
ny funkéni vystup) Funkéni tlagitko: kazdé tiaitko (F1...F28), jimz maji
na strané stano- byt zhasnuta VSECHNA svétla na strané stanovisté
visté 1 (vpfedu) 1, tedy vystup ,svétla vpredu“ A
funkéni vystup napf. zadni svétla na této strané.
108 Stanoviste 2 0-255 0 Jako CV107, ale pro opa¢nou stranu lokomotivy.

(vzadu)
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3.17 PArfazeni vstupl ZIMO (NE pro Mx621)

Pomoci ,pfifazeni vstupd“ Ize odstranit omezeni pfifazeni funkci NMRA (jen 12 funkénich tlagitek, a
vzdy jen jedna moznost z 8 funkénich vystupd k jednotlivému funkénimu tlagitku). Kromé toho mo-
hou byt pouzita funkéni tlacitka (= externi funkce ) rychle pfizpusobena pozadavkim uZivatele, a to
spole¢né pro funkéni vystupy a zvukové funkce bez toho, Ze by se musela ménit interni p Ffifazeni
funkci , zejména beze zmény zvukovych projektu:

CV400...428
CV oznaceni rozsah default | popis
= 0: Tlagitko FO (tzn. FO z paketu DCC) bude predano
na interni FO (1:1).
= 1: Tla¢itko F1 bude pfedano na interni FO.
= 28: Tlagitko F28 bude pfedano na interni FO.
pfitazenf vstupd = 29: Tlacitko FO bude predano na interni FO.
pro interni FO = 30: Tlag¢itko F1 na interni FO, jen pfi jizdé vpred.
0,
= 57: Tlag¢itko F28 na interni FO, jen pfi jizdé vpred.
400 | tZn. které funkéni tia- 1-28,29 0 = 58: Tla¢itko FO na interni FO, jen pfi jizdé vpred.
¢itko spina interni 30-187, = 59: Tla¢itko F1 na interni FO, jen pfi jizdé vzad.
funkci FO? 254 255
' = 86:Tlac¢itko F28 na interni FO, jen pfi jizdé vzad.
NE pro MX621 =87 Tla(“:i'tlfo FO na interni FO, ien pFi jizd{a vzad.
=101 Tla¢itko F1 — invertované na interni FO.
= 187 Tlagitko FO — invertované na interni FO, pfi jizdé
vzad.
= 254 Smérovy bit na interni FO, pfi jizdé vpred.
= 255 Smérovy bit na interni FO, pfi jizdé vzad.
0, . . Lo -
401 pfifazeni vstupd Jako pfifazeni vstupl viz vySe, ale napfiklad:
R pro interni 1-28, 0 & ; ‘
29 CV401 = 0: tlacitko F1 nainterni F1
428 F1...F28 20 2’55 = 1: tla¢itko F1 na interni F1, atd.

3.18 Stmivani a tlumeni, smérovy bit a vystupy

Funkéni zafizeni nesméji byt ¢asto provozovana s plnym napétim v kolejich, napfiklad zarovky na
18 V, pokud je napéti v kolejich az 24 V (u velkych méfitek obvyklé). Nebo mé byt jednoduse redu-
kovén jas.

Nejlepsi feSeni pro tyto pfipady je pfipojeni plus pélu takovych zafizeni na nizké napéti pro funkce
dekodéru, viz kapitola ,Montdz a pfipojeni“. Toto napéti je navic stabilizovano, tzn. nekolisa
s napétim v kolejich (zatizeni atd.).

Jako néhradni FeSeni nebo navic (stmivani funguje nejen, kdyz je spotfebi€ pfipojen k plus polu
s plnym napajecim napétim, ale i relativné k nizkému napéti) je k dispozici redukce napéti pomoci

stmivani PWM (pulsné-Sitkova modulace), s
CV60,

Dekodéry MX620 az MX623, MX630 az MX632, z vukové dekodéry MX640 az MX648

které definuje pomér spinani PWM. Samoziejmé je tento zplsob redukce napéti zajimavy i proto,
nebot je pomoci CV60 lehce nastavitelny.

@ POZOR: Zarovky s jmenovitym napétim do cca 12 V mohou byt pomoci PWM napéjeny bez
poskozeni, i kdyz je napéjeci napéti vyrazné vysSi; ne ale zarovky na napf. 5V nebo 1,2 V; tyto
museji byt pfipojeny misto k ,normalnimu“ plus p6lu dekodéru k nizkému napéti pro funkce, viz ka-
pitola ,Montaz a pfipojeni*.

%~ LED naopak potiebuiji sice v kazdém p¥ipadé prediadny rezistor, ale pokud tento je navrZzen
na napt. 5V, je stmivani PWM i pfi napajecim napéti 25 V dostacujici (v tomto pfipadé bude nasta-
veni CV60 = 50, tedy redukce na pétinu).

Generelné plsobi CV60 na vSechny funkéni vystupy. Pokud ma byt pdsobeni omezeno jen na ur-
¢ité vystupy, pouziji se CV pro masky stmivani, viz tabulka.

CV oznaceni rozsah default | popis
stmivani funkénich
vystupli = Redukce efektivniho napéti na funk&nich vystupech

pomoci PWM (pulsné-Sitkové modulace); tim muze
byt napf. redukovan jas Zarovek.

PRIKLADY HODNOT:

CV60 = 0: (nebo 255) pIné napajeni
CV60 = 170: dvoutfetinovy jas
CV60 = 204: 80% jas

redukce napéti
funkénich vystupt
60 pomoci PWM 0-255 0

zésadné plati pro
vSechny funkéni
vystupy

Zadani téch funké&nich vystupd, na kterych nema byt
nastaveno snizené napéti PWM (jas) dle CV60, ale pl-
né napéti pouzitého plus poélu, tedy napajeci napéti
nebo nizké napéti pro funkce.
= bit 0 - pro &elni osvétleni vpfedu,
vylougeni uréitych bit1 - pro ¢elni osvétleni vzadu,
funkénich vystupt bit 2 - pro funkéni vystup FA1, bit3 - FA2,

maska stmivani 1

114 ze stmivani dle bity 0 bit 4 - pro funkéni vystup FA3,  bit5 - FA4,
CV60 0-7 bit 6 - pro funkéni vystup FA5,  bit 7 - FA6
prislusny bit = 0: vystup bude — je-li zapnut — napajen
viz také 3 s?ii,en‘ym nap}étl’m QIe CVGO., o ]
pokragovani prlslus,ny blt,=_ 1: vystup je ze stmivani vyjmut, tzn. ma
v CV152 byt napajen — pokud je zapnut — plnym napétim.
PRIKLAD:
CV114 = 60: FAL, FA2, FA3, FA4 nebudou stmivany,
tzn. redukovano bude jen €elni osvétleni.
maska stmivani 2 ...pokragovani CV114.
= bit 0 - pro funkéni vystup FA7,
vylougeni uréitych ) bit 1 - pro funkéni vystup FA8,
funkénich vystupd bity bit 2 - pro funkéni vystup FA9,
ze stmivani dle 0-5 0 bit 3 - pro funkéni vystup FA10,
152 CV60 a bit 4 - pro funkéni vystup FA11,
bit 6 0 bit 5 - pro funkéni vystup FA12.

bit 6 = 0: ,normalné*“

=1: ,smérovy bit* na FA3, FA4, tzn.
FA3 bude zapnut, kdyz je smér vzad
FA4 bude zapnut, kdyz je smér vpfed
(,normalni“ pfifazeni pro FA3, FA4 neplati).

pokracovani bit 7
Cv1i4

a FA3, FA4 jako
sméroveé vystupy
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Dalkova svétla / tlumeni svétel pomoci masky zhasinani

Jako ,tlagitko tluméni“ muZze byt definovano jedno z funkénich tlagitek F6 (CV119) nebo F7
(CV120). Podle potfeby mohou byt uréité vystupy ztlumeny pfi zapnuté nebo vypnuté funkci (bit 7,
invertované plsobeni).

3.19 Efekt blikani

LBlikani* je vlastné svételny efekt jako vSechny ostatni, které jsou shrnuty v CV od 125,

z historickych davodu byla pro néj ale pouzita vlastni CvV117, 118.

CcVv oznacéeni rozsah default | popis
catl (Fe Zadani t&ch funkénich vystupt, Které maji pfi zapnuté Ccv oznaceni rozsah | default | popis
maska tiument funkci F6 pfejit do ztlumeného stavu (jas dle CV60) Pomér impuls/mezera pro blikani:
= Typické poutiti dalkové / tiumené svétio. blikani funknich Desitky ¢as zapnuti / jednotky ¢as vypnuti
pritazeni funkg- 117 vystupt dle 0-99 0 =100ms, 1=200ms, ,.. 9=1s
nich bit 0 - pro &elni osvétleni vpredu, Ccviig PRIKLAD:
vystup( jako bit1 - pro &elni osvétleni vzadu, maska blikani CV17 = 55: stejnomérné blikani v taktu 1 s, tzn. iden-
(napf.) bit2 - pro funkéni vystup FAL, ticka ¢as zapnuti a vypnuti.
tlumené / dalkové bit3 - pro funkéni vystup FA2, Zadani téch funkénich vystup, které maji v zapnutém
svétlo ) bit 4 - pro funkéni vystup FA3, stavu blikat.
119 , bity 0 bit5 - pro funkéni vystup FA4.
POZOR: 0-7 HSIUENY bit = O VStup netiumeny bit 0 - pro Celni osvétleni vpredu,
PFi urcitych nasta- p Y ) =3 vystup ‘y, ) bit1 - pro €elni osvétleni vzadu,
venich CV154 piislusny bit = 1: vystup ma po stisknuti F6 ztlumit na bit 2 - pro funkéni vystup FA1,  bit 3 = ...FA2
(,specialni konfi- hodnotu dle CV60. maska blikani bit4 - FA3, bit5 - pro funkéni vystup FA4.
gurace vystupu’) bit 7 = 0: normalni pasobeni F6. = pislusny bit = 0: vystup nema blikat,
Se meni vyznam = 1: ptsobeni F6 invertovano. - . i Fislugny bit = 1: vy 4 —je-li - bli
CV119, 120, tzn. B pu I F6 Invertovs 118 prifazeni 0blty7 0 pFislusny bit = 1: vystup méa — je-li zapnut - blikat.
pak jiz ne maska PRIKLAD: funkénich vystupl - bit 6 = 1: FA2 ma blikat inverzné!
tlumeni CV119 = 131: &elni osvétleni ma pomoci F6 piepinat k rytmu blikéni dle bit 7 = 1: FA4 ma blikat inverzne!
mezi tlumenymi a dalkovymi svétly (F6 = 1). Cvi17 (takto Ize ziskat stfidavé blikani)
120 | maska tlumeni F7 Ob'ty7 Jako CV119, ale s F7 jako funkci ztlumeni. PRIKLADY:
B CV118 = 12: funkéni vystupy FA1 a FA2 jsou uréeny
pro blikajici Zarovky.
A AR 1 A CV118 = 168: vystupy FA2 a FA4 maji blikat stfidavé,
,Druhd hodnota stmivani“ pomoci CV pro sprahlo isou-li oba zapniity

Pokud redukce napéti, nastavitelna pomoci CV60 nepostacuje, nebo je pro jiné funkéni vystupy

potfeba jin& hodnota a funkce spfahel neni ve vozidle pouzita, maze byt ,CV pro sprahlo*

3.20 F1 — fetézec pulsd (pouZiti se starymi vyrobky LGB)

CV115
pouzito jako alternativni nastaveni jasu. PFislusné funkéni vystupy museji mit v jenom z
CV125...132, 159, 160 bit 3 = 0: méd 12 funkci
pfifazen kod efektu ,ovladani spfahla“ (kapitola ,Efekty pro funkéni vystupy*). specialni 4= T L mod %,funkf:' . .
112 | konfiguragnibity | 0-—255 | 00000100 | bit4 = % bez priimu retezcle [Jll(lstu : oystémy LGB)
— = (tedy bit = 1. prijem retezce puisu (stare system
CcVv oznaceni rozsah default | popis ZIMO 42720 P P ysiemy
ovladani sprahla 3 it7=0: afeni reté (
(oviad Zapnut Uginné, pokud je v CV125...132, 159, 160 nastaven 7 G e e e IS k. Mol LGB
funkéni efekt ,odpojeni” (tedy hodnota ,48"): = 1: vytvareni fetezce pulsu pro zvuk. modu
115 nebo 0-9 0 Desftky = 0 bfi 3iti iako hodnota stmivani
druha hodnota esitky = prvl poluu i jako ho nf) ,as mivani o
stmivani Jednotky (0 az 9): Redukce napéti PWM (0 az 90%)
127 =48 pfi Ziti jako hodnota stmivani
Efekty = 48 pfi pouziti jako hodnota stmivani

- 0 127 > FAl 128 > FA2
132 | NaFAL FA2, FA3, 129 > FA3 130 > FA4
150 FA4, FA5, FA6 0 131 > FAS 132 > FA6

na FA7, FA8

160 159 > FA7 160 > FA8
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3.21 Efe kty pro funkéni V)'/Stu py cVv oznaéeni rozsah | default | popis
(americké a jiné svételné efekty, generator koure, sprahla aj.) bity 1,0 = 0()19: S,"]?r:s‘é’e .”eenza"'s'f (ch(?'ne szjeyg
americké svételné =, D udnne o jen  priojizde  vpr
ajiné efekty =10: G4¢inné jen pfi jizdé vzad
Celkem 10 funk&nim vystupm Ize pfifadit ,efekty”; toto se provede pomoci spiahlo. generator POZOR v pfipadé CV125 nebo 126: CV33, 34 (,pfifa-
p K » gen zeni funkci* pro FO, vpfed a vzad) museji byt pfizpa-
CV125, 126, 127...132, 159, 160 oure &j. sobena, aby s nimi souhlasila vySe uvedena smérova
pro svétla vpredu, svétla vzadu, FAL...FA6 , FA7 , FA8 na zavislost.
. . p . P funkeni vystu i =ké
Hodnoty, které mohou byt programovany do efektovych CV, sestavaji z 125 | Cvatiavitod o bity 7,6,5,4,3,2 = kod efektu
vlastniho 6-bitového kédu efektu a 2-bitového smérového kédu nastaveni a modi- PRIKLADY (hodnota efektu, které s programuje do CV125)
N . Mars light, jen vpied - 00000101 = 5
bity 1, 0 = 00: sm&rové nezavislé (pisobi vzdy) fikace efek,tu po- Gyralite, nezavisle na sméru - 00011100 = 28"
= O1: pusobi jen pfi jizdé vpred (+ 1) moci Ditch type 1 left, jen vpred - 00100101 = ,37*
=10: pusobi jen pfi jizdé vzad (+ 2) CV62 63. 64 a ovladani sp fahla - 00110000 = ,48*
bity 7...2 = 000000xx bez efektu +smér = (0), 1, 2 (smérové nezavislé, vpred, vzad) e Soft-Start pro vystup - 00110100 = ,52*
= 000001xx Mars light +smér =4, 5, 6 (smérové nezavislé, vpied, vzad) CV115, 116 automaticka brzdova sv étla - 00111000 = ,56*
=000010xx Random Flicker +smeér=8,9,10 (..., ...y ...) (pro sprahlo) aut. zhasnuti stanovisté - 00111100 = 60"
=000011xx Fl_ashlng headlight + smér = 12,13,14 ... gen. koure zAvislé na rychlosti/zatézi - 01001000 =,72*
=000100xx Single puls strobe +smér =16, 17, 18 gen. koure dieselu zav. rych./zatéz - 01010000 = ,80“
= 000101xx Double puls strobe +smér = 20, 21, 22
=000110xx Rotary beacon simul + smér = 24, 25, 26 Efekty
= 000111xx Gyralite + smér = 28, 29, 30 P .
= 001000xx Ditch light type 1, right + smér = 32, 33, 34 126 navfysrlﬁcralm 0 jako CV125
= 001001xx Ditch light type 1, left + smér = 36, 37, 38 Vystup )
=001010xx Ditch light type 2, right +smér = 40, 41, 42 ,osvétleni vzadu
=001011xx Ditch light type 2, left +smér = 44, 45, 46 Efekty
=001100xx ovladani sprahla: omezeni ¢asu/napéti v CV115, =48, 49, 50 127 iako CV125
automatické poodieti pfi rozpojeni v CV116 na FA1, FA2, FA3, jaxo
= 001101xx ,Soft start* = pomalé rozsviceni funkéniho vystupu =52,53,54 - FA4, FA5, FAG 0 127 > FAL 128 > FA2
= 001110xx Automatick& brzdova svétla pro tramvaje, dosvit v klidovém stavu ménitelny, ¢as do- =56, 57, 58 129 > FA3 130 > FA4
svitu viz CV63. 132 od FA3 ne pro 131 > FA5 132 > FA6
= 001111xx Automatické odpojeni funkéniho vystupu pfi jizdnim stupni > O (napf. zhasnuti osvétle- =60, 61, 62 MX621
ni stanovisté za jizdy). Efekt
NE pro MX621 = 010000xx Automatické odpojeni funkéniho vystupu po 5 min. (napf. pro ochranu generatoru kou- = 64, 65, 66 159 exty 0 jako CVv125
fe pred prehratim). 160 na FA7, FA8 159 > FA7 160 > FA8
-t = 010001xx jako nahore, ale automatické odpojeni po 10 min. i =68, 69, 70 ik
- = 010010xx Vytva feni kou fe v zavislosti na rychlosti nebo zatizeni pro PARNI lokomotivy podle =72,73,75 moaditikace _ - S AT AN
CV137 — 139 (predehfev v Klidovém stavu, silny kour pfi rychlé jizdé nebo zatizeni). 62 | svstelnych efekta 0-9 0 Zména minimainf hodnoty stmivani.
Automatické odpojeni podle CV353; po odpojeni opétovné zapnuti jen novym sepnu- — — — —
tim funkce. modifikace 0-99 Desitky: zména ¢asu cyklu pro efekty
e = 010100xx Vytva Feni kou fe v zavislosti na stavu jizdy pro MOTOROVE lokomotivy podle CV137 = 80, 81, 82 svétlenych efekt( (0 -9, defaultné 5), popr.
— 139 (predehfev v klidovém stavu, silny raz koufe pfi startu zvuku motoru a pfi zrych- stmivani pfi 001101 (0 - 0,9 s)
leni). Odpovidajici fizeni ventilatoru na vystupu pro ventilator. Automatické odpojeni . . .
podle CV353; opétovné zapnuti jen novym sepnutim funkce. 63 nebo 51 Jednotky: prodiouZent dosvitu
. . V pfipadé brzdovych svétel (kéd 001110xx v CV125
. . . p ) dosvit brzdovych 0-255 nebo 126 nebo 127...): dosvit v desetinach s (tedy
= Efektova CV jsou i bez efektu (tedy kdd efektu 000000) vhodnéa pro svétel - N p
rozsah do 25 s) v klidu po zastaveni.
smeérovou nezavislost funkénich vystupd 64 svég(l)nd)’l/gﬁagf(;ktﬂ 0-9 5 Modifikace &asu vypnuti postrannich svétel.
PRIKLAD: CV127 =1, CV128 = 2, CV35 = 12 (FA1, FA2 smérové nezavislé, spinatelné tlacitkem
Fl) L, 0- 255 Pro efekty ,,010010xx“ nebo ,010100xx" (generator koure):
’ auFor’qatlcke ) ochrana proti prehféti: odpojeni por 1/2 min. az cca 2 hod.
353 odpojeni genera- = 0 . -
toru koufe . = 0: bez automatického odpojeni
0-106 min =1 aZ 155: automatické odpojeni po 25 s / jednotku
' Specialni upozornéni k postrannim svétlim: Tato jsou aktivni, jen je-li zapnuto &elni osvétleni (FO) a funkce F2; to odpovida ame-
rické predloze. ,Postranni svétla“ funguji jen tehdy, jsou-li nastaveny odpovidajici bity v CV33 a 34 (definice v CV125 — 128 neni do-
stacujici, ale nutna navic). PFiklad: Pokud jsou postranni svétla definovana pro FA1 a FA2, museji byt nastaveny bity 2, 3 v CV33, 34
(v tomto pfipadé CV33 = 00001101, CV34 = 00001110).




Dekodéry MX620 az MX623, MX630 az MX632, zvukové de kodéry MX640 az MX648

3.22 Konfigurace generatort koure (NE pro MX621)

Na prikladu generatoru koure ,Seuthe” 18 V:

Kromé jednoduchého zapnuti a vypnuti pfes libovolny funkéni vystup existuje moznost vytvofit za-
vislost intenzity vytvareni koufe na klidu nebo jizdé a zrychleni .

K tomu se generator koufe pfipoji k jednomu z funkénich vystupi FALl...FA6 (ne FA7, FAS8);
v ,efektovém CV*, prisluSejicim tomuto vystupu, se naprogramuje efekt vytvareni koufe pro parni
lokomotivu (kéd efektu ,72“) nebo motorovou lokomotivu (,80%).

Pro pfislusny vystup pak plati ,kfivka pro generator koufe* z CV137, 138, 139; tato museji byt
BEZPODMINECNE naprogramovana, jinak je koufr trvale vypnuty.

PRIKLAD — typické kfivka pro napéti v kolejich 20 V, generator koufe na plné napéti (18 V):
CV137 =70 .. 90: Toto zpusobi v klidu slaby proud koufe.

CV138 = 200: Od jizdniho stupné 1 (tedy jiz od nejnizSi rychlosti) bude generator koufe pracovat
s vykonem cca 80%; tedy relativné husty koufr.
CV139 = 255: Pfi zrychleni bude generator koufe napajen na pino, husty kour.
CcVv oznacéeni rozsah default | popis
kfivka pro Uginny, pokud v jednom z CV137 — 139 je definovan
generéator koufe jeden z efektt ,generovani koure* (tedy ,72" nebo

na jednom ,80%):
ZFA1-6 Pomoci tfi hodnot v CV137 — 139 bude definovana

kfivka pro pfislusny funkéni vystup (FAL...FA8, dale

NE pro MX621
oznacen jako FAX).

137 PWM v klidu 0-255 0 CV137: PWM vystupu FAX v Klidu
138 PWM za jizdy 0-255 0 CV138: PWM vystupu FAX pfi konstantni jizdé
139 | PWM zrychleni 0-255 0 CV139: PWM vystupu FAX pii zrychleni

Koureni synchronni s razy pary nebo typické pro diesel s ,USA Trains USAR22-454"

Se zabudovanym ventilatorem budou razy koufe synchronizované s razy pary, popf. stavem jizdy
bez toho, Ze by byla nutna jakékoli pfidavna elektronika.

Topné téleso generatoru koufe bude — jak bylo popsano na pfikladu ,Seuthe* — pfipojeno na
FA1...FA8 a konfigurovano, tzn. pfisluSné efektové CV = 72 (para) popf.= 80 (motor).

Ventilator bude pfipojen na vystup FA4 (u MX620-MX632 a MX646 FA2); viz kapitola ,Montaz a
pfipojeni“, podkapitola ,Specialni pfipojeni pro generator koure*.

Kromé toho museji (maji byt) naprogramovana nasledujici CV:

CV137, 138, 139 = 60, 90, 120: (DULEZITE) Topné téleso generatoru koufe ,USA-Trains" je uréeno na max. 9V,
proto musi byt napéti na funkénim vystupu omezeno, coz se déje prostfednictvim pfislusné pfizplisobené
kfivky (tedy CV137, 138, 139). VySe uvedené hodnoty mohou byt v urcité mife pfizplsobeny podle potfeby
a napajeciho napéti.

CV353 = ... napfiklad 10; automatické odpojeni generatoru koure (v pfikladu ,10: 250 s).

CV351, 352 = ... (jen pro motorové lokomotivy, tedy pokud kod efektu ,80“ v efektovém CV pro FAL...FA8); tim je
nastaveno PWM pro ventilator pro stavy start motoru (default: maximum) a jizda (default: polovi¢ni sila);
viz tabulka CV.

CV355 = ... (parni, motorové lokomotivy) PWM ventilatoru v klidovém stavu (aby vytvaFel minimalni kour).
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3.23 Konfigurace elektrickych sprahel

L~Systém KROIS” a ,systém ROCO*
Pokud jen jednomu z funkénich vystupd (nebo dvéma) FA1...FA6 (ne FA7, FA8) prifazen efekt
Lovladani sprahle* (CV127 pro FA1 atd.), provedou se nastaveni pro ovladani spfahla a cely proces
odpojeni pomoci

CV115 a CV116
Jde pfitom o omezeni doby zapnuti (ochrana pred prehratim), definice pfipadného pFidrzného na-
péti (systém ,ROCO"), jakoz i o automatické stlaceni a poodieti.
U ,systému Krois " je doporu¢eno CV115 = 60", ,70" nebo ,80“ ;to znamena omezeni impulsu
sprahla (s plnym napétim) na 2, 3 nebo 4 s; definice zbytkového napéti neni pro systém ,KROIS*
nutna (proto jednotky ,0%).

CVv oznaceni rozsah default | popis
(ovladani sprahla Uginné, pokud je v CV125...132, nastaven funkéni
Gas zapnuti efekt ,odpojeni” (tedy hodnota ,48"):
nebo Desitky (0 aZ 9): Casovy interval (v s), podle nasledu-
CVii5 jici tabulky, béhem néjz je sprahlo napajeno plnym
A napétim:
115 alternativné pou- 0-99 0
3t z A hodnota: 0 1 2 3 4 5 6 7 8 9
Zitelné jako ,druha s: 0 0102 04 08 1 2 3 4 5

hodnota stmivani*

(nastavenim desitek Jednotky (0 az 9): Zbytkové napéti (0 az 90%) pro na-

na ,0") od 0 do 90% péajeni sprahla po zbytek doby zapnuti (pro spfahlo
(podle jednotek) ROCO, ne pro KROIS).

Desitky (0 az 9): Doba, béhem niz ma lokomotiva po-
odjet od vlaku; kédovani jako CV115.

Jednotky (0 az 9) = x4: interni jizdni stuper pro pood-
jeti (jeho zrychleni dle CV3)

automatické 0-99
116 poodijeti ' 0 Stovky o o
pii rozpojeni 0-199 = 0: bez stlacent pfed poodjetim.
= 1: stlageni pro odleh¢eni spfahla.
PRIKLAD:

CV115 = 60 (Cas poodjeti 2 s) a

CV116 = 155 (stlageni aktivni, jizdni stupen 20, 1 s)

Upozornéni k automatickému stlaceni a poodjeti:

- L,Automatické poodjeti“ je aktivovano, pokud neni desitkova pozice CV116 rovna O; pFipadné (pokud
CV116 > 100) spojeno s pfedchozim automatickym stlacenim.

- Automatické poodjeti (nebo predchozi automatické stlaceni) se zahdji sou¢asné s ovladanim sprahla, ale jen
tehdy, pokud vlak stoji v klidu (ovlada¢ na nule); pokud je vlak jeSté v pohybu, zahaji se proces odpojeni (a
stlaeni a poodjeti), jakmile vlak zastavi.

- Odpojeni a poodjeti je ukonéeno, pokud je funkce spfahla vypnuta (tedy pfisludné tlagitko — pokud je v momen-
tovém rezimu — je uvolnéno; nebo — je-li v trvalém reZimu — je opétovné stisknuto), nebo pokud uplynuly za-
dané ¢asy (pro sprahlo v CV115,pro poodjeti v CV116).

- Pokud béhem procesu odpojeni a poodjeti dojde k pohnuti ovladage rychlosti, nasleduje pferuseni procesu.

- Smér jizdy poodjeti odpovida vzdy aktualné nastavenému sméru jizdy, nezohledriuje pfipadné nastavené smé-
rové definice v definici efektu sprahla.
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3.24 Rozhrani SUSI, logickeé vystupy (NE pro MX621)

Dekodéry, popsané v tomto navodu (s vyjimkou MX621) maji vystupy, které Ize alternativné pouzit
jako rozhrani SUSI, logické vystupy nebo fidici vystupy pro serva. Tyto vystupy jsou na pajecich
ploSkach nebo na konektorech (MTC nebo PluX), viz rdzné vykresy zapojeni od strany 5.

Standardné jsou na téchto vystupech aktivni signaly SUSI-Data a Clock, po pfepnuti v CV124
(bit 7) nebo v CV181, 182 (viz nasledujici kapitola ,Konfigurace fidicich vystup( pro serva“) alterna-
tivni pouziti.

CV oznaceni rozsah default | popis
funkce bity 4 — 6, 6: Vybeér tlaCitka posun (funkce) AKTIVACE
tlacitka posun: ) POLOVICNI RYCHLOSTI:
124 0 E'zy 6 0 bit 5 = 1 ,stejnosmérné zastavovaci Useky*

bit 7 = 0: rozhrani SUSI aktivni
= 1: funkéni vystupy misto SUSI

pfepnuti SUSI —
logické vystupy

3.25 Konfigurace fidicich vystupd pro serva (Ne pro Mx621)

CV oznaceni rozsah default | popis
bit 0 = 0: protokol serva s pozitivnimi impulsy.
0-3 = 1: protokol serva s negativnimi impulsy.
0 bit 1 = 0: ovladaci vodi¢ aktivni jen béhem pohybu
pro =1: ...vzdy aktivni (spotfebovava proud, nékdy
protokol Smart- chvéje, ale drzi polohu i pfi mechanickém za-
prvovystupl servo tizeni); toto nastaveni musi byt vzdy zvoleno,
161 RC-1 0 kdy? je pouzito Smart-servo RC-1 (s paméto-
musi byt vym dratem).
NE pro MX621 nasta- . T ol .
veno bit 2 = 0: v pfipadé dvoutla¢itkového ovladani (dle
CV161) se stfedni polohou, kdyZ obé funkce 0.
Cv161 = = 1: v pfipadé dvoutlagitkového ovladani (dle
2! CV161) bézi servo jen b&hem stisknuti tlagit-
ka.
servo 1 49 Definice vyuzitelné ¢asti celkového rozsahu otaceni
. serva.
162 konc?,\llsvgoloha 0-255 se_r\}o?lfls ,,Vlevof‘ je rozuméno symbolicky; s pfislusnymi hod-
notami mize ,vlevo" byt ,vpravo*“.
servo 1 Defini Zitelné ¢asti celkovéh hu otageni
163 koncova poloha 0— 255 205 s:r\llr;llce vyuzitelné ¢asti celkového rozsahu otacenti
vpravo
164 servo 1 0- 255 127 Definice stfedové polohy pro pfipad tfipolohového po-
stfedové poloha uziti.
servo 1 30 Rychlost pfestavovaciho pohybu; ¢as mezi definova-
165 2as béh 0-255 s3s nymi koncovymi polohami v desetinach s (tedy rozsah
cas benhu B do 25 s, defaultné 3 s).
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166

169
170

173
174

177

Jako vySe, ale pro
servo 2

servo 3

servo 4

servo 1
servo 2
servo 3
servo 4

pfirazeni funkci

90-93

101 -
114

oooo

= 0: servo mimo provoz

1: jednotlagitkové ovladani pomoci F1
= 2: jednotlac¢itkové ovladani pomoci F2  atd.
= 28: jednotla¢itkové ovladani pomoci F28

=90: servo zavislé na smérové funkci vpfed = servo
vlevo; vzad = vpravo

= 91: servo zavislé na klidovém stavu a sméru, tzn.
servo vpravo v klidovém stavu a sméru vpred,
jinak servo vlevo

= 92: servo zavislé na klidovém stavu a sméru, tzn.
servo vpravo v klidovém stavu a sméru vzad,
jinak servo vlevo

= 93: servo zavislé na klidovém stavu nebo jizdé, tzn.
servo vpravo v klidovém stavu, servo vlevo
za jizdy, nastaveny smér neuginny.

= 101: dvoutlagitkové ovladani F1 + F2

=102: dvoutlacitkové ovladani F2 + F3  atd.

= 111: dvoutla¢itkové ovladani F11 + F12

=112: dvoutlagitkové ovladani F3 + F6

= 113: dvoutla¢itkové ovladani F4 + F7

= 114: dvoutlagitkové ovladani F5 + F8
(dvoutlagitkové ovladani dle CV161, bit 2)

185

specialni pfifazeni
pro lokomotivy na
skute¢nou paru

= 1: parni lokomotiva s provozem na jedno servo;
rychlost a smér jizdy ovladac¢em rychlosti, sttedova
poloha je stuj
= 2: servo 1 proporcionalné s ovlada¢em rychlosti,
servo 2 na prepinani sméru
= 3: jako 2, ale: smérové servo automaticky v nulové
poloze, pokud je jizdni stuper = 0 a F1 = zap.; pfi
jizdnim stupni > 0 : smérové servo na prepinadi
smeéru.
UPOZORNENI k CV185 = 2 nebo 3:
Servo 1 se nastavuje pomoci CV162, 163 (koncové
polohy), pomoci odpovidajicich hodnot je mozna i
zména sméru.

Servo 2 se nastavuje pomoci CV166, 167.
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4. Zpétné hlaseni — ,obousmérna komunikace*

Dekodéry ZIMO vsSech typl jsou jiz od poc¢atku DCC vybaveny néjakou formou zpétného hlasenti;
toto byl a je vyznamny rozdil oproti konkurenénim vyrobkdm.

- Zjis tovani cisla vlaku ZIMO je v DCC dekodérech zabudovano od roku 1997, jiz od cca
1990 ve (dnes uz nepouzitelném) vlastnim datovém forméatu ZIMO. Funguje jen v ramci digitalnich
systéml ZIMO (MX1,... MX10, MX31ZL, MX32ZL,...) a spoleéné s moduly kolejovych obvodu
ZIMO (MX9 a naslednici): dekodér vysila po obdrzeni jemu adresovaného datového paketu DCC
potvrzovaci impulsy, které jsou vyuzity k tomu, Ze je dekodér v pfislusném kolejovém obvodu ro-
zeznén a nahlasen.

o

,Obousm érna komunikace® podle , RailCom" je pripravena .

ve vSech dekodérech ZIMO od roku 2004; ve velkych dekodérech Ra.’l Com
MX695, MX696, MX697 od pocéatku funkéni (zakladni funkce a ——

prabézné rozSifovani).

,Obousmérnad” znamend, Ze v ramci protokolu DCC neni datovy tok jen ve sméru k dekodéru, ale i v opaéném
sméru; tedy nejen jizdni povely, funkéni povely atd. do dekodér(, ale i hlaSeni jako potvrzeni pfijmu, méfeni
rychlosti, informace o stavu, naéitani CV z dekodéru.

Principiaini funkce RailCom je zaloZena na tom, Ze z jinak kontinualniho datového a energetického toku DCC,
tedy z kolejového signalu DCC, ktery do koleji posila systémovéa centrala (tedy zakladni pfistroj MX1), jsou vy-
stfizeny kratké pauzy (,Cutouts”, max. 500 mikrosekund), v nichZ maji dekodéry €as a prilezitost odeslat par
bytl dat, které jsou vyhodnoceny pevnymi detektory.

Pro detailni specifikaci RailCom byla zaloZena ,Pracovni skupina RailCom* (sloZzend z firem Lenz, Kilhn, Tams,
ZIMO) s cilem vytvofit jedinou a jednotnou platformu pro aplikace ,RailCom“, o coz se dfive snazily NMRA
,RPs* (= Recommended Practices) 9.3.1 a 9.3.2 pro ,0bousmérnou komunikaci“, ale kvuli pokracujicimu samo-
rozpusténi NMRA ,DCC working group“ nedoslo k realizaci.

K RailCom alternativni proces ,ZACK“ vychazi z vy8e zmin&ného zjistovani &isla viaku
ZIMO, tzn. je realizovan na zékladé jeho myslenky, ale pomoci aktualnich technickych prostfedkd
jde o rozsahly systém zpétného hlaSeni. Rozsah vykonu je stejny nebo v nékterych oblastech do-
konce vétsi nez u RailCom. Z pohledu uZivatele, ktery nevidi fyzikalni podstatu pfenosu dat, ale
jen logickou strukturu pfenesenych dat, neni rozdil oproti RailCom nijak velky. proto jsou nasledu-
jici popisy platné jak pro RailCom, tak i pro alternativni feSeni.

,RailCom" je zapsana ochranna znamka firmy Lenz Elektronik GmbH.
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Pomoci ,obousm érné komunikace “ podle RailCom nebo podle budoucich alternativnich procest
budou

potvrzovana dekodérem prijata data -

- to zvySi provozni jistotu a ,Sifku pasma“ systému DCC, nebot potvrzené povely nemuseji byt zno-
vu opakovany;

hlaSena aktualni data z dekodéru do centraly (do ,globalniho detektoru®) -

- napf. ,skute¢na“ (zmérena) rychlost vlaku, zatizeni motoru, kéd trasy a polohy, ,zasoba paliva“, na
dotaz aktualni hodnoty CV;

zjiStovana adresa dekodéru ,lokalnim detektorem* -

- pfipojenym k jednotlivému izolovanému Useku, v budoucnu integrovanému do modulu kolejovych
Usekl MX9 (naslednik), bude zjistovany aktualni polohy vozidel (= zjistovani ¢isla vlaku), coz ale je
mozné jiz dlouhou dobu pomoci viastniho systému zjiStovani ¢isla vlaku ZIMO.

RailCom a/nebo alternativni proces budou trvale rozvijeny a doplfiovany o nové aplikace (coz si
samozfejmé vynuti odpovidajici update software dekodérd a pfistroju). Dekodéry ZIMO roku 2009
jsou schopny hlasit adresu vozidla v izolovaném Useku (tzv. procesem ,Broadcast* — velmi rychle,
ale jen pro jediné vozidlo v Useku), na dotaz hlasit obsah CV, a hléasit néktera data z dekodéru jako
aktualni rychlost v km/h, zatizeni, teplotu dekodéru.

Na strané sytému byl od pocéatku k dispozici jen cizi vyrobek — ,Zobrazova¢ adresy“ LRC120 — ,lo-
kalni detektor RailCom*“ k zobrazeni adresy vozidla v kolejovém UGseku, od roku 2007 je MX31ZL ja-
ko prvni digitalni centrala od poc¢atku vybavena ,globalnim detektorem RailCom®*.

Jesté v roce 2011 bude ZIMO dodéavat nové zakladni pfistroje MX10 s integrovanymi detektory pro
RailCom a alternativni proces. Ovlada¢ MX32 (v prodeji od zacatku 2011) vyuziva od zacatku funk-
ce zpétného hlaSeni (zobrazeni rychlosti, naéteni CV), ty jsou ale k dispozici jen s MX31ZL (do do-
stupnosti MX10).

V dekodérech ZIMO bude RailCom aktivovan pomoci
CV29,bit3=1aCVv28=3

To je sice defaultné nastaveno; ale nékteré zvukové projekty defaultni zapnuti RailCom vypinaji a
musi byt proto znovu zapnut.
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5. Zvuk ZIMO — vybér a programovani

= ,Kolekce zvuk 0“ ZIMO v dekodéru je pfednostni forma dodavky a specialita zvukového kon-
ceptu ZIMO, ktera je mozna diky velkoryse naplanované kapacité paméti: vzorky zvukd a paramet-
ry pro vice typa vozidel (napf. 5) jsou uloZeny v dekodéru sou¢asné; pomoci vybérové procedury se
z ovladace (tedy bez nahravani zvuku z pocitace) uréi, ktery zvuk ma v provozu skute¢né zaznit.

UZivatel ma pfitom volnost sestavit si zvukovy obraz pro svou lokomotivu podle vlastni chuti, proto-
Ze |ze kombinovat napf. 5 sad zvukl razd pary s jednim z 10 uloZenych piskani (nebo i nékolika
riznymi na raznych tlagitkach), k tomu jesté vybér zvukd zvond, kompresor(, syceni pary nebo
olejovych horakda, skfipéni brzd atd.

.Kolekce zvuk(” jako takova je specialni forma ,zvukového projektu” (viz nize) a je rovnéz k dispo-
zici na www.zimo.at (v ¢asti UPDATE, Decoder) pro staZeni a nahrani (pro pfipad, Ze dekodér ne-
byl zakoupen se spravnou kolekci).

=» Zvukové projekty ZIMO zdarma (,Free D’load*)  jsou ke staZeni pfipraveny v databazi zvuk G
ZIMO na www.zimo.at, zpravidla volitelné v nasledujicich forméach:

1) jako projekt ,Ready-to-use*:  Jedna se o soubor .zpp, ktery se po stazeni nahraje bud pres
MXDECUP nebo MX31ZL (pozdéji MX10) s pomoci ,ZIMO Rail Center* ZIRC nebo pfes MX31ZL a
USB-sticku (pozdéji MX10 a karta SD) pfimo do zvukového dekodéru ZIMO. VSechna pfifazeni, pa-
rametry a hodnoty CV, obsazené v projektu, se rovnéz nahraji; zména pfifazeni funkci pfed nahra-
nim je v pfipravé (Cervenec 2009).

Po nahrani do dekodéru mohou byt mnoha pfifazeni a nastaveni pfizpisobena individualnim pfa-
nim i u projektt ,Ready-to-use” pomoci procedur a CV, popsanych v navodu dekodéra.

2) jako projekt ,Full-featured:  Zde se stahne soubor .zip, ktery se nenahrava pfimo do dekodé-
ru, ale rozbali a zpracuje se pomoci ,ZIMO Sound Program“ ZSP . V ramci ZSP mohou byt poho-
diné vytvorena pfifazeni a nastaveni, mohou byt rovnéz vyjmuty vzorky zvukl k externimu zpraco-
vani, vytvoreny vlastni zvukové projekty ze stavajicich vzork( zvuka atd.

Po zpracovani se zvuk nahraje do zvukového dekodéru pomoci ZSP pfes MXDECUP nebo
MX31ZL (pozdé&ji MX10). Po nahrani mohou byt pro individuélni pfizplsobeni pouZzity procedury a
CV, popsané v navodu k pouziti dekodérd, pficemz je rovnéz mozné uloZeni novych hodnot do po-
¢itace pomoci ZSP.

=» Placené zvukové projekty PROVIDER (,Coded Provider “) jsou rovnéZz k dispozici v databazi
zvuk &1 ZIMO, jsou ale pouzitelné jen v ,kédovanych dekodérech* , tedy takovych, které obsahuji
pfislusny ,nahravaci kéd“ . ,Kédované dekodéry“ jsou bud jako takové zakoupeny (jsou drazsi o
pfiplatek) nebo se vytvofi dokoupenim a zadanim nahravaciho kédu do ,normalniho* dekodéru. ,Na-
hravaci kéd", ktery opraviiuje k pouziti vS§ech zvukovych projekt urcité skupiny (napf. vSechny zvu-
kové projekty od Heinze Déppena), je dekodérim zadan individualné, tzn. plati pro jeden urcity de-
kodér, ktery je oznacen svym identifika €nim €islem. Viz www.zimo.at, ¢ast UPDATE, ZIMO Sound
Database.

Projekty ,Coded Provider” jsou vytvofeny externimi partnery ZIMO (v tabulce zvuk( oznacenymi ja-
ko ,Provider”, napf. Heinz Dappen pro Rhatische Bahn a americké parni lokomotivy); tito jsou hono-
rovani z prodeje ,nahravacich kodd*“.
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=» placené ,p fednahrané” zvukové projekty PROVIDER ; tyto budou do dekodéru nahrany vy-
robcem . K normalni cené dekodéru bude pfipoéten pfiplatek ve stejné vysi jako ,nahravaci kéd".

Samoziejmé ,predehrané” zvukové projekty nejsou k dispozici jen jako prechodné nahrada pro na-
hrani s ,nahravacim kédem®, ale na prani pro veskeré zvukové projekty (placené i zdarma).

=» Béhem provozu m(Ze byt obraz zvuku pfizpdsoben pomoci ,inkrementélniho programovani“
tedy bez zkous$eni rliznych hodnot CV, ale krokovym zvySovanim a snizovanim hodnoty Ize nasta-
vovat a zjemnovat,...

- jak mé& zvuk reagovat na stoupani a klesani nebo zrychlovani. Tim Ize zvuk rychle pfizplsobit riiz-
nym provoznim situacim (jizda sélo nebo lokomotiva s t€zkym nakladnim vlakem...);

- jak maji zvuky vypousténi vody a skFipéni brzd doprovazet rozjezd popf. zastaveni vlaku; a mno-
ho dalSiho.

Vyb ér lokomotivy pomoci CV265:

(Software a organizace zvukd se bude jesté casto ménit... a tedy i vyznam CV265)

CV oznaceni rozsah default | popis
1 nebo =0, 100, 200: rezervovano pro budouci pouziti
101
1 . =1, 2...32: Vybér mezi v dekodéru uloZzenymi zvuky
2 parni lo- parnich lokomotiv v kolekcich zvukd, napf. pro lo-

Vber typu komotivy komotivy BROL, BR28, BR50 atd. Jak razy pary,

265 lokomotivy 101 1 tak i ostatni zvuky (piskani, kompresor, zvon,...)
102 motoro- budou pfizpdsobeny.
va loko-
motiva =101, 102...132: Vybér mezi typy motorovych loko-
101 motiv (pokud je v kolekci vice zvuk( motorovych

lokomotiv).

UPOZORNENI: Zvuky motorovych lokomotiv budou aZ na dal$i nahravany jen jako jednotlivé zvuky
(Cv265 = 101)

Prvni uvedeni zvukového dekodéru do provozu (zvuk. kolekce ,evropské pary*):

Ve stavu pfi dodani jsou jiz zvoleny typické zvuky vozidla a pfifazeny funkéni zvuky, s nimiz Ize za-
hajit provoz

funkce F8 — zapnuti/vypnuti
funkéni zvuky zUstavaji nezavisle na ni aktivni (ttmto Ize ale pomoci CV311 piifadit vlastni tla¢itko generelniho zapnu-
tiflvypnuti); toto muze byt samoziejmé rovnéz F8!

V pfipadé dekodéru s ,kolekci evropskych par*  se jedna o sadu razd pary dvouvalcového stroje

(pficemz ¢etnost razt odpovida bez doladéni jen zhruba), s automatickymi zvuky vypousténi vody a
skfipéni brzd a nékterymi ndhodnymi a klidovymi zvuky.

Funkcim jsou pfi dodani pfifazeny nasledujici ,funkéni zvuky*:

F2 — kréatké pisknuti
F4 — ventily valcd (vypousténi vody,...)
F5 — dlouhé pisknuti (hratelné) F11 — vodni ¢erpadlo (= injektor)
F6 — zvon, houkacka F7 — prikladani uhli nebo olejovy hofak
FO, F1, F3 nejsou defaultné pfifazeny, protoZe jsou vétSinou pouzity pro jiné Gcely.

F9 — kompresor
F10 — generator
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Nahodnym generator Gm jsou pfi dodani pfitazeny nasledujici klidové zvuky:

Z1 — kompresor Z2 — prikladani uhli Z3 — vodni ¢erpadlo (= injektor)
Spinaci vstupy jsou pfi dodani pfifazeny nasledovné:

S1 — pisknuti dlouhé S1—nic S3 — detektor naprav
Specialni postup pro uzivatele digitalnich systém (i ne-ZIMO:
(uzivatelé ZIMO MX1 ,model 2000“ -EC, -HS mohou tuto pdistranu preskocit)

Pro vybér a pfifazeni vzorkd zvuk( a rovnéz pro dalSi nastaveni jsou pouzity proménné (CV) 266
az 355. Programovani téchto CV neni pro moderni systémy ,high level (jako jsou aktualni digitalni
systémy ZIMO) problém, at uz v ,servisnim médu“ nebo v ,provoznim médu®.
Mezi uzivateli jsou ale ¢etné digitalni systémy (Castecné jesté ve vyrobé), které uméji pracovat jen
s CV do 255 nebo jen do 127 nebo 99.
ProtoZe je timto omezen i rozsah hodnot pro CV (napf. jen 0 az 99 misto 0 az 255), viz CV7!
Pro takové uzivatele nabizeji zvukové dekodéry ZIMO moznost pfistupu k ,vySSim“ CV pfes nizsi
¢isla. Toto se uskute¢riuje pomoci ,pseudoprogramovani*
CV7 =110 popf. =120 popf. =130,

pficemz néasledné pozadované CV bude pfistupné pres &islo o 100 popf. 200 nizsi, tedy napr.:

pokud neni mozny programovaci pfikaz CV266 = 45,

muZze byt misto toho pouzito CV7 = 110 a nasledné CV166 = 45
pro pozadované programovani CV266 = 45 popt.

pokud neni mozné ani jak CV266 = 45, tak CV166 = 45,
muZze byt misto toho pouzito CV7 = 120 a nasledné CV66 = 45
pro pozadované programovani CV266 = 45.

Uginek provedeného pseudoprogramovani CV7 zlistane zachovan i pro nasledujici programovani
(CV267 bude tedy nahrazeno 167, CV300 nahrazeno 200 atd.) tak dlouho, dokud nebude dekodér
bez napéti. POZOR: Po opétovném zapnuti tato zména hodnot neplati, pomoci CV167 bude tedy
skute¢né osloveno opét CV167; pro zamezeni tohoto efektu viz nize!

Pomoci CV7=0

muZze byt kdykoli bez vypnuti napajeni zruSena zména hodnot ¢isel CV, napf. pro dosazeni origi-
nalniho CV166.

Pomoci pseudoprogramovani
CV7 =210 popf. =220
je dosazeno vySe popsaného Ucinku, ten ale zlstane Gcinny trvale (tedy i pfi vypnuti napéajeni a
opétovném zapnuti). ZruSen mdze byt jen pomoci
CV7=0;
toto nesmi byt zapomenuto pro moznost dosazeni originalnich ¢isel CV!
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Komfortni procedura (bez CV300...) s MX31, verze sw 1.22 / MX31ZL sw 3.05
Vyb ér sady raz & pary nebo vym éna za aktualni (JEN PARNI):
V nasledujicim popsané procedury jsou pouzitelné stejnym zplsobem i pres flexibilni vybavu zvu-
kovych dekodérd raznymi sestavami vzorkd zvukd. Upfednostiiovana je metoda ,zkuSebniho po-
slechu* pfi provoznich podminkéach, tedy v lokomotivé — i béhem jizdy — a ne jen na pocitaci.
Procedura vyb éru bude zahajena programovanim v ,provoznim médu“ (na ,hlavni koleji*)

CV300 = 100 (jen pro PARNi LOKOMOTIVY / NENimozn é pro MOTOROVE LOKOMOTIVY!)

Toto ,pseudoprogramovani* (,pseudo” znamena, Ze se ve skute¢nosti nejedna o zapsani hodnoty
do CV) zplsobi, ze funk éni tla éitka FO az F8 nebudou mit nadale svou normalni tlohu pro spina-
ni funkci, ale ziskaji specialni funkce v ramci procedury vybéru. Funkéni tlacitka na ovladaci by
meéla byt — pokud je to mozné — pfepnuta na mzikovou funkci; usnadni to proceduru.

Vyznam funkénich tlagitek béhem procedury vybéru (a nasledné i pro dalSi procedury nastaveni
zvuk() je zobrazen na zékladé ovladace ZIMO (a pfedpokladané specialni obrazovce pro procedu-
ru vybéru na displeji MX31), plati ale rovnocenn é pro funk ¢éni tla éitka vSech ovlada €u, pficemz
jejich rozmisténi se maze lisit.

V ramci procedury vybéru maji

funkéni tlacitka nasledujici specialni vyznam!

SOUND AUSWAHL

)‘uampfschlag --- SAMPLE ---
@ play (@ prev (( next

Usporadani tlacitek ZIMO MX31:

@LlFO 2F1L 3F2

>» CLEAR
@4F3 (5F4 @6F5 > SER L
N
STORE
 7F6 (8F7 (9F8 T« a e

FO = play: Prehrani aktualné zvolené sady razt pary ke zkuSebnimu poslechu, jen v klidovém
stavu, nebot za jizdy jsou zvuky razd pary prehravany automaticky.

F1, F2 = prev, next: Pfepnuti na pfedchozi popf. nasledujici vzorek zvuku, ktery je ve zvukovém
dekodéru uloZen; v klidovém stavu s okamzitym pfehranim ke zkuSebnimu
poslechu, za jizdy se pfepne na zvuk jizdy.

F3 = CLEAR + end: Procedura vyb éru bude ukon éena, vybér bude smazan, tzn. nadale nebu-
dou pfehravany zadné razy pary (syceni pary a vypousténi vody zlstane).

F8 = STORE + end: Procedura vyb éru bude ukon éena; naposledy prehrana sada razt pary
plati jako zvolen& a bude nadale pouzita jako zvuk jizdy.

Procedura vyb éru bude rovnéz ukon éena, pokud bude provedeno jakékoli jiné programovani
(napf. CV300 = 0 nebo jakékoli jind hodnota, ale i jakékoli jiné CV) nebo pfi pferuseni napéjeni.
V tomto pfipadé plati opét ,staré" p Fifazeni; takovéto ,nucené preruseni“ se ¢asto pouzije pro na-
vrat ke ,starému” nastaveni bez toho, ze by musela byt znovu hledana ,stard" sada raza pary.

Ovladani béhem procedury vybéru je podporovano akustickymi signaly
JHlas kuka €ky" je slySet, kdyz...

...neni k dispozici Zadna dalsi sada razu pary, tzn. bylo dosazeno posledni nebo prvni; pro dalsi
zkuSebni poslech musi byt nyni pouZito tlacitko pro opacny smér (F1, F2),

...je zapnuto prehravani (F0), ale neni pfifazen Zadny vzorek zvuku,
...je stisknuto tla¢itko, které nema zadny vyznam (F4, F5...).
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JPotvrzovaci gong“  je slySet po ukonéeni procedury vybéru pomoci F3 nebo F8.

V pribéhu procedury vybéru mize probihat normalni provoz : s ovladac¢em rychlosti, pfepinanim
sméru, tla¢itkem MAN (posledni jen na ovladacich ZIMO); funkce nemohou byt ovladany; teprve
po ukonceni procedury vybéru tlagitkem F3 nebo F8 nebo jinym programovanim (viz vySe) jsou
funkce opét dostupné.

Vyb ér zvuk & sy éeni pary, vypoust éni vody, pisknuti p F rozjezdu a sk Fipéni brzd:
Procedury vyb éru pro tyto ,automatické vedlejSi zvuky* budou zahajeny v ,operaénim modu”
pseudoprogramovanim
CV300 =128 pro zvuk sy&eni pary (jen pro PARNI)
CV300 =129 pro zvuk zmény sméru jizdy
CV300 =130 pro skfipéni brzd
CV300 =131  pro zvuk tyristorové regulace (ELEKTRICKE lokomotivy)
CV300 =132 pro pisknuti nebo zahoukani pfi rozjezdu
CV300 =134 pro zvuk pfevodd ELEKTRICKE lokomotivy
CV300 =136 pro zvuk kontroléru ELEKTRICKE lokomotivy
CV300 = 133 pro zvuk vypousténi vody = ventily valct (PARNI lokomotiva)

UPOZORNENI: PFislugny vybér pro vypousténi vody plati i pro tento zvuk pomoci funkéniho tlagitka (CV312).
Vlastni proces vybéru pro vedlej§i zvuky probiha stejnym zplsobem jako vybér razd péary, ALE: lo-
komotiva by pfitom méla stat v klidu , nebot ovlada € rychlosti funguje béhem vybéru jako ovla-
daé hlasitosti pro pfislusny vedlej$i zvuk!

UPOZORNENI: Tyto zvuky mohou byt rovnéz pfifazeny jako funkéni zvuky (viz nasleduijici strana);
pomoci funkéniho tla¢itka je pak mozné ukonéeni automatickych zvuk.

V rdmci procedury vybéru maji funkcni tlacitka
nasledujici specialni vyznam, ovladac rychlosti pro higsitastl

SOUND AUSWAHL

’Sieden --- SAMPLE ---

(@ play (( prev (( next

CLEAR --- CLASS ----

@+ end ( prev (@ next
STORE

@TF6 ((8F7 ((9F8 « « (+ end

M SOUND AUSWAHL

Br-Quietsch -- SAMPLE ---
@play (@ prev ( next
CLEAR --- CLASS ----
@+ end ( prev ( next

F4, F5 = prev, next: Prepnuti tfid, viz vpravo. STORE

OVLADAC RYCHLOSTI slouZi b&hem celé procedury vyb&ru « « ((+ end

jako ovladag¢ hlasitosti pro aktualni vedlejSi zvuk.
F3 = CLEAR + end: Procedura vyb éru bude ukon éena, SOUND AUSWAHL
Entwéssern --- SAMPLE ---

aktualni vedlejsi zvuk bude vypnut!
F8 = STORE + end: Procedura vyb éru bude ukon éena; (play (( prev (( next

Usporadani tlagitek ZIMO MX31:

@1FO 2F1 3F2

@4F3 (5F4 6F5

Funkéni tlacitka jako pfi vybéru razi pary:
FO = play: Prehrani aktualné zvoleného zvuku.

F1, F2 = prev, next: Prepnuti na pfedchozi, popf. nasledujici
vzorek zvuku.

novy vybér bude prevzat. CLEAR --- CLASS ----
Procedura vyb éru bude rovnéz ukon éena jakymkoli programo- (@ end ((prev ((next
vanim nebo vypnutim napajeni. STORE
B&hem této procedury nelze ovladat funkce! « « (@ end

Dekodéry MX620 az MX623, MX630 az MX632, z vukové dekodéry MX640 az MX648

Komfortni procedura (bez CV300...) s MX31, verze sw 1.22 / MX31ZL sw 3.05
PrAifazeni vzork & zvuk & k funkcim F1...F12:

Kazdé funkci, popf. funkénimu tlagitku F1...F12 mGze byt pfifazen jeden vzorek zvuku ze zasoby,
ulozené v dekodéru. Je zcela jedno, Ze je funkce pfifazena jak funkénimu vystupu (FA1, FA2,...),
tak i funkénimu zvuku; obé akce budou vykonany po stisknuti funkéniho tladitka.

Procedura p fifazeni pro funkéni zvuky se zah4ji v ,provoznim médu® pseudoprogramovanim

CVv300=1 pro funkci F1
CVv300=2 pro funkci F2
atd.

CV300 =20 pro funkci FO(!)

UPOZORNENI: Funkce F4 je defaultné pfifazena zvuku vypousténi vody (v CV312); pokud mé byt
F4 pfifazena jinak, musi byt nastaveno CV312 = 0.

Procedura pfifazeni pracuje velmi podobné jako popsané procedury pro jizdni a vedlejSi zvuky, na
rozdil od nich je ale rozSifena, protoze je mozné hledat i mimo vlastni tfidu zvukd, a proto je nutné
pfepinat i mezi tfidami.

Trida zvuk & vytvar poradek mezi vzorky zvukd, napriklad existuiji tfidy ,pisknuti kratka“ / ,pisk-
nuti dlouha“ / ,houkacky" / ,zvony* / ,pfikladani uhli/ ,hlaSeni“ / a mnoho jinych.

Lokomotiva by méla stat v klidu , protoZe ovlada € rychlosti funguje béhem pfifazeni jako ovlada €
hlasitosti !

podle zahajeni: F1...F12

V rdmci procedury pfifazeni maji funkcni
tlacitka nésledujici
Usporadant tlagitek ZIMO MX31: speciélni vyznam! E6 - SAMPLE ---
1FO 2F1 3F2 3 (( play (( prev (( next
CLEAR --- CLASS ----
@4F3 (5F4 BF5 > @@=+ end ( prev (( next
----- LOOP ----- STORE
@7F6 ((BF7 9F8 > (@ loop ((short ((+ end

planované zobrazeni na displeji MX31; nejde o fotografiit
FO = play: Prehrani aktualné zvoleného vzorku zvuku ke zkuSebnimu poslechu.

F1, F2 = prev, next: Prehrani pfedchoziho, popf. nasledujiciho vzorku zvuku, uloZzeného ve zvu-
kovém dekodéru.

F4, F5 = prev, next: Pfepnuti na pfedchozi, popf. nasledujici tfidu zvuk( (piskani, zvony, prikla-
dani uhli atd.), pfehrani prvniho vzorku zvuku ve t¥idé.

OVLADAC RYCHLOSTI slouZi b&hem procedury piifazeni jako ovlada& hlasitosti pro aktualni
funkei.

F6 = loop: Pokud je pfi ukonéeni procedury pfifazeni zapnuta F6: Vzorek zvuku bude pfi prehra-
vani prodluzovan tak dlouho, dokud bude stisknuto funkéni tladitko, pficemz se
opakuje stfedni ¢ast mezi zna¢kami (ty jsou obsazeny v ulozeném vzorku zvuku).

F7 = short: Pokud je pfi ukon¢eni procedury pfifazeni zapnuta F7: Vzorek zvuku bude pfi pfehra-

hratelné pisknutit ~ Vani zkracen na dobu stisknuti funkéniho tlacitka, pficemz bude vynechana stfed-
ni ¢ast az po znacku.

UPOZORNENI: F6 a F7 ptsobf jen tehdy, pokud jsou ve vzorku zvuku obsaZeny pfislu$né znag-
ky; zékladni nastaveni jsou rovnéz uloZena; zména jen pfi stisknuti F6, F7.



Dekodéry MX620 az MX623, MX630 az MX632, zvukové de kodéry MX640 az MX648

UPOZORNENI: Pokud nejsou F6 a F7 zapnuty, bude vzorek zvuku prehravan vzdy v uloZené dél-
ce, jak pfi kratSim tak pfi delSim stisknuti funkéniho tlacitka.

F3 = CLEAR + end: Procedura p fifazeni bude ukon éena, vybér bude smazéan, tzn. tomuto
funkénimu tlagitku nebude pfifazen zadny zvuk.

STORE + end: Procedura p fifazeni bude ukon éena; naposledy pfehrany funkéni zvuk
plati jako vybrany a bude nadéle spinan touto funkci.

Procedura p fifazeni bude rovnéz ukon éena, bude-li provedeno jakékoli programovani (napf.
CV300 = 0 nebo jakéakoli jina hodnota, ale i jakékoli jiné CV) nebo pfi pferuSeni napéjeni. V tomto
pfipadé plati ,staré" pfifazeni; takové ,nucené ukonceni“ se ¢asto pouzije pro navrat ke ,starym“
pfifazenim bez toho, Ze by musely byt znovu hledany ,staré" vzorky zvukd.

Ovladéani béhem procedury vybéru je podporovano akustickymi signaly

JHlas kuka €ky" je slySet, kdyz...
...neni k dispozici Zadny dalsi vzorek zvuku v dané tfidé, tzn. bylo dosazeno posledniho nebo prvni-
ho; pro dal$i zkuSebni poslech musi byt nyni pouzito tlagitko pro dosavadni smér (F1, F2 — cyklicky
— nasleduje prvni vzorek ve tfidé) nebo tlacitko opaéného sméru (nasleduje posledni vzorek ve
tride).
...neni k dispozici dal$i tfida (po F4 nebo F5), tzn. bylo dosazeno posledni nebo prvni; pro dalsi
zkuSebni poslech maze byt nyni stisknuto F4 nebo F5 (podle logiky jako uvnitf tfidy).
...je zapnuto prehravani (F0), ale neni pfifazen zadny vzorek zvuku,
...Je stisknuto tla¢itko, které nemé& zadny vyznam.

JPotvrzovaci gong“  je slySet po ukonéeni procedury vybéru pomoci F3 nebo F8.

F8

Prifazeni vzork & zvuk & ndhodnym generator am Z1...Z8:
Dekodér MX640 nabizi k pouziti 8 sou¢asné bézicich ndhodnych generatord, jejichz ¢asové cho-
vani je uréeno vlastnimi CV; viz odstavec Tabulka CV od CV315.

Kazdému tomuto nahodnému generatoru mize byt pfifazen jeden vzorek zvuku ze zasoby, uloze-
né v dekodéru.

Procedura p fifazeni pro ndhodné zvuky bude zahajena v ,operacnim médu“ pseudoprogramova-
nim

CV300 =101 pro ndhodny generator Z1
(Z1 obsahuje specialni logiku pro kompresor;
meél by tedy vzdy zlstat pfifazen kompresoru)

CV300 =102 pro ndhodny generator Z2
CV300 =103 pro ndhodny generator Z3
atd.
vzdy podle zahgjeni: Z1...Z28
V ramci procedury pfifazeni maji
funkéni tlacitka nasledujici specialni
vyznam!

ZUfALSSOUND AUSWAHL.
I)ZZ --- SAMPLE ---

@play (@ prev ( next
CLEAR --- CLASS ----

Usporadani tlacitek ZIMO MX31:

@1FO 2F1 3F2

@4F3 ((5F4 6F5 > (@ end (( prev ( next
----- LOOP - STORE
> @ still ecruise ((+ end

@7F6 ((8BF7 9FS8
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Vyznam a funkce funkénich tladitek jako u funkénich zvuka (viz vySe), tedy
FO = play: prehrani
F1, F2 = prev, next: pfehrani pfedchoziho popf. nasledujiciho vzorku zvuku
atd.

ale

F6 = still: Pokud je pfi ukon€eni procedury pfifazeni zapnuta F6t: zvoleny vzorek zvuku méa
byt
prehravan jako ndhodny zvuk v klidu (default).
F7 = cruise: Pokud je pfi ukonéeni procedury pfifazeni zapnuta F7: zvoleny vzorek zvuku ma
byt pfehravan jako nahodny zvuk za jizdy (default: ne).

Procedura p fifazeni pro ndhodné zvuky jako pro funk  €ni zvuky!

Komfortni procedura (bez CV300...) s MX31, verze sw 1.22 / MX31ZL sw 3.05
Prifazeni vzork & zvuk & ke spinacim vstup dm S1, S2:

Dekodér MX640 ma 3 spinaci vstupy (na ,druhém konektoru®), z nichz jsou dva vzdy volné pouzi-
telné (,1%, ,2“) a jeden (,3") je vétSinou pouzit jako vstup pro detektor napravy, ale pokud neni takto
pouzit (protoze Ulohu prebira ,simulovany detektor napravy"), je rovnéz volné pouzitelny. K témto
spinacim vstupdm mohou byt pfipojeny jazyckové kontakty, opticka ¢idla, Hallovy sondy aj.; viz
kapitola 8, Pfipojeni reproduktoru, detektoru napravy,... (coz plati i zde).

Kazdému spinacimu vstupu muZe byt pfifazen jeden vzorek zvuku ze zasoby, uloZzené v dekodéru;
pomoci CV341, 342, 343 se nastavuji Casy prehravani; viz Tabulka CV.

Procedura p fifazeni pro spinaci vstupy bude zahajena v ,operacnim médu“ pseudoprogramova-
nim
CV300 =111 pro spinaci vstup S1
CV300 =112 pro spinaci vstup S2
CV300 =113 pro spinaci vstup S3
atd.
vzdy podle zahgjeni Z1...28

V ramci procedury pfifazeni maji
funkéni tlacitka nasledujici specialni
vyznam! S1

SCHALTSOUND AUSWAHL
- SAMPLE -
@play (@ prev (@ next
CLEAR --- CLASS ----
@+ end ( prev ( next
A4F3 5F4 6F5 LOOP - STORE
« « ((+ end

Usporadani tlacitek ZIMO MX31:

@1lFO 2F1 3F2

A 4

A 4

Y

@7F6 ((8F7 9F8

Vyznam a funkce funkénich tlagitek jako u funkénich zvukd (viz vySe), tedy

FO = play: pfehrani
F1, F2 = prev, next: Pfehrani pfedchoziho popf. nasledujiciho vzorku zvuku
atd.
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Automatickd m éici jizda k ur éeni zakladniho zatiZzeni motoru:

Nasledujici procedura je nutnd pro umoznéni zavislosti razi péary (hlasitost a zvuk) na zatizeni
(stoupani, hmotnost vlaku,...), popf. optimalizaci oproti defaultnim hodnotam.

Technické zdivodnéni:

Zavislost zvuku na zatizeni vychazi z méfeni EMS (= elektromotorické sila) v dekodéru, které je primarné uré¢eno
pro regulaci (vyrovnani zatéze), ktera pfivadi do motoru vice nebo méné energie s cilem udrzet rychlost jizdy
konstantni. Aby dekodér mohl skute¢né prehravat zvuk odpovidajici jizdni situaci, musi nejprve védét, jaké hod-
noty se naméfi pfi ,nezatizené jizdé“ (tzn. rovnomérné jizdé lokomotivy nebo vlaku na vodorovné pfimé trati), te-
dy jak velké je ,zakladni zatizeni“ vozidla nebo vlaku; toto je u modelové Zeleznice kvuli ztratdm v prevodech,
sbéracum proudu aj. vétSinou vyrazné vétsi nez ve skute€nosti. Odchylky od tohoto ,zéakladniho zatizeni“ budou
potom v pozdéjSim provozu interpretovana jako stoupani nebo klesani, coz vyvola pfislusné zménéné razy pary.

Zahéajenim pomoci pseudoprogramovanim
CVv302 =75
se uskute¢ni automatickd jizda k sejmuti méficich dat zakladniho zatiZzeni ve sméru vpfed;

POZOR: lokomotiva (nebo vlak) se p  fitom pohybuje automaticky, p  fiéemz musi byt k dispo-
zici volna tra t miniméaln & 5 m dlouh& ve sm éru vp fed, bezpodmine €éné bez stoupani a klesa-
ni, pokud mozno bez (ostrych) oblouk 1.

Pomoci CVv302 =76

muZze byt tato méfici jizda zah4jena ve sméru vzad, pokud jsou na zékladé konstrukce vozidla
ocekavany rozdily v zakladnim zatizeni (jinak se vychazi z rovnosti vpfed a vzad).

UPOZORNENI: ,TéZky“ vlak (pfesngji: vlak s vysokym jizdnim odporem, napf. kv(li sb&ragtim
proudu pro osveétleni) mGze mit jiné zakladni zatizeni nez samostatné jedouci lokomotiva. Pro op-
timalni zavislost zvuku na zatiZzeni mGze byt proto nutna samostatna méfici jizda.

UPOZORNENI k UPOZORNENI: V pozdéjSich verzich software bude mozné prakti¢téjsi zachaze-
ni s riznymi zékladnimi zatizenimi, odpovidajicimi podminkam; uloZeni vice méficich dat a jedno-
duché prepinani mezi (napfiklad) jizdou naprazdno a ,tézkym vlakem®.

Zvukova CV a jejich programovani:

Proménné (CV) slouzi k optimalizaci dojmu ze zvuku ve specialnich vozidlech a ve specialnich
provoznich situacich. Programovani muaze probé&hnout konvenénim zplsobem (v “servisnim

ma&du“ na programovaci koleji nebo v “opera énim moédu“ na hlavni trati); nebo pomoci ,inkre-
mentalniho programovani“.

Jnkrementalni programovani“ je specialni formou programovani v “operaénim modu®
s nasledujicim zékladnim principem: do CV nejsou zapisovany (jak je jinak obvyklé) absolutni hod-
noty, ale aktualni hodnota v CV je zvySena (= ,inkrementovana“) nebo snizena (= ,dekrementova-
na“) o pevnou hodnotu (definovanou v dekodéru pro kazdé CV).

Dekodéry MX620 az MX623, MX630 az MX632, z vukové dekodéry MX640 az MX648

Povely k ,inkrementovani a ,dekrementovani“ hodnot CV jsou zadavany pomoci funkénich tlacitek
na ovladaci, k tomuto G¢elu jsou tato tlacitka (tedy funkce F1, F2, atd.) docasné pfifazena namisto
jejich plivodniho Gcelu (spinani funkci). Toto pfifazeni se proveden napf. pseudoprogramovanim

CVv301 = 66,

coz zpUsobi, Ze funkéni tlacitka prevezmou funkci tlacitek INC a DEC, a sice nejprve pro CV266
(tedy pro €islo CV, které vznikne prfictenim 200 k programované hodnoté).

Pro jednodussi a prehlednéjSi ovladani je vétSinou nékolik CV sdruzeno do jedné procedury, tedy
v pfipadé CV301 = 66 se k inkrementalnimu programovani nepfifadi jen zahajené CV266 (,vedou-
ci CV"), ale souc€asné i cela skupina CV, v tomto pfipadé také CV266, 267 a 268.

To je opét zndzornéno na ovladaci ZIMO (a specialni obrazovce na displeji MX31), plati ale rovno-
cenné i pro funkéni tladitka vSech ovladacu, pficemz jejich rozmisténi se muaze lisit.

MENU SOUND Incr.Prog

CV 266 CV 267 CV 268
N, (@ + Gesamt- Schlag- Teil-

V rdmci procedury inkrementélniho
““““““ ~ovani maji funkéni tlacitka

Rozmisténi tlagitek ZIMO MX31: nésledujiCI' speciélnl’ V)'/znam!

@1lFO 2F1 3F2

inkrementovani! [ Lautst. Takt Lautst.
4F3 (5F4 (6F5 (- Dampf
dekrementovani! i +2 -40 +3
@T7F6 B8BF7 9F8 > @0 =43 =17 =255

nastavit na defaultni hodnotu!

planované zobrazeni na displeji MX31; nejde o fotografiii
Posledni fadek (absolutni hodnoty CV) bude k dispozici teprve v budoucnu (zavedeni ,obousmérné komunikace*)!

FO, F3, F6 Inkrementovani, dekrementovani a nastaveni na defaultni hodnotu ,vedouciho CV*,
jehoz ¢islo bylo zadano v zahajovacim pseudoprogramovani CV301 = ... (nebo u
MX31 pfes menu).

F1, F4, F7 Inkrementovéani, dekrementovani a nastaveni na defaultni hodnotu druhého CV ve
skuping; ktera CV jsou do skupiny zahrnuta, vyplyva z nasledujici tabulky CV, ne-
bo je zobrazeno na ovladaci ZIMO MX31 (viz vySe).

F2, F5, F8 Inkrementovani, dekrementovani a nastaveni na defaultni hodnotu tfetiho CV ve sku-
piné (pokud skupina obsahuje 3 CV).

Inkrementovani a dekrementovani hodnot CV (kter4 maji vétSinou rozsah hodnot 0...255) probiha
v krocich po 1, 5, 10 nebo 15; toto je stanoveno v software dekodéru (nelze zménit). Mezihodnoty
mohou byt nastaveny pfimym programovanim, coz ale v praxi neni témeérf potreba.

+Hlas kuka ¢éky“ je slySet, kdyz
...byla dosazena dolni nebo horni mezni hodnota rozsahu hodnot CV!

Pokud neni k dispozici ,RailCom*“ (protoze pouzity systém neni nalezité vybaven), mize byt abso-
lutni hodnota urcitého CV zjisténa jen nactenim na programovaci koleji. VétSinou to neni vibec
nutné, protoze reakce na zménu hodnoty CV je bezprostfedné slysitelna na zvuku.

UPOZORNENI: pomoci MXDECUP existuje moZnost naéteni celé sady CV a parametrdl a v pFipa-
dé potfeby jejich editace na pocitaci!
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Tabulka CV pro ZVUKOVE PROM ENNE:

Nasledujici CV jsou programovatelna jak ,normaln é“ (tedy CV.. = ..), tak i ,inkrementaln &* (vy-
jimkou je CV280 pro motorové lokomotivy) ; ,inkrementalni programovani“ je G¢elné predevsim
tehdy, pokud spravné nastaveni nelze pfedem vypocitat, ale Ize ho zjistit jen zkouSenim, coz je pfi-
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pad mnoha parametr(i zvuku.

Jako ,vedouci CV* je oznaceno vzdy prvni ze tfi v logicky souvisejicich CV, ktera jsou pfi ,procedu-

fe inkrementalniho programovani“ s ZIMO MX31 také sou¢asné zobrazena a spravovana.

oznaceni rS(;zr; l'('r\:)f default | popis
Hodnota ,65" (default) udava (vypocetné) nejhla-
0 sitéjSi moznou nezkreslenou reprodukci; kazdo-
celkova hlasitost _ 5 65 padné jsvoq,Uéelr}é hodnoty az dE) cca 100, protoig
255 tyto zvysuji hlasitost bez toho, Ze by se zkresleni
zvySovalo vyrazné slySitelné, kromé toho zavisi
pouzitelnost zvuku na pouzitych vzorcich zvuka.
CV267 ucinné jen je-li CV268 = 0:
&etnost raza pary Razy pary sleduji ,simulovany detektor napravy”,
podle ,simulova- p?k tedy neni nutné pfipojovat k dekodéru skutec-
ného ny detektor.
detektoru napravy" Z&kladni nastaveni ,70" udava pfiblizné 4 nebo 6
0 nebo 8 razd pary na otacku podle zvolené sady
— 1 70 razu pary; protoze je zde silna zavislost na motoru
i 255 a prevodech, musi byt vétSinou provedeno indivi-
pro PARNI dudlni pfizplisobeni pro dosazeni skute¢né exakt-
lokomotivy ni ¢etnosti razd pary: k tomu slouzi CV267:
viz také CV354 snizeni hodnoty zpUsobi vyssi Cetnost razli pary a
naopak. Nastaveni by mélo probéhnout pfi nizsi
rychlosti (asi na jizdni stupen 10, ne 1).
prepnuti = 0: ,simulovany” detektor napravy aktivni (nasta-
de?eaktsclj(rurtw%(;gvy veni pomoci CV267, viz vy3e).
= 1: skute¢ny detektor napravy (pfipojen na spinacim
a 0 vstupu 2 MX640, viz kapitola 6) aktivni, kazda
pocet hran signalu - 1 0 negativni hrana vyvola jeden raz pary.
detektoru na raz 255 =2, 3, 4,... skute&ny detektor népravy, vice hran po
pary sobé& (2, 3, 4,...) vyvola jeden raz pary.
pro PARNI
lokomotivy
fixace Gvodniho Pro zvuk kolemjedouci parni lokomotivy je cha-
"gs- razu 0 rakteristické, Ze jeden zrazl pary ze skupiny 4
ro PARNI - 10 0 nebo 6 zni hlasitéji neZ ostatni; tento efekt je jiz
269 E)komotiv 255 sam o sobé& dan vyb&rem zvolené sady razi pary,
Y muzZe byt ale pomoci CV269 jesté zesilen.

cv oznaéeni ;‘;ZI; I'(':)E default | popis
PROJEKT PROJEKT (zatim neimplementovéno):
zatim bez funkce 0 - . Loy S . “
Pfi velmi pomalé jizdé maji razy pary ve skutec¢-
270 | prodiouzeni razd - 10 ? nosti na zakladné mechanického ovladani ventilt
pii 255 dlouhy vybéh; tento efekt je pomoci CV270 vice
.plazive" jizde nebo méné zafixovan.
0 Pfi rychlé jizdé se maji jednotlivé razy pary stejné
efekt prekryti pfi - jako ve skute¢nosti prekryvat, protoze nésleduji
rychlé jizdé 255 tésnéji po sobé a nejsou stejné zkraceny, az ko-
271 - 1 16 ne¢né prejdou do slabé modulovaného Suméni.
(acel . PR p
P nv do V modelovém provozu to neni vzdy zédouci, pro-
pro PARNI Y toZe to zni méné atraktivng; proto Ize pomoci
lokomotivy g%a CV272 nastavit, zda maji razy pary pfi rychlé jizdé
) znit spiSe vyrazné nebo spiSe Sumét.
Otevieni ventild valct pro vypusténi vody probiha
ve skute¢nosti individualné podle strojvadce.
V modelovém provozu je to spiSe pozadovano
automaticky pfi rozjezdu; pomoci CV272 je stano-
L . 0 veno, jak dlouho ma v priibéhu rozjezdu znit zvuk
trvani vypousteéni — vypousténi vody.
ved. vody 255 50 . .
cV i 10 _ Hodnota v CV272 = ¢as v desetinach s!
272 pro PARNI o 55 Upozorn?n[:Pokudﬂje zvu'l_< vypguéténl’ \_/ody pfifa-
lokomotivy - zen funkénimu tlagitku (pfi dodani F4, viz CV312),
25 Ize pomoci tohoto tlacitka automatické vypousténi
vody libovolné prodlouzit nebo zkratit. Automatické
a funkéni vypousténi vody je podminéné identické
(podle pozdéji provedeného vybéru (pfifazenti).
= 0: bez zvuku vypousténi vody
Otevieni ventil(l valcl a s tim spojeny zvuk zagina
ve skute¢nosti vétsSinou uz v klidovém stavu. Po-
moci CV273 to Ize ztvarnit v modelu, pficemz je
rozjezd automaticky zpozdén.
zpozdéni rozjezdu 0 Uginek zpozdéni rozjezdu_je z,ru§en, je—!i a!(tivt')‘\{é—
pro vypousténi - na f}mkce posunu s deqktlva0| zrychleni (viz pfifa-
vody 255 zeni F3 nebo F4 pomoci CV124!)
273 = 1 0 = 0: bez zpozdéni rozjezdu
pro PARNI{ 9 =1 Speciévlni nastave[ﬁ 'vy,pou§_téni vody po‘m_gtv:i,
lokomotivy 25 s ovladace; bez zpozdéni rozjezdu, ale nejnizsi

jizdni stupen) (nejnizsi poloha ovladac¢e nad
0, jen pfi 128 stupnich) znamena ,jesté ne-
rozjizdét, ale vypustit vodu!®).

= 2: Zpozdéni rozjezdu v desetinach s, doporuce-
ni: ne hodnoty > 20 (> 2 s).
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ot roz- INC -
Cv oznaceni sah Krok default popis
PFi posunu (Casté zastavovani a rozjizdéni) se
v praxi opakované otevirani a zavirani ventill ne-
&as stani v klidu 0 pouZziva. CV274 zpusobi, Zze zvuk vypousténi vody
pFi vypousténi - bu,de'potlaéen, pokud lokomotiva nestéla po mini-
vody 255 maélné zde nastavenou dobu.
274 = 10 30 hodnota v CV274 = &as v desetinach s!
pro PARNI 0 UPQZOBI\_IENI’: Pokud se ma posunovat s trvale
lokomotivy 2‘ otevienymi ventily, Ize to provést pomoci tomuto
5s zvuku pfifazeného funkéniho tlagitka (pfi dodani
F4, pomoci pfifazeni zahdjeného CV312 = 2, 3,
4,..., viz vySe mozno zménit).
hlasitost Pro nastaveni zavislosti na zatiZzeni je nutné
jizdnich zvuka provést tyto kroky v nasledujicim po  fadi:
(r&zua pary) LAutomaticka méfici jizda k uréeni zakladniho za-
pfi nezat_l’iené tizeni motoru®, viz vyse!
pomalé jizdé Nastaveni nebo kontrola CV275 a 276.
. Nastaveni CV277 (toto by mélo doposud byt ,0);
u PARNICH loko- viz nize!
motiv: V piipadé potieby CV278 a 279.
razy pary
Pomoci CV275 bude nastaveno, jak hlasité maji
ved. . 0 byt razy pary pfi ,zakladnim zatizeni" (tedy stejné
cv u MOTORO_VYCH _ 10 60 provozni podminky jako pfi dfive provedené méfici
275 lokomotiv: 255 jizd&), a to pfi rychlosti cca 1/10 max. rychlosti.
zvuk jizdy Upozornéni:
Ugelné (ale ne nutné) je nastavit CV275 pfi po-
u malé jizdé zkouSenim (tedy ,inkrementalnim pro-
ELEKTRICKYCH gramovanim*“) na odpovidajici hodnotu. ProtoZe
lokomotiv: hlasitost je interpolovana podle rychlosti mezi
. i hodnotami v CV275 a CV277, neni nutné pfi na-
Casto zvuk venti- stavovani udrzovat exaktni jizdni stupen (ale stagi
latord (pro motor a cca 1/10 maximalni rychlosti).
tyristory jsou nao- e xiwe . PR "
pak UcelngjSi je provést nastaveni pfi ponechani
CV od 289) CV277,na ,0" (deffultni hpdnota), tim nebgd'ewna—
staveni pro ,nezatizenou jizdu“ zkresleno zatézi.
hlasitost Jako CV275 (viz vySe!), ale pro rychlou jizdu.
jizdnich zvuka 0 Pomoci CV276 se nastavi, jak hlasité maji byt razy
276 (razy pary) - 10 80 pary pfi ,zakladnim zatiZeni®, a to pfi maximalni
pfi nezatizené 255 rychlosti (tedy ovladag napino).
rychlé jizde V8echna upozornéni pro CV275 plati i zde!
Pfi odchylce od zéakladniho zatiZeni (podle ,auto-
matické méfici jizdy pro uréeni zakladniho zatizeni
z4vislost 0 0 motoru, viz vySe) maji byt razy pary silngjsi (ve
277 jizdniho zvuku - 10 - stoupani), popf. slabsi (az se zcela vytrati, v kle-
(razy pary) sadna | sani).
s 255
na zatizeni reakce

CV277 predstavuje parametr pro miru této zavis-
losti, ktery musi byt na odpovidajici hodnotu na-
staven zkouSenim.

Cv

ved.
Ccv

281

oznacéeni

roz-
sah

INC
krok

default

popis

zména zatizeni
prahova hodnota

255

10

Timto muze byt potlatena reakce jizdniho zvuku
na malé zmény zatiZzeni (napf. pfi jizdé v oblouku)
pro zamezeni neklidného akustického dojmu.
Odpovidajici nastaveni maze byt prakticky zjiSténo
jen zkouSenim (pomoci ,inkrementalniho progra-
movani“).

zména zatizeni
Cas reakce

255

Timto muZe byt zpozdéna reakce jizdniho zvuku
na zmény zatiZzeni, pfi¢emz se nejedna o defino-
vané zadani ¢asu, ale o ,Cas zavisly na zatizeni"
(=¢im vétsi je zména, tim rychlejsi G¢inek). Také
toto CV slouzi pro zamezeni pfilis neklidného
akustického dojmu.

Odpovidajici nastaveni maze byt prakticky zjisténo
jen zkouSenim (pomoci ,inkrementélniho progra-
movani“ CV278 a CV279 spole¢né).

vliv zatizeni

pro MOTOROVE
lokomotivy

255

10

Timto mGze byt (minimalné provizorné ve verzi sw
15) nastavena reakce Dieselova motoru (vySSi a
niz§i stupen otaek a vykonu u dieselhydrau-
lickych lokomotiv, chod/chod naprazdno u diese-
lelektrickych a fazeni u dieselmechanickych loko-
motiv) na zatiZeni (zrychleni, stoupani, klesani).

= 0: bez vlivy,
az 255: velky vliv.
Dlrazné doporucujeme nejprve proveést méfici
jizdu s CV302 = 75 (viz vySe!).

zavislost rychlosti motoru

prah zrychleni
pro piny zvuk
zrychleni

0

255

(interni
jizdni
stup-
né)

Silngjsi a hlasitéjsi razy pary maji doprovazet zvy-
Senou potiebu vykonu oproti zakladnimu zatizeni
pfi rozjezdu. Aby bylo mozné realizovat, Ze zvuk
jako ve skutecnosti je slySet jiz pfedem (tedy dfive
nez je zrychleni samo viditelné, protoZze to je prece
dusledkem zvySeného pfisunu pary), je Gcelné
zvuk zrychleni spustit jiz pfi zvySeni rychlosti o je-
den jediny jizdni stupen (tedy pfi nepatrné zméné
rychlosti), aby bylo mozné z ovladace Fidit spravny
sled zvuku. ,Strojvedouci“ mize timto zpusobem
(1 jizdni stupen) nastavit jizdni zvuk na nadchaze-
jici stoupani.
= 1: jizdni zvuk pfi zrychleni (rdzy péary) na plnou
hlasitost jiz pfi zvySeni rychlosti jen o 1 jizdni
stupen.
=2, 3,... jizdni zvuk pfi zrychleni na plnou hlasitost
teprve pfi zvySeni o tento pocet jizdnich stup-
MU, pfedtim proporciondlni hlasitost.
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stu-
pen)

P roz- INC ;
oznaceni sah Krok default popis
0 Po zvySeni rychlosti by mél jizdni zvuk jesté po
— 30 néjakou dobu zustat (jinak bude kazdy jizdni stu-
trvani zvuku 255 10 pen slySet jednotlivé, coz je nerealistické).
zrychleni - 3_5 Hodnota v CV282 = &as v desetinach s!
0
2;5
hlasitost Pomoci CV283 se nastavuje, jak hlasité maji byt
iizdnich zvuk 0 razy pary pfi maximalnim zrychleni (default: 255 =
J (rézy péry) - 10 255 maximalni hlasitost).
pro piny zvuk 255 Je-li CVv281 = 1 (tedy prah zrychleni nastaven na
zrychleni 1 jizdni stupen), pusobi zde definovana hlasitost
pfi kazdém zvySeni rychlosti (i 0 1 jizdni stuper).
Ti8Si az zcela se vytracejici razy pary maji dopro-
0 véazet redukovanou potfebu vykonu. Logika reduk-
rah zoozdéni _ ce zvuku je analogicka obracenému pfipadu zvuku
P [;0 255 zrychleni (podle CV281 az 283).
redukF(’:i Zvuku (interni 1 1 = 1: na minimum (dle CV286) redukovany jizdni
b z0omaleni izdni zvuk (razy pary) pfi snizeni rychlosti o 1 jizdni
pri zp stu- stuperi.
pef) = 2, 3... na minimum redukovany jizdni zvuk pfi
snizeni o tento pocet jizdnich stupriu.
0 Po snizeni rychlosti ma zlstat redukovany jizdni
o ~ zvuk jesté urcitou dobu redukovany (analogicky
trvani redukce 255 30 Kk pHipadu zrychleni).
zvuku = 10 = . - |
pfi zpomaleni o s Hodnota v CV285 = ¢as v desetinach s!
25s
Pomoci CV286 se nastavuje, jak hlasité maji byt
. razy pary pfi zpomaleni (default: 20 = pomérné ti-
redtllig\lltg:ého 0 ché, ale ne nula).
jizdniho zvuku 2;5 10 20 Pokud CV284 = 1 (tedy préah zpomaleni nastaven
pfi zpomaleni na 1 jizdni stupen), plUsobi zde nastavena hlasi-
tost pfi kazdém snizeni rychlosti (i o 1 jizdni stu-
pen).
0 Skfipéni brzd ma byt spusténo, pokud je zpomale-
- ni vétsi nez urcity pocet jizdnich stupnt. Pfi dosa-
prah pro 255 10 20 Zeni nulové rychlosti (klidovy stav na zakladé mé-
skfipéni brzd (i_[ﬂs")i feni EMS) je zvuk automaticky zastaven.
jizdni

kodéry MX640 az MX648
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CVv

288

289

P roz- INC ;
oznaceni sah Krok default popis
0 Skripéni brzd mé byt potlaceno, pokud lokomotiva
_ jela jen kratkou dobu, protoze pfitom se jedna
minimélni &as 255 Gasto o posun, ¢asto bez vozd (ve skute¢nosti
Fip&ii vétsi ival
jizdy pro - 10 50 skFipéji vétSinou vozy, ne sama lokomotival).
skfipéni brzd 0 Upozornéni: Zvuky skfipéni brzd mohou byt také
- pfifazeny funkénimu tlacitku (viz procedura pfifa-
258 zeni CV300 =...), pfiéemzZ tyto mohou byt manual-
né spustény nebo zastaveny!
tyristorové Fizeni Vyska tonu zvuku tyristorového fizeni nestoupa u
stupriovy efekt ur€itych vozidel (typicky pfiklad TAURUS) konti-
1 .
vysky tonu 10 1 nuélné, ale ve stupnich (stupnice tonu).
pro ELEKTRICKE 255 = 1: bez stupfiového efektu, kontinualni stoupani
lokomotivy 1 — 255; stoupani vy3ky ténu odpovidajici intervalu
od verze sw 20 jizdnich stupiid.
tyristorové Fizeni Procentudlni hodnota, o niz ma byt vyska tonu ty-
vyska ténu ristorového Fizeni vySSi pfi stfedni rychlosti oproti
pfi stfedni rych- klidovému zvuku. Definice ,stfedni rychlosti
losti 0 v CV292.
pro ELEKTRICKE - 10 20 = 0: beze zmény zvuku (co se vy3Kky tonu tyka)
lokomotivy 100 oproti klidovému stavu.
zvuky pro =1 - 99: pfislusna zména vysky ténu
Eﬁ';;%'t%('z = 100: dvojnasobna vygka tonu jiz pfi ,stredni
rychlosti“.
od verze sw 20!
tyristorove Fizeni Procentudlni hodnota, o niz ma byt vyska tonu ty-
vyska tonu ristorového fizeni vySSi pfi maximalni rychlosti
pfi maximalni oproti klidovému zvuku.
rychlost O | o | 100 | =0 beze zmény zvuku (co se vysky tonu tyka)
100 oproti klidovému stavu.
pro ELEKTRICKE =1 - 99: pfislusna zména vysky tonu
lokomotivy = 100: dvojnasobna vyska ténu pfi maximalni
od verze sw 20 rychlosti.
tyristorové Fizeni Interni jizdni stuper, ktery plati jako ,stfedni rych-
jizdni stupen 0 lost* pro vysku ténu podle CV290.
pro stfedni rych- _ 10 100 CV290 - 292 tvoii tedy tiibodovou kfivku pro vysku
lost ] 255 tonu zvuku Fizeni, vychazejici z klidového stavu,
pro ELEKTRICKE kdy je vzdy pfehravan originalni vzorek.
lokomotivy
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Nasledujici CV se nehodi pro ,inkrementalni programovani *, protoZe jsou bud bezprostfedné tézko testova-
Cv oznaceni roz- ILN(IE default popis telné (velké Gasové intervaly pro ndhodné generatory) nebo se nastavuji jednotlivé bity. Jsou programovany
sah ~ ,normalné“ (CV=...).
tyristorove Fizen Hlasitost zvuku tyristorového Fizeni pfi nezatizené ___ :
hlasitost 0 jizdé (bez zrychleni nebo zpomalovani). (&Y oznaceni rozsah default popis
pfi rovhomérné Sni 7Avi Sani i 4
jizdé — 10 30 g{)/(;z;;r-nelm._ vZa'wsIost na _zatlzzlm le regulovana Ur€eni funkéniho tlagitka, kterym budou zapinany a
ELEKTRICKE 255  ale jeste ne ve verzi sw 4! zapinaciivypinaci vypinany jizdni zvuky (rdzy pary, zvuk syceni, auto-
prol Komofi 310 tlagitko pro 0-19, 8 matické vypousténi vody, skfipéni brzd) a nahodné
okomotivy jizdni a nixhodne’ 255 zvuky (kompresor, pfikladani uhli,...); ve stavu pii do-
tyristorové Fizeni Hlasitost pfi v&t&im zrychleni; G&eln&jsi by mélo zly dani E8.
hlasitost pfi 0 byt nastavit vétSi hodnotu v CV294 nez v CV293 = 255: jizdni a ndhodné zvuky jsou trvale zapnuty
P (tim bude lokomotiva pfi zrychleni hlasit&jsi). VI ; - —
zrvehlent - 5 10 100 PFi malém zrychleni bude automaticky pouZzita niz- uréeni tacitka, kterym budou generené zapinany a
pro ELEKTRICKE 255 5i hlasitost yeheni & lqorit Y p“t' vypinany zvuky, pfifazené funkénim tlacitkdm (napt.
lokomotivy St aj' gsf. (P.res??s' algoritmus neni jeste ve ver- F2 — piskani, F6 — zvon); ve stavu pfi dodani toto neni
zi sw 4 definitivné fixovan). generelni uvazovanol
tyristorove fizeni Hlasitost pfi velkych zpomalenich (brzdéni); 311 Zapt'lgaéiclzgygr'gac' 0-19 0 = 0: neznamena FO, ale Ze funkéni zvuky jdou trvale
hlasitost 0 v tomto CV295 mlZe byt nastavena jak vétSi tak i funkéni zvuky aktivni
i zpomalovani mensi hodnota nez v CV293, podle toho, zda jsou _ . . Al 1Ny
Pri = - 10 50 tyristory pfi brzdéni zatizen rgku eraci (pak t)Jude - (310)l,tedy stejné hodnota jako v'CVS,l(),. prlslus,n){m
zvuk motoru 255 Y yp o y P . _pw tlacitkem bude zvuk kompletné zapinan a vypinan
, zvuk hlasitéjsi) nebo ne (pak bude spiSe tissi).
pro ELEKTRICKE = 1...12: vlastni generelni tla¢itko pro funkéni zvuky
lokomotivy
Urc€eni funkéniho tlagitka, kterym bude spoustén zvuk
2vuk motoru 0 Maximalni hlasitost zvuku motoru,ktera ma byt do- vypousténi vody (tzn. takovy zvuk, ktery byl pomoci
nejvyssi hlasitost _ 10 100 sazena pii pIné rychlosti nebo pfi rychlosti podie Jacitk st 4 procedury vybéru CV300 = 133 pfifazen jako automa-
pro ELEKTRICKE | 955 CV298. 312 act °V‘(’)-‘{fy°us ent 0-19 - ticky zvuk vypousténi vody), napf. pro posun
lokomotivy Fa ,S otevienymi ventily*“.
zvuk motoru, Interni jizdni stupei, kde zacina byt poprvé slysi- = 0: zadné tIa(':l't_ko__nepFiFazeno (nastavit, kdyZz jsou
slkgi?elzrla?gvatjk 0 telny zvuk motoru; pfi této rychlosti zagina zvuk ti- tiagitka pouZita jinak).
Y Y . 2E5 10 % se a m"?‘x'ma'“' hlasitosti dle CV296 dosahuje pfi Uréeni funkéniho tlagitka pro mékké ztlumeni a zesile-
pro ELEKTRICKE rychlosti podle Cv298. ni jizdnich zvukd, napf. pfi viezdu do neviditelné gasti
lokomotivy mute® kolejisté. Ve stavu pfi dodani F8. tzn. normalni zapi-
zvuk motoru 0 Interni jizdni stupei, kdy dosahne zvuk motoru pl- 313 | (@tumovaci taditko 0-19 8 nanifvypinani zvuku probiha mekce.
kdy zacina - né hlasitosti; pfi této rychlosti dosahne zvuk moto- pro zvuky) 101-119 = 0: zadné tlacitko popf. funkce ,mute*
pina hlasitost ) 255 10 128 ru maximalni hlasitosti podle CV296. od verze sw 2 = 1...19: piifazeno funkéni tlagitko
pro ELEKTRICKE > - ot s -
lokomotivy cv297 =101 — 119: pfifazeno funkéni tlacitko, funguje inver-
tované
Zvuk motoru bude prehravan rychleji s rostouci .
rychlosti podle tohoto CV. mute® Cas pro proces ,mute” v desetinach sekundy, tedy
zvuk motoru, 0 = 0: vySka ténu (rychlost prehravani) se nezvySu- 314 | ¢as zélumenl’/zeszileni 0-255 0 rozsah az 25 s,
zavislost vysky - ‘e odverze sw =0:1s, stejné jako 10
299 ténu na rychlosti 255 10 100 . )
pro ELEKTRICKE > = 1...100: mezihodnoty Nahodny  generator  vytvaii v nepravidelnych
lokomotivy cv297 = 100: zdvojnasobeni vy3ky ténu, (Enahodnych) Casovych odstupech interni impulsy,
> 100: . i iako 100: . pomoci nichZ jsou spoustény zvuky, pfifazené vzdy
: V soucasnosti jako ; rezerva pro rozvoj nahodny generétor 0- 255 jednomu  z ndhodnych generatord. CV315 uréuje
SW. 315 _ 1 nejmensi mozny interval mezi dvéma po sobé nasle-
DALSI CV této skupiny (od CV243) za nasledujici tab  ulkou!!! minimalni interval 0_255¢ dujicimi impulsy.
Prifazeni vzorkd zvukG k nahodnému generatoru Z1
probéhne pomoci procedury zahajené CV300 = 101,
viz vySe! Ve stavu pfi dodani (default) je ,kompresor*
jako klidovy zvuk na Z1.




Dekodéry MX620 az MX623,

MX630 az MX632, zvukové de

CVv oznaceni rozsah default

popis

Specialni upozornéni k nahodnému generatoru Z1:

N&hodny generator Z1 je optimalizovan pro kompresor
(ten se méa rozbéhnout kratce po zastaveni lokomoti-
vy); proto by mélo toto pfifazeni ze stavu pfi dodani
zUstat zachovano nebo nejvyse zménéno na jiny kom-
presor. CV315 uruje také ¢asovy bod spusténi kom-
presoru po klidovém stavu!

nahodny generator
316 Z1 = 60

CV315 uréuje nejdelS§i mozny interval mezi dvéma po
sobé jdoucimi impulsy ndhodného generéatoru Z1 (tedy
vétSinou rozbéh kompresoru v klidovém stavu; mezi

nahodny generator
317 Z1 = 5

nejvyssi interval 0-255s ob&ma hodnotami v CV315 a CV316 jsou skuteéné
vytvarené impulsy rozdéleny rovhomérné.
0—-255 Vzorek zvuku pfifazeny nahodnému generatoru Z1

(tedy vétSinou kompresor) ma byt prehravan vzdy po
dobu, definovanou v CV317.

doba prehravani 0-2555s
= 0: vzorek prehrét jednou (v uloZzené délce)
318 ja;f;\gie’ 0-255 20 Ve stavu pfi dodani (default) je na Z2 zvuk pfikladani
319 Shodny t 0-255 80 uhli jako klidovy zvuk.
nahodny generéator _
320 72 0-255 5
321 ja;f;\gie’ 0-255 30 Ve stavu pfi dodani (default) je na Z3 vodni ¢erpadlio
320 Shodny t 0-255 90 jako klidovy zvuk.
nahodny generator _
323 73 0-255 3
324 ja;f;\;yrie’ 0-255 Ve stavu pfi dodani neni tento nahodny generator po-
325 e i 0-255 uzit.
326 nahodny generator 0— 255
z4
327 ja;f;\;yrie’ 0-255 Ve stavu pfi dodani neni tento nahodny generator po-
328 e i 0-255 uzit.
329 nahodny generator 0— 255
75
330 ja;f;\;yrie’ 0-255 Ve stavu pfi dodani neni tento nahodny generator po-
331 e i 0-255 uzit.
332 nahodny generator 0— 255
333 ja;f;\;yrie’ 0-255 Ve stavu pfi dodani neni tento nahodny generéator po-
334 , . . 0-255 uzit.
335 nahodnyzgenerator 0— 255
336 ja:;\;)yrie, 0-255 Ve stavu pfi dodani neni tento nahodny generator po-
337 , . . 0-255 uzit.
338 nahodnyZ%enerator 0— 255
0-255

spinaci vstup 1
341 L = 0
doba prehravani

Zvukovy vzorek, pfifazeny spinacimu vstupu S1, ma
byt pfehravan vzdy po dobu, definovanou v CV341.

= 0: vzorek prehrat jednou (v uloZzené délce)

spinaci vstup 2
342 L = 0
doba prehravani

Zvukovy vzorek, pfifazeny spinacimu vstupu S2, ma
byt prehravan vzdy po dobu, definovanou v CV342.

= 0: vzorek prehrat jednou (v uloZzené délce)

kodéry MX640 az MX648
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CcVv oznacéeni rozsah default | popis
(ﬁg'nrﬁic;;fj‘;kso 0-255 Zvukovy vzorek, pifazeny spinacimu vstupu S3, ma
343 detektor napravy) = 0 byt pfehravan vzdy po dobu, definovanou v CV343.
doba prehravani 0-255s = 0: vzorek pfehrat jednou (v uloZzené délice)
Pokra €ovéani tabulky CV do CV299!!!
CVv oznaceni rozsah default | popis
¢as dobéhu zvuku Po zastaveni lokomotivy maji (napfiklad) ventilatory
motoru ("et"“'am,' a) | 0-255 jests béZet a zastavit se po zde definované dobé&, po-
344 po zas a"en', - 0 kud se lokomotiva mezitim znovu nerozjede.
pro MOTOROVE a . .
ELEKTRICKE 0-25s = 0: bez dobéhu
lokomotivy =1...255: dobéh po dobu 1...25 s
rychlopfepinaci Urceni funkéniho tlagitka (F1 — F19), pomoci néjz se
tlagitko pfepind mezi dvéma variantami zvuku, napf. pro voli-
345 10 7vuk VICE- 1-19 0 telny elektricky nebo motorovy provoz vicesystémové
S‘:(STEMO\NCH lokomotivy. Toto pfepnuti je planovano jen pro urgité
lokomotiv zvukové projekty (napf. RhB Gem), kde jsou obé vari-
anty zvuku shrnuty do jedné kolekce.
zpozdéni zvuku kont- 0—-255 Kontrolér nemé& byt u urditych lokomotiv (napf. E10)
350 roléru po rozjezdu i 0 slySet hned po rozjezdu, ale o urcity, zde definovatelny
pro ELEKTRICKE o '25 ¢as pozdsgji.
lokomotivy s = 0: kontrolér je slySet hned pfi rozjezdu
lgﬁ??;;ifﬁgggtrﬁi Rychlost ventilatoru se nastavuje pomoci PWM; hod-
351 jizde 1255 128 nota v CV128 definuje chovani pfi normalni jizdé.
pro MOTOROVE = 128: poloviéni napéti na ventilatoru pfi jizdé
lokomotivy
gﬁ;‘em:;i ‘;?;ém%”a Pro vytvoieni mraku koufe pfi startu motoru se venti-
352 startu motoru 1_ 955 255 lator roztaci na vyssi (vétSinou na maximalni) rychlost,
pro MOTOROVE rovnéz v pfipadé velkého zrychleni béhem provozu.
lokomotivy = 255: maximalni napéti na ventilatoru pfi startu
Pokud je generator koufe ovladan pomoci efektl
o i 0255 ,010010xx“ nebo ,010100xx“ v CV127 az 132 (pro je-
automaticke vypnuti - den z funkénich vystupd FA1 aZ FA6), Ize v CV353
generdtoru koufe = definovat automatické vypnuti po uréité dobé jako
353 Momeogé'\?/gllak 0 0 ochranu pred pfehratim.
0KO- — . z "
motivy 106 min = 0: bez automatického vypnuti
= 1 az 155: automatické vypnuti po 25 s/ jednotku,
tzn. maximalni ¢as cca 6300 s = 105 min.
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Pokra éovani tabulky CV do CVv299!!!

Cv

oznacéeni

rozsah

default

popis

362

tyristorové fizeni
prah prepnuti na dru-
hy zvuk
pro ELEKTRICKE lo-
komotivy

0-255

Jizdni stupeni, od né&jz ma byt pfepnuto na druhy zvuk
tyristord pro vySSi rychlosti; toto bude zavedeno
v souvislosti se zvukovymi projekty pro ,ICN* (tovarni
vybava Roco).

= 0: bez druhého zvuku tyristort

363

zvuk kontroléru

rozdéleni rychlosti do
stuprid kontroléru

pro ELEKTRICKE lo-
komotivy

0-255

Pocet stupiiti kontroléru v celém rozsahu (stani az pl-
na jizda), napf. pokud je definovano 10 stupfid, pre-
hraje se zvuk kontroléru pfi (internim) jizdnim stupni
25, 50, 75,... (tedy celkem 10krat).

= 0: stejny vyznam jako 5; tzn. 5 stupiu v celém roz-
sahu

364

pokles otacek pfi fa-
zeni nahoru

pro MOTOROVE lo-
komotivy s fazenim
rychlosti a motorovou
brzdou

Viz zvukové projekty (napf. VT 61).

365

nejvyssi otacky pred
fazenim
pro MOTOROVE lo-
komotivy s fazenim
rychlosti a motorovou
brzdou

Viz zvukové projekty (napf. VT 61).

366

maximalni hlasitost
turbodmychadla

pro MOTOROVE lo-
komotivy

0-255

48

367

zévislost
turbodmychadla na
rychlosti

pro MOTOROVE lo-
komotivy

0-255

150

Zavislost frekvence na rychlosti jizdy.

368

zavislost
turbodmychadla na
zrychleni

pro MOTOROVE lo-
komotivy

0-255

100

Zavislost frekvence na rozdilu nastaveného jizdniho
stupné od aktualniho jizdniho stupné (zrychleni).

369

minimalni zatizeni
pro turbodmychadlo

pro MOTOROVE lo-
komotivy

0-255

30

Prah slysSitelnosti pro turbodmychadlo; zatéz vychazi
z CV367, 368.

Strana 42
Pokra éovani tabulky CV do CVv299!!!
CV oznaceni rozsah default | popis
CV354 jen v souvislosti s CV267!
Pomoci CV354 se vyrovnava nelinearita méreni rych-
losti pro ,simulovany detektor napravy*:
Tzn. ma probéhnout béhem nastaveni CV267 pfiblizné
getnost rézél bArY bfi pfi jizdnim stupni 10 (tedy pomalu, ale ne extrémné
354 cejir;?ji“rnazst:u%er\]riylpn 1-255 0 pomalu), muZze byt pomoci CV354 provedena korektu-
ra pro jizdni stupen 1 (tedy pro extrémné pomalou jiz-
du).
=0: bez vlivu
=1...127: razy pary ¢etnéji v relaci k CV267
= 128...255: rdzy pary méné casto
Doplnéni k nastaveni v CV133 a efektd s kédem ,72“
rychlost ventilatoru (parni) popf. ,80“ (motorova lokomotiva), kde je venti-
razd péry v klidu lator zapinan jen pfi razech pary, popf. pfi startu a bé-
355 pro PARNI a 1-255 0 hem jizdy.
MOTO§£VE loko- Pomoci CV355 se naopak definuji otacky ventilatoru
vy pfi sténi lokomotivy, aby i v tomto stavu vychazel kouf
(v malé mite).
yristorové fizeni Interni jizdni stuperi, od néjz ma byt zvuk tyristor( tis-
snizeni hlasitosti pfi &f.
357 rychlé jizdé 0-255 0
pro ELEKTRICKE lo-
komotivy
tyristorové fizeni Prabéh, jak ma byt zvuk tyristord od jizdniho stupné,
prabéh snizovani definovaného v CV257, tissi.
3sg | fvelostplvee | o_ 255 0 = 0: viibec ne
Jizae :
pro ELEKTRICKE lo- =10: bude ti88i o cca 3% na jizdni stupen
komotivy = 255: zlomova zména pfi jizdnim stupni podle CV257
Zvu‘f kon'lrélélru Cas v desetinach sekundy (tedy nastavitelny od 0 do
dOEa Ereft";\{fm Zvu- 25 s), po n&jz ma byt slysitelny zvuk kontroléru pfi
U kKontroleru pri v v .
359 zméné rychlost 0-255 30 z,mene rychlosti.
pro ELEKTRICKE lo- U(':i_nné, jen_ pok_uc_i je zvuk kontroléru ve zvukovém
komotivy projektu k dispozici.
Zvu‘f kon,lrélé,ru Cas v desetinach sekundy (tedy nastavitelny od 0 do
dk°b: Prte(’)‘l'firva”' Z"au' 25 s), po n&jz ma byt slyitelny zvuk kontroléru po za-
u Kontroleru po za- e
360 staveni 0-255 0 staveni.
pro ELEKTRICKE lo- = 0: po zastaveni vliibec ne
komotivy
zvuk kontroléru Pfi rychle po sobé jdoucich zménéach rychlosti by byl
Gas ¢ekani do daldiho zvuk kontroléru slySet prilis ¢asto.
361 prefrani 0-255 20 cv361:Cas v desetinach sekundy (tedy nastavitelny
pro ELEKTRICKE lo- od 0 do 25 s) jako minimalni odstup mezi prehranimi
komotivy zvuku kontroléru.

370

zvySeni frekvence
turbodmychadla

pro MOTOROVE lo-
komotivy

0-255

25

Rychlost zvySeni frekvence turbodmychadla.

371

snizeni frekvence
turbodmychadla

pro MOTOROVE lo-
komotivy

0-255

15

Rychlost snizeni frekvence turbodmychadla.
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Souhrnné vyjad Feni opat feni pro p fipad
Jizdni zvuk je p Filis hlasity”

Toto téma odpovida ¢etnému prani Zelezni¢nich modelard, ktefi najdou zvukovy dekodér ZIMO
v sériové vyrabénych lokomotivach (Roco, Fleischmann, Hag,... od roku 2010), kde je ¢asto hlasi-
tost vyrobcem nastavena na maximalni hodnotu, aby se zvysil efekt...

Nejjednodussi opatfeni je samoziejmé snizeni celkové hlasitosti pomoci CV266 — tedy nacist aktu-
alni hodnotu a naprogramovat hodnotu nizi — ale to samoziejmé ovlivni jizdni zvuk A funkéni zvu-
ky (piStala, houkacka, skfipéni atd.), a ty posledni jsou pak ¢asto PRILIS tiché. Proto...

ztieni jizdnich zvuk @ (BEZ ovlivnéni funkénich zvuka) pro PARNI lokomotivy :

CV275, 276, 283, 286 (jednotlivy vyznam viz tabulka CV) nacist a naprogramovat nizsi hodnotu;
Casto staCi modifikovat jen CV275 a 276, nebot tato jsou odpovédnéa za nezrychlenou jizdu (a ¢asto
je jen zde hlasitost vysoka).

POZNAMKA (také pro MOTOROVE a ELEKTRICKE lokomotivy): V tabulce CV zaznamenané de-
faultni hodnoty vétSinou v konkrétnich pfipadech neplati, protoze v ramci zvukového projektu jsou
definovany hodnoty jiné. Proto by mély byt vzdy nacteny skute¢né hodnoty z CV a naprogramovany
hodnoty nové (vétSinou nizsi).

ztieni jizdnich zvuk @ (BEZ ovlivnéni funkénich zvuki) pro MOTOROVE lokomotivy :

Zde se modifikuji rovnéz CV275, 276, 283, 286, tedy hodnotu vzdy redukovat pro dosazeni ti§Siho
jizdniho zvuku.

Na rozdil od parnich lokomotiv jsou hodnoty v téchto 4 CV stejné nebo témér stejné (protoze die-
selové motory nereaguiji tak silné na zatiZeni); pro jistotu by ale i pfes to mély byt nacteny oddéle-
né.

ztigeni jizdnich zvuk @ (BEZ ovlivnéni funkénich zvukd) pro ELEKTRICKE lokomotivy :

Zde jsou CV275, 276, 283, 286 vétSinou odpovédna ,jen“ za zvuk ventilatorl (nebo nejsou pouzita
vubec), ale toto se muze mezi jednotlivymi zvukovymi projekty liSit.

Naopak hlasitost tyristorového fizeni se nastavuje pomoci CV293, 294, 295, a zvuk motoru pomoci
296 (detailni popis viz tabulka CV). Proto museji byt aktualni hodnoty téchto CV pfipadné rovnéz
nacteny a nahrazeny nizSimi hodnotami.
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6. Montaz a pripojeni dekodéru ZIMO

V&eobecna UPOZORN ENI:

Pro dekodér musi byt ve vozidle nalezen nebo vytvoren prostor, kam muze byt umistén bez me-
chanického zatizeni. Zejména je nutné dbat na to, aby pfi nasazeni skiiné lokomotivy nevznikl zad-
ny tlak na dekodér a aby pohyblivé dily nepoSkodily dekodér nebo jeho pfivody.

VSechna piiméa propojeni mezi sbéraci proudu a motorem, ktera jsou ve vozidle v plvodnim stavu,
museji byt spolehliv & pferuSena ; jinak mGze po uvedeni do provozu dojit ke zni¢eni koncového
stupné dekodéru.

Také ¢elni osvétleni a dalSi zafizeni musi byt kompletn é odizolovano .

Maji odruSovaci prvky v lokomotiv & Spatny vliv na regulaci?

Ano, ob €as...

Pro vysvétleni: obvykle jsou motory modelovych lokomotiv vybaveny pfedfazenymi tlumivkami a

kondenzatory. Tyto maji omezit rusiva jiskfeni na komutatoru (napf. rusici televizni pfijem).

Takové soucastky zhorSuji regulovatelnost motoru. Dekodéry ZIMO jako takové s nimi vychéazeji ve

srovnani dobfe, tzn. neni témér rozdil zda jsou tyto soucastky odstranény nebo ponechéany. V po-

slednich letech je ale do lokomotiv zabudovavano stale vice tlumivek nez bylo dfive obvyklé (jako
opatreni kvali aktualnim pfedpisim) — a tyto ovliviiuji jizdni vlastnosti jiz znatelné.

Potencialné ,Skodlivé" tlumivky jsou vétSinou rozeznatelné diky stejné konstrukci jako rezistory a

barevnymi prouzky (na rozdil od ovinuté feritové tyCinky). To ale neznamend, ze takové tlumivky

maji ve vSech pfipadech skute¢né negativni vliv.

Typické zkuSenosti a opat Feni...

ROCO, BRAWA, HORNBY — dosud zadné problémy, nejsou nutna zadna opatreni.

FLEISCHMANN HO — ,kulaty motor“ — tlumivky nevadi, kondenzatory by mély byt v pfipadé potfeby
odstranény, zejména ty mezi Sasi a motorem (nebezpeéi zni¢eni dekodéru)! Nové motory
Bihler — dosud Zadné problémy.

TRIX HO — tlumivka mezi kolejnici a konektorem pro dekodér by méla byt odstranéna!

MINITRIX, FLEISCHMANN PICCOLO - velmi nejednotné; odstranéni kondenzatort ¢asto vyhod-
né; tlumivky naopak podle dosavadnich zkuSenosti nevadi.

Indikatory skute¢né Skodlivosti v konkrétnim pfipadé jsou kromé generelné neuspokojivé regulace

(cukani, rozjezd ne na stupni 0, ale mnohem pozdéji,...):

- malé regulaéni sila lokomotivy; zavér poskytne test, kdy se pokusné prepne na nizkou frekvenci —
CV9 = 200 — a zkontroluje se, zda je pfitom regulace silnéjsi; pokud je to tento pfipad, jsou na viné
pravdépodobné tlumivky.

- pokud je znatelny rozdil v regulaci mezi 20 a 40 kHz (volitelné pomoci CV112 / bit 5).

Pomoc: tlumivky premostit (nebo odstranit a nahradit dratovymi propojkami), kondenzatory odstra-
nitt Kondenzéatory nemaji obvykle Spatny vliv na regulaci.

Dekodéry MX620 az MX623, MX630 az MX632, z vukové dekodéry MX640 az MX648

U vozidel s normalizovanym digitalnim rozhranim

(8-podlova nebo 6-poélova zasuvka)...
...a pouziti dekodéru typu MX...R, MX...F, MX...N (tedy napf. MX630R nebo MX620F) s 8-pélovym
(...R) nebo 6-pélovym (...F, N) konektorem je pfestavba vozidla velmi jednoducha: v takovych pfi-
padech je potfebné misto zpravidla k dispozici a vyjmutim propojky jsou Skodliva spojeni preruse-
na.
V nékterych pfipadech existuje kombinace mezi normalizovanym konektorem a volnymi draty (napf.
MX630R, kde se na 8-pélovy konektor nevejdou vSechny funkéni vystupy); pro volné vyvody pak
plati nasledujici provedeni.

Digitalizace lokomotivy se stejnosm  érnym motorem a €elnim osv étlenim:

Toto schéma pfipojeni pfedstavuje zakladni pouziti pro dekodér HO; vSechna dalSi pouziti (viz dal-
Si popis) jsou rozsifenim této standardni prestavby.

cervena ke kolejim o o - N
gerna 1 prava Celni osvétleni  stejnosmérny
1 leva zadni  predni motor

oranzovéa

modra

pravy
Zluta
bila
Seda
]

levy

Takto zapojené celni osvétleni sviti smérové zavisle i v klidovém stavu a je spinatelné funkci FO.
PFisluSnym pouzitim ,pfifazeni funkci“ — CV33, 34, 35... — mGze byt dosazeno toho, Ze osvétleni je
spinatelné nezavisle, napf. pomoci FO a F1.

UPOZORNENI ohledné &elniho osvétleni: pokud jsou Z&rovky spojeny jednim pélem s jednou ko-
lejnici a toto spojeni je obtizné prerusitelné (napf. zarovky zasunuté v kostfe lokomotivy), je mozné
toto spojeni ponechat (modry vodi¢ nesmi pak byt samoziejmé zapojen); €elni osvétleni pak sviti
snizenym jasem, nebot je prakticky napajeno jen palvinnym napétim.

...lokomotivy se st Fidavym motorem (,univerzalni motor"):

Pro digitalizaci lokomotivy s takovym stfidavym motorem (vétSinou starsi lokomotivy Mérklin nebo
Hag) jsou nutné dvé diody 1N4007 nebo podobné (diody na min. 1 A). Takové diody je mozné kou-
pit u ZIMO nebo v prodejnach se soucastkami (za nepatrnou cenu).

Lokomotivy se stfidavym motorem jsou vétSinou napajeny pres stfedovou kolejnici; se zplisobem

pfipojeni motoru to ale nesouvisi. VySe uvedené schéma plati tedy jak pro dvoukolejnicovy, tak i

pro tfikolejnicovy systém (namisto ,leva“ a ,prava kolejnice” se pak jmenu;ji ,vnéjsi* a ,vnitini*).
Eorverid: ke kolejim stfidavy motor

4 celni osvétleni inuti
— prava ) went vinuti statoru olan
zadni  predni

- 1leva
modra
Zluta
bil @ (%'
Sedd
‘ 2 diody 1N4007
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Dodate ¢éné pipojeni vnit fMmiho osv étleni, spinaného p fes FO:

Tento zpUsob se dnes uz vétSinou nepouziva, pochazi z dob, kdy mél dekodér vétSinou jen dva
funkéni vystupy a tyto vystupy musely byt pouzity sou¢asné pro ¢elni a vnitfni osvétleni. Takto za-
pojené zarovky vnitfniho osvétleni maji byt tedy spinany pomoci FO spole¢né s ¢elnim osvétlenim,
ale na rozdil od néj maji svitit nezavisle na smeéru jizdy.

Schéma je nutno chapat jako vSeobecny navod pro vSechny pfipady, kdy zafizeni maji byt spinana
z nékolika funkénich vystupd; tyto funkéni vystupy jsou ale navic pouzity pro dalSi zafizeni. Nutné
jsou vzdy dvé diody (1N4007 nebo podobné). Takové diody je mozné koupit u ZIMO nebo

v prodejnéach se soucéastkami (za nepatrnou cenu).
celni osvétleni vnitini osvétleni

modra zadni  pfedni

Zluta o
i1 iody
bils | 1N4007
| I

d
1l T
L ]

Pouziti funk énich vystup d FAL, FA2, FA3, FA4...:

Funkéni vystupy (nad ramec €elniho osvétleni), tedy FAL, FA2,... jsou zapojeny podle typu dekodé-
ru bud na vodi¢ich, na konektoru nebo na péjecich ploskach (napfiklad u MX620 FA1, FA2 jako
péjeci ploSky, u MX630, MX632 FA1, FA2 na vodi€ich, ostatni jako pajeci plosky) a mohou byt za-
pojeny stejné jako Celni osvétleni. Pfifazeni vystupd k funkcim viz kapitola 5; standardné jsou FA1
a FA2 spinany funkcemi F1 a F2, atd. (Pfifazeni funkci od CV33 atd., ve stavu pfi expedici).

Viz také upozorn éni MX6632 dole!

c
AP,
=
2
Zarvens ke kolejim w2
.. S o - . © =
&erna < pravia i ¢elni osvétleni < £
eva P =
1 zadni  predni S

modra

& EX:

pajeci ploska FA1

Pouziti logickych (nezesilenych) vystup  &:

Dekodéry ZIMO maji kromé ,normalnich“ funkénich vystupl tzv. ,logické* vystupy — vystupy, k nimz
neni mozné spotrebice pfipojit pfimo, nebot je na nich jen nezatizitelné logické napéti (0 V, 5 V).
Pokud maji byt tyto vystupy pouzity, musi byt pouzit bud zesilovaci modul M4000Z nebo tranzisto-
rovy €len vlastni stavby.

sLogické" vystupy pouzivaji alternativné vyvody ,SUSI-CLOCK" a ,SUSI-DATA", tyto jsou na ,logic-
ké" vystupy prepnuty CV124, bit 7 = 1 (,SUSI“ pak samoziejmé neni k dispozici). Stejné piny mo-
hou byt navic alternativné pouzity i pro Fidici vodi¢e pro serva (aktivace pfes CV181, 182).

Upozorn éni MX632: ,Logické" vystupy na MX632 jsou funkéné identické se ,zesilenymi* funkénimi
vystupy FA5, FA6 (tedy ne FA7, FA8, jak bylo omylem inzerovano); pokud je ale aktivovano
~SUSI* (CV124, bit 7) nebo serva (CV181, 182), nejs ou funk éni vystupy FA5, FA6 (jak ,nor-
malni“, tak i logické*) funk  éni!!!
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Zesilovaci modul M4000Z se svym hnédym vodi¢em pfipoji na pfislusny ,logicky* vystup, tzn. pfi-
péji na pajeci plosku.

napf.
koufovy generator,

hnéda sprahlo, atd.

PFipojit na pajeci plosky SUSI-CLOCK nebo
SUSI-DATA dekodéru MX620, pokud

jsou tyto vystupy pomoci CV # 124, Bit 7
prepnuty na provoz jako funkéni vystupy. ke kolejfm

Pripojeni zvukovych modul 4 DIETZ bez ,SUSI*/ ,simulovany detektor napravy*:

Podrobnosti k montazi zvukovych modulu a jejich pfipojeni k dekodérim ZIMO najdete v navodech
k pouziti firmy Dietz.

U parnich lokomotiv je synchronizace razl pary s ota¢enim kol dilezitym kritériem pro kvalitu akus-
tického dojmu. Proto by mél byt ke zvukovému modulu pfipojen detektor napravy (jazyckovy kon-
takt, opticka nebo Hallova sonda), ktery poskytuje pfesné 2 nebo 4 impulsy na otacku kola (podle
konstrukce lokomotivy).

Pokud neni detektor napravy k dispozici (protoZe montaz je nemozna nebo naro¢nd), vytvareji zvu-
kové moduly obvykle vlastni takt, ktery je ziskan z informace o rychlosti (z dekodéru sdélované
napr. pfes rozhrani SUSI). Vysledek je ¢asto nedostatecny, zejména pfi pomalé jizdé vychazi ¢asto
pfilis rychly sled razd pary (kvazi-standardizovany protokol SUSI tento pfipad zohledriuje jen velmi
malo).

Proto nabizeji dekodéry ZIMO ,simulovany detektor napravy* ; k tomuto se pouzije funkéni vy-
stup FA4, ktery se pomoci CV133 pfepne na detektor napravy a spoji se vstupem zvukového mo-
dulu pro senzor (napf. ,jazyckovy vstup“ u modull Dietz); samozfejmé navic k propojeni SUSI nebo
ostatnim spojim. Simulace samozfejmé neposkytuje spousténi razt pary v zavislosti na poloze na-
pravy, ale spousténi zavislé na otaceni napravy, coz ale pro pozorovatele predstavuje jen maly
rozdil.

Pomoci CV267 se nastavi poc€et impulst ,simulovaného detektoru napravy“ na otacku kola. Viz ta-
bulka CV v kapitole ,Zvuk ZIMO"!

Prpojeni zvukovych modul ¢ DIETZ a jinych modul & se ,SUSI*:

Rozhrani ,SUSI” je standard NMRA-DCC a vychazi z vyvoje firmy Dietz; definuje pfipojeni zvuko-
vych modul( (pokud jsou tyto rovnéz vybaveny ,SUSI”) k lokomotivnimu dekodéru.

U malych dekodért neni 4-p6lové rozhrani ,SUSI*, tvofené 2 datovymi vodici, zemi a +V (kladné
napéjeci napéti zvukového modulu) z prostorovych divodl provedeno jako normalizovany konek-
tor, ale jako 4 pajeci ploSky (viz vykres prfipojeni na zac¢atku tohoto navodu).

Pres datové vodi¢e ,SUSI” (CLOCK a DATA) se z dekodéru do zvukového modulu prenaseji infor-
mace jako rychlost jizdy a zatizeni motoru (stoupani/klesani/rozjezd atd.) a hodnoty pro programo-
vani CV v modulu (CV890,...).

PRISTUP k CV v modulu SUSI : Tato CV leZi podle normy (RP) NMRA DCC v prostoru od 890.
Ten ale nemohou mnohé digitalni systémy obslouZit (i ovladace ZIMO MX2 a MX21 — az do polovi-
ny 2004 — byly omezeny na 255); proto umozruji dekodéry ZIMO tyto CV obslouzit i pomoci
CV190...!
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Pripojeni elektrického sp Fahla (systém ,Krois”):

Pro ochranu vinuti spfahla pred pretizenim trvalym proudem mohou byt pro jeden nebo nékolik
funkénich vystupl nastavena pfislusna omezeni délky impulsu.

Nejprve musi byt vtom ,efektovém* CV (napf. CV127 pro FA1 nebo CV128 pro FA2), kam je
sprahlo pfipojeno, zapsana hodnota ,48".

Pak se v CV115 (viz tabulka CV) definuje poZadované omezeni délky impulsu:

U ,systému Krois " je doporu¢ena hodnota ,60", ,70" nebo ,80" pro CV115; ty znamenaji omezeni

délky impulsu na 2, 3 nebo 4 s; definice dilc¢iho napéti neni pro systém ,Krois* nutna (proto jednotky
,0"); toto je naopak Ucelné pro spfahla ROCO.

Informace o automatickém poodijeti pfi rozpojovani, popf. o automatickém stlaceni a poodjeti viz
CV116 a kapitola ,DOPLNUJICI UPOZORNENI"!

MX620R, MX630R,... pro 8-pdélové rozhrani (NEM 652):

.Varianty R” maji 8-pdlovy konektor na konci pfipojovacich
vodicl, ktery odpovida digitalnimu rozhrani pfislusné vy-
bavenych lokomotiv. K pfestavbé lokomotivy musi byt tedy
jen vytazena originalni propojka a pfipojen dekodér.

MX620F, MX630F,... pro 6-poélové rozhrani (NEM 651):

.Varianty F” maji 6-polovy konektor na konci pfipojovacich
vodica, ktery odpovida digitalnimu rozhrani pfislusné vy-
bavenych lokomotiv.

PFi tomto zapojeni sviti €elni osvétleni s pulvinnym napa-
jenim (redukovany jas), nebot spolecny plus pdl na 6-
pélovém konektoru chybi (a zarovky jsou misto k nému
pfipojeny k jednomu sbéraéi z kol). Na dekodéru je ale
.modry drat* k dispozici a muZze byt v pfipadé potfeby pou-
Zit!

MX620N pro p imé nasunuti do digitalniho rozhrani (NEM 651):

MX620 Cetna hnaci vozidla velikosti N, HOe a HOm (i nékteré lokomotivy HO)
Eohled na stfanii procsson maji normalizovanou zasuvku a montazni prostor s plochou min. 14 x
MENSNERRRE— i O mm.
. — e POZOR: pfi zasouvani do lokomotivy patfi strana s koliky dold. tedy
il = hone shora pohled na stranu mikrokontroléru !
dekoder Mxg20N  0PEI0V
s mem mm kONEktor

L e |

plo&ny spoj lokomotivy

Dekodéry MX620 az MX623, MX630 az MX632, z vukové dekodéry MX640 az MX648

MX631D, MX632D, MX632VD, MX632WD, MX640D, MX642D, MX644D
MX631C, MX632C, MX640C, MX642C. MX644C — 21-pblovy pfAmy konektor:

Tato provedeni jsou vybavena 21-pélovou zasuvkou na desce (tzn. bez vodi€u), kterou se dekodér
nasadi pfimo na pfislusnou 21-pélovou kolikovou liStu ve vozidle. Jedné se vlastné o 22-pdlovy ko-
nektor, pficemz jeden pin (¢. 11, pfi b€Zném sméru pohledu vpravo nahoie) chybi nebo je blokovan,
¢imz je zamezeno chybnému nasunuti. 21-p6lové rozhrani (nazyvané také ,MTC") je definovano

v NMRA DCC RP 9.1.1 stejné jako 8-p6lové a 6-p6lové (obrazek vlevo dole).

Voo HI
Aux 3 m m reproduktor
Aux 2 n n reproduktor
Aux 1 m n svétla vpredu
spolecny + m svétla vzadu
motor 3 n Train Bus Data
motor 2 E [ Train Bus Clock
motor 1 10 ] + L9

ZEM E B s

kolejnice leva m ﬂ Hall 2

kolejnice prava n Hall 1

Protoze originalni definice
21-p6lového rozhrani byla
puvodné koncipovana pro

5%, 200 mA pro malé servo

uréity acel (,C-Sinus®), jsou

nékteré pozice pfi ,normal- .
nim“ pouziti nadbyte¢né

(Hall, Motor 3) a jsou pou- - -

Zity jinak.

,C-typy“, tedy MX631C, MX632C, MX640C,
MX642C se od ,D-typ G“ lisi funkénimi vystupy
FA3, FA4: u ,C" jsou provedeny jako logické vy-
stupy, u ,D“ jako normalni vystupy. ,C-typy* pro
Marklin. Trix a napf. LS-models.

Pripojeni 21-polového dekodéru k desce lokomotivy (napf. TRIX)

Horni strana dekaderu je videt shora, koliky konektoru
na desce lokornotivy prochazejl deskou dekodéru
zdola do konektoru dekoderu

_!.

deska lokomotivy

Pripojeni 21-polového dekodéru k desce lokomotivy (napi. BRAWA)
Spodni strana nasunuteho dekadéru je vidét shora!
-
- . =g 9 m

deska lokomotivy B

MX632D  horni strana
aMX632 VD, MX632 WD

+5Y pin blokovan (kadavani)
funkéni wystup FA3 nepoufito

funkéni wystup FAZ nepouzito

funkeni wystup FAT svetla vpredu

spoledny plus pal svetla vzadu

nizké napéti (. W) SUSIData (FAG, servo 2)

motor 1 SUSI Clock (FAS, serva 1)
rrotor 2 funkeni wystup FA4
ZEM funkeni wystup FAS

funkeéni wystup FAB
nepoufito na piani 2vastni provedeni -
minus elektrolyt (ne zem)

kolejnice leva
kolejnice prava

MX640D homi stranaite
(=kde je urmnistén 21-palovy konektor!)

+ 5%, 200 mA max. pin flokovan (kodovani)
funkini wystup FA3 repradukior

funkéni wystup FAZ repraduktor

funkﬁrji \j’ystup EN avitla voFedu

spolecny plus pol svitla vzadu

nepoufito SUS| Data

motor vieva SUSI Clock

motor vpravo funkeni wystup FA4
7EM nepaufito

kolejnice leva nepouzito
kolejnice prava spinaci vstup 1

Proto existuji podle vybavy dekodéru lehce se li-
Sici zapojeni 21-p6lového konektoru. Tyto pfi-
davné vystupy jsou pouzity jen tehdy, pokud je
pro to vozidlo specialné uréeno. Proto jsou napf.
na MX632D funkéni vystupy FA4 — FAG jak jako
nizkonapétové, tak i na pajecich ploSkach na
dekodéru; viz zapojovaci plany v kapitole ,Kon-
strukce a technicka data"“.

Dekodéry s 21-p6lovym konektorem mohou byt
namontovany dvojim zp Gsobem; deska pod
konektorem je provrtana, takze vzdy podle typu
lokomotivy je konektor dekodéru nasunut na
konektor v lokomotivé shora nebo zdola. Vyne-
chany, popf. blokovany pin 11 (index) zabranuje
Spatné montazi.
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MX630P16, MX643P16, MX643P22,... - dekodéry s konekto rem PluX:

MX643P22 horni strana (s PluX22)

Vistupy SUSI jsou alternativng

Na rozdil od 21-p6lového systému rozhrani je na dekodéru ,PluX* kolikova lista a zasuvka je na
desce lokomotivy. ,PluX* existuje ve verzi 8-, 12-, 16- a 22-pdlového konektoru, pficemz i zde je
pocet vyuzitelnych spojeni o 1 mensi (indexovaci pozice = chybéjici pin pro zamezeni otoceni).

FA8

pouZitelng jako wwstupy pro serva.

funkéniwystup FA3
SUS| Data (servo 2)

spinaci vstup
SUSI Clock (zerva 1)

Systém ,PluX‘ je definovan v NMRA 9.1.1. ataké vN EM (MOROP), véetn é prislusejicich ma- Elektrolyt plus ZEM
ximalnich rozm érd normovaného dekodéru. motor vpravo svitla vpfedu
mator vleva spaleény plus pol

HE o 2 oazane! MX830P (s PluX 16) Kolejnice prav = (index)
‘ ‘ o kolejnice leva svietla vzadu
-+ e ﬁg:?::::l CE@g—]| SUSI. serva (2, 1) nebo FA6, FA5 funkjéniWStUp FAT  reproduktor
GHD (ground) Jiaican ek Rl spolecny plus pol ZEM funkini wystup FAZ  reproduktor
[:A " blue) motor vpravo sveétla vpredu o W M H
For n - | Motor right motor vievo spole&ny plus pal funkE:n[ vystup Fag  Fad
| (orange) kolejnice prava —- (index) funkeni wystup FAT FAB
(#) Plus/ u n | Motor left kolejnice leva svétla vzadu I —|
(blua) ((gray) XY  funkéni vystupy FA1 FA3 programovaci plosky,
i n .m‘"ﬁm LX) | funkenivystupy FA2 FA4 kontaktovani zakazanal
FOr yellow Track left

L (btack) MX630P je vybaven 16-polovym konektorem ,PluX* (z toho sku-
Speaker A n \“;‘3‘1”"' te¢né osazenych 15 pinli, 1 indexovaci pozice); mize byt pouzit
Spoaker B n auxaip2 Ve vozidlech s rovnéi' 16-pé_|ovym' rozhranim, ale i ve vozidlech

(For) s 22-p6lovym rozhranim — viz obrazek vlevo (hnéda oblast = 16-

AUXA F4 n n AUXSFS  pdlovy, cely obrazek = 22-p6lovy).

AUSX 6 F§ n auxrer  V lokomotivach s 8-pdlovym (zlutd) a 12-pdlovym rozhranim je
moznost pouziti zavisla na rozmérovych moznostech.

V pfipadé MX630P (ktery neni zvukovy dekodér) jsou oba piny,
originalni definici ur¢ené pro reproduktor, vyuzity pro pfidavné
funkéni vystupy FA3, FA4. Toto nevede k poSkozeni pfipadného
reproduktoru, umisténého ve vozidle.

Zvukovy dekodér MX643 je nabizen volitelné s 16-pélovym nebo 22-pélovym rozhranim ,Plux®.

Vystupy SUSH jsou alternativing
pouZitelng jako wystupy pro serva.

MX643P16 horni strana (s PluX16)

SUSI Data (servo 2) SUSI Clock (servo 1)
elektralyt plus ZEM

motor vprava svitla vpfedu

rmatar vievo spoleény plus pol
kolejnice prava - (index)

kolejnice leva svEtla vzadu
funkéniwystup FAT  reproduktar
funkéniwystup FA2  reproduktor

— ]

programaovaci plogky,
kontaktovani zakazanal
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Pripojeni serv a SmartServa:

K pfipojeni béznych serv a Smart-
Servo RC-1  (vyrobce: TOKO
Corp., Japan) jsou na MX620,
MX630, MX632, MX640 k dispozici
2 vystupy, pfi¢emz prislusné pajeci
plosky (popf. kontakty na 21-
pélovém konektoru nebo konektoru
PluX) mohou byt alternativné pou-
Zity pro SUSI, logické vystupy nebo
prave pro serva.

Pfi pouziti funkce pro serva (akti-
vuje se pomoci CV181, 182, viz ni-
Ze) neni tedy k dispozici SUSI a ani
oba logické vystupy, u MX632 také
ani funkéni vystupy FA5, FAG.

Typy MX632W, MX632WD obsa-
huji také napéajeni 5 V pro provoz
serv, u MX640 je 5V omezeno na
200 mA.

Jinak musi byt napéjeci napéti 5
V pro servo ziskano externé, na-
ptiklad pomoci bézné soucastky
pro stabilizaci napéti LM7805 se
zapojenim podle obrazku.

Aktivace pfisluSnych vyvodl jako
vystupd pro fidici vodiCe pro serva
probéhne pomoci CV181...182
(rdzné od 0).

Pomoci CV181 popf. 182 mohou
byt servim pfifazeny razné funkce
(pfifazeny i sméram jizdy), volitelné
s jednotla¢itkovym nebo dvoutla-
Gitkovym ovladanim.

CV161...169 umoznuji nastaveni
doraz( a rychlosti; viz tabulka CV!

V CV161 mlze byt zvolen protokol
na fidicim vodi¢i; ,normalni* pro
vétSinu serv (proto default) jsou
pozitivni impulsy; kromé toho je
mozno rozhodnout, zda ma byt
servo aktivovano jen béhem pohy-
bu nebo dostavat Fidici signal trva-
le. Posledni je G¢elné tehdy, pokud
by jinak poloha byla ovlivnhéna me-
chanickymi vlivy.

MX630 horni strana

preg ramenae phdky,
honEkuan kel

MX632W horni strana

PN ol pro SUSt
SUSIClock ebose o |
SUSI D el se a2

ZEn

servn 2 sern |1

tlumivka
napf. 47 uH

TH4007
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seno 1
fidici vodig

Robbe: bily, rady, Sermy

seno 1
fidici vodic

i

servo |
fidiel wodic

Smart
Senvo

1N4O07  tumivka, napf. 47 uH

Ly

10 nF

Graupner: oranZovy rudv hnédd

udy, hnédy

Graupner; oranzo

-
<

MX640, MX642 — pfipojeni serv a SmartServa:

K pfipojeni béznych serv a SmartServo RC-1 (vyrobce: TOKO Corp., Japan) jsou ha MX640
k dispozici 2 fidici vystupy. Jednda se o alternativni vyuziti vystup @G SUSI (podle typu péajeci plos-
ky, popf. kontakty na 21-pélovém konektoru), kazdy muze byt pfipojen k fidicimu vstupu jednoho
serva.

Serva s malym odbérem (do 200 mA) mohou byt napéajena pfimo z MX640!

Jinak musi byt napéjeci napéti 5 V pro servo ziskano externé, napfiklad pomoci bézné soucastky
pro stabilizaci napéti LM7805 se zapojenim podle obrazku.

Aktivace prislusnych vyvodu jako vystupl pro Fidici vodi¢e pro serva probéhne pomoci CV181...182
(rdzné od 0). Pomoci CV181 popf. 182 mohou byt serviim pfifazeny rizné funkce (pfifazeny i smé-
rim jizdy), volitelné s jednotlagitkovym nebo dvoutlagitkovym ovladanim.

CV161...169 umoZzfiuji nastaveni dorazl a rychlosti; viz tabulka CV!

V CV161 muGze byt zvolen protokol na Fidicim vodici; ,normalni“ pro vétSinu serv (proto default) jsou
pozitivni impulsy; kromé toho je mozno rozhodnout, zda mé byt servo aktivovano jen béhem pohy-
bu nebo dostavat Fidici signal trvale. Posledni je ucelné tehdy, pokud by jinak poloha byla ovlivnéna
mechanickymi vlivy. Pro SmartServo musi byt v kazdém pfipadé nastaven bit 1 v CV161, tedy
Cviel =2!

Smart
servo

s malou
spotrebou

mAnapaleni promale ero e Smar sers

ot - 1 prociakor
TRk FAL
TN FAZ
ST
atazal

SpoREN] plts pol

mokr ik
— T 1
m— TV
—

L

jake Robbe (Hil, mck, Eermy

< Smar serva RC-1(TOKE)

=

B

spinac vatup 2

MX630 spodni strana
(= kde jsou pipajeny wodiée)

LED (15m&) peba

Jen proti ZEMI
TSNP FAL
Tk o FA3

Smart
SEeIvVe

nebo
“normaini”
serve

servo 1
fidici wodi¢

Smant servo RC-1 (TOKO)

jako Rabbe (bily, nudy, demy)

servo |
dici wodig

T I o
—
10nF 5

1H4007  tumivka, napf. 47 uH
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1on uF, 100 uF|
B EERY ks v ZEhit
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MX640 — celkové schéma zapojeni a opat Feni pro ZVUK

spinaci vstup 1

o~
o
2
7]
2
s
S
£
S
@

programovaci plosky, i
Konakiovan: sakazanet MIX640 horni strana /sv' 0

mechanicky kontakt
na napravé nebo
jazyckovy kontakt
nebo opticky snimac

MASSE

vystupy pro LED
nebo logické vystup:
POZOR: spinat jen

reproduktor

8 Ohm zarovky nebo LED
mA napajeni pro mala serva (napf. SmartServo) pfedfadnymi rezistory
faloyyfaloyy reproduktor  ——————————— nebo generator koufe...

reproduktor
funkéni vystup FA1 — —_
funkéni vystup FA2

Celni osvétleni vpfedu (= Lvor) . .
¢celni osvétleni vzadu (= Lriick) .—1

spole¢ny plus pdl
privod motoru levy
pfivod motoru pravy

shéra¢ z kol levy
sbérac z kol pravy ﬂ |

shérace z kol pravy levy

motor

(10 mA)
Yy

P

? proti zemi (MASSE)!
! Y

— a8 Ao MX640 dolni strana
vasse P " =

¢

FA7

.{K-K— FA6

2=

PLUS

;‘ LFAs

funkéni vystup FA4
funkéni vystup FA3

MASSE
SUSI Daten
SUSI Clock

reproduktor
reproduktor

(SUSI) Plus

MASSE

mechanicky kontakt
\ na napravé nebo
j 1 jazyckovy kontakt
nebo opticky snima¢

| 10 uF, bipolarni
=

l reproduktor
8 Ohm

detektor napravy (spinaci vstup Hl

volitelné:

VySkovy repro reproduktor

'

MX642, MX644, MX645...

Nejnovéjsi zvukové dekodéry se pfipojuji v principu stejnym zpusobem, pfi¢emz prede-
vSim

- ZEM, spinaci vstup a plus pdl se pfipojuji na pajeci plosky na horni strané vpravo, popr.
na modry vodi¢ (plus pdl), a

- jsou k dispozici jen 2 vystupy pro LED (MX642) nebo nejsou vibec, které jsou alterna-
tivni k vodi¢dm SUSI na péjecich ploSkach na horni strané vpravo.

Viz také pfipojovaci plany dekodér(i na prvnich stranach tohoto navodu!

PrApojeni reproduktoru, detektoru napravy:

Aby mohl byt MX640 provozovan jako zvukovy dekodér, museji/mohou byt pfipojena na-
sledujici zafizeni:

- povinné — REPRODUKTOR — mUze byt pouZzit jakykoli reproduktor 8 Ohm nebo dav re-
produktory 4 Ohm v sérii. Reproduktory s vy3si impedanci jsou samoziejmé také povole-
ny, znamenaji ale pokles hlasitosti.

V pfipadé potfeby mdze byt navic pfipojen vyskovy reproduktor (rovnéz 8 Ohm nebo vi-
ce); tento by ale mél byt kazdopadné pfipojen pres bipolarni kondenzator (10 pF bipolarni
pro mezni frekvenci 2 kHz).

- volitelné — DETEKTOR NAPRAVY — obvykle jsou zvukové dekodéry ZIMO nastaveny
na ,simulovany detektor napravy“, ktery se softwarové nastavuje pomoci CV267. Pokud
se pouzije ,skutec¢ny” detektor, musi byt nastaveno CV267 = 0 nebo = 1, podle toho, zad
ma raz pary spoustét kazdy nebo kazdy druhy impuls. Viz kapitola 6!

Jako detektory naprav mohou byt pouzity: mechanické kontakty, jazyckové kontakty, op-
ticka ¢idla, Hallovy sondy.

reproduktor 8 Ohm
reproduktor — hnaci kolo
Hallova sonda, s magnety
napft. TLE4905

detektor napravy (spinaci vstup 1”

| Outp
zem (MASSE) —— ‘ GND

V+

plus pdl (modry vodic) —
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Pouziti externiho zasobniku energie (kondenzatoru)
pro p Feklenuti vypadk @ napajeni:

Zasobnik energie u dekodéru mé velky uzitek v mnoha ohledech; jiz velmi malé kondenzatory od
100 pF maji pozitivni efekty, vétsi o to vice:

- Zabranéni zastaveni a blikani svétel na znecisténych kolejich nebo srdcovkach vyhybek, zejména
spole¢né s ZIMO metodou zastaveni na nenapajenych mistech (skute¢né uzite¢né od cca 1000 pF),
viz déle,

- snizeni ohfevu dekodéru zejména u motord s nizkym ohmickym odporem (U¢inné jiz od kapacity
cca 100 pF),

- pfi pouziti techniky RailCom: zamezeni ztrat energie kvdli ,pauze RailCom*, sniZeni hlu¢nosti mo-
toru, zlepSeni kvality (= ¢itelnosti) signalu RailCom (G¢inné jiz od cca 100 pF).

Potfebn& napétova pevnost kondenzatoru se fidi napajecim napétim; 25V je vhodné prakticky
vzdy; rozmérové malé kondenzatory na 16 V by mély byt pouzity jen tehdy, pokud napéti v kolejich
s jistotou nebude vyssi.

Dekodéry s moznosti k pfimému pfipojeni zasobniku energie:
Mezi dekodéry, popsanymi vtomto navodu, maji MX631, MX632, jakoz i zvukové dekodéry

MX642, MX643, MX644, MX645 zabudovana vSechna opatfeni, umoznujici pfimé pfipojeni (bez
externich doplfiujicich sou¢astek) externiho kondenzatoru.

elektrolyt jako zasabnik (je-li nutny)

MX632  horni strana
a MX632V, MX632W

funkéni vystup FA2
v funkéni vystup FA1
i svétla vpiedu
Pazar svétla vzadu

toto { plus pol (+

MENT ZEM! quto‘: vlévl

motor vpravo
kolejnice leva

elektrolyt plus po

modry

K témto dekodérim je pfibalen maly kondenzator (220 pF) jako ,nastup* do techniky zasobniku
energie. Doporuceny jsou kondenzatory s vétSi kapacitou do cca 10.000 pF; takové jsou lehce
k dostani, v pfipadé potfeby i u ZIMO, a mohou byt jednoduSe paralelné spojovany.

POZOR: ,Goldcap®, popf. ,Goldcap-Bank® jsou NEvhodné, protoze jejich velka kapacita zapficifiuje
tak dlouhy ¢as nabijeni, ktery nabijeci obvody pfehfiva a mohl by je spalit.

Dekodéry bez moznosti k pfimému pfipojeni zasobniku energie:

Zde neni jednoduché pfipojeni kondenzatoru mezi zem dekodéru a plus pdl Gcelné, protoze dochazi
k nezadoucimu vedlejSimu efektu: update software a nahravani zvukd, programovani v ,servisnim
maédu” (na programovaci koleji) a zjiStovani ¢isla vlaku ZIMO jsou ztizeny nebo znemoznény. Toto
se tyka dekodértt MX620, MX621, MX630 a zvukovych dekodért MX640, MX646, MX647; zde jsou

nutna opatfeni k zamezeni zminéného vedlejSiho efektu.

Dekodéry MX620 az MX623, MX630 az MX632, z vukové dekodéery MX640 az MX648

V pfipadé pouziti kondenzatoru do cca 220 pF (ev. 470 pF) postaéuje tlumivka (100 puH / 500 mA,
k dostani i u ZIMO), ktera umozni update software dekodéru s updatovacim pfistrojem MXDECUP a
rovnéz impulsy €isla vlaku ZIMO.

tlumivka 100 uH (mikroHenry) je nutna pro update
. software a zjistovani &isla viaku ZIMO

MX620

motor éoraniovy)

plus pol
tlumivka 100 uH

motor (Sedy) .
- SUSI Plus e kolejnice (Eerveny)
SUSIClock [ o
SUSIData [ [ 1 Lvor (bily)
SUSI MASE g S i ity

plus pél (modry)

programovaci plosky, MX64D
kontaktovéni zakazano!  dolni strana

MX640 dolni strana

plosky pro propojky,
zde nepoutity

1000 uF ™= 1000 uF ™=
25V + =

25V

V pfipadé pouziti vétSich kapacit (coz je i doporuc¢eno), by takové rozSifené zapojeni mélo byt pou-
Zito vzdy. Nabijeni kondenzatoru probiha v tomto pfipadé pres rezistor (napf. 68 Ohm), diky tomu
nebude pfi zapnuti systému — pokud je na kolejich vétsi pocet takto upravenych lokomotiv — celkovy
nabijeci proud kondenzatort vyhodnocen jako zkrat, vedouci k vypnuti systému. Dioda (napf.
1N4007) slouzi k tomu, aby energie kondenzatoru v pfipadé potfeby byla k dispozici nesnizena.

UPOZORNENI: V pfipadé pouZiti zastaveni pred navéstidlem pomoci ,asymetrického DCC signalu®
(= Lenz ABC, zavedeni v dekodérech ZIMO od zacatku 2005) je tato kombinace rezistor-dioda nut-
né v kazdém prfipadé (i u menSich hodnot kondenzatoru), aby dekodér mohl asymetrii detekovat!

PFi vlastni stavbé zasobniku by mélo byt pouZito zde uvedené schéma (obrazek nize): Nabijeni kon-
denzétoru probiha v tomto pfipadé pres rezistor (napf. 68 Ohm), diky tomu nebude pfi zapnuti sys-
tému — pokud je na kolejich vétsi pocet takto upravenych lokomotiv — celkovy nabijeci proud kon-
denzéator( vyhodnocen jako zkrat, vedouci k vypnuti systému. Dioda (napf. 1N4007) slouzi k tomu,
aby energie kondenzatoru v pfipadé potfeby byla k dispozici nesnizena.

tlumivka, napt. 47 uH, 0,5 A
10000 uF ‘
25V I
nebo vice

1N4007 nebo BY 299
nebo jina dioda 1A
nebo 3 A

zem

na dekodéru

plus pol

napf. 68 E
nebo 100 E, 1/4 W

Ve vySe uvedeném zapojeni zakresleny (ale ne bezpodmine¢né nutny) vybijeci rezistor 3k3 méa na-
sledujici funkci:
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Velky kondenzator napéji motor a zarovky sice jen na nékolik desetin sekundy (1.000 pF) nebo se-
kund (napf. 4.700 pF), ale jeho zbytkové napéti (exponencialni vybijeci kfivka pfi dlouhém vybéhu
na Urover napéti, které je pro motor a Zarovky uz nizké) slouzi pro trvalé (az nékolik minut) uchova-
ni paméti jizdnich dat v mikrokontroléru. Tento efekt je v praxi spiSe (ale ne vzdy) nezZadouci: napf.
lokomotiva je béhem jizdy sundana z koleji, ovlada¢ staZzen na nulu, lokomotiva po minuté opét po-
stavena na koleje; a nyni se kratce rozjede plvodni rychlosti. Diky vybijecimu rezistoru bude pamét
jizdnich dat vzdy po nékolika sekundach vymazana.

Pod oznacenim SPEIKOMP je mozné u ZIMO objednat sadu soucastek, potfebnych pro vlastni
stavbu zasobniku energie a jeho pfipojeni k dekodéru MX62, MX63, MX64, MX630, MX640,...: dio-
da, rezistory, tlumivka a nékolik elektrolytickych kondenzéator(i (navic ale mohou a maji byt pfipojeny
i vlastni kondenzatory — podle mista, které je k dispozici).

Automatické zabranéni zastaveni na nenapéajenych mistech:

V pfipadé preruseni napajeni (kvuli necistoté na kolejich nebo na srdcovce vyhybky) se dekodér
automaticky postara o to, aby vozidlo jelo dal, i kdyZz uz by mélo zastavit kvili probihajicimu procesu
brzdéni. Teprve po obnoveni kontaktu kolo-kolejnice dojde k zastaveni a znovu se zkontroluje, zda
kontakt pretrvava i v klidu (jinak dojde k opakovanému kratkému popojeti).

MX632V, MX632W, MX632VD, MX632WD —

provedeni MX632 se zabudovanym zdrojem nizkého nap  éti
Tyto typy obsahuji bezztratovy spinany regulator 1,5V, popf. 5V, ktery umoznuje pfimé pfipojeni
nizkonapétovych zarovek k dekodéru. Nizké napéti je vyvedeno na samostatném vodici (fialovém) a
pouzije se pro prisluSné spotfebic¢e misto ,spole¢ného plus pélu* (modrého).

MX632V a MX632VD (1,5 V) usnadriuji zejména prestavbu drahych mosaznych modelu (kde jsou
takové zarovky s oblibou pouzivany), protoZze odpada nutnost montéze externiho stabilizatoru (¢asto
s pozadavkem na chlazeni).

MX632W a MX632WD (5 V) je pfedevSim uren pro prestavbu modell velkych méfitek (LGB), kde
se pouzivaji zarovky na 5 V. Napéjeni 5 V muZze béat pouzito i pro serva, ¢imz se uSetfi externi stabi-
lizator.

elektrolyt jako zasobnik (je-li nutny)

MX632 horni strana
a WREI2, WHEIVY

hinédy

= funkini virstup FA2
funkénl wystup FA1

b ! Y
svEtla vpfedu
svBtla vzadu

elektrol plus pol I
minus|

moity Fluty

S L1 5USI D (FAZ, servo 2) modry
Pozor: -. O SUSICI(FAT, servo 1) Sar D'U? poll( )
ol I B fenivistup FAL i MOMAF vievo
NERT ZEM) =B | B fenivjetup FAS SR motor vpravo
' l I E fEni vystup FAG — 0lejnice leva
lll = = elyt minus {ne zeml) mdy kolejnice prava
figlawy
nizké napéti:
MHBIZV: 18V

MHBIZW, 8%
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MX640, MX642, MX643, MX644, MX645, MX646 —
pfipojeni generator & kou e pro parni a motorové lokomotivy:
Na pFikladu generéatoru kou Fe ,Seuthe* 18 V:

Kromé jednoduchého zapnuti a vypnuti libovolnym funkénim vystupem nabizi MX640/MX642 moz-
nost nastavit zavislost intenzity vyvijeni kourfe na klidu nebo jizdé a zrychleni .

K tomu se generator koufe pfipoji k jednomu z funkénich vystupt FA1l az FA6; v ,efektovém CV*,
pfisluSejicim k tomuto vystupu (tedy 127 pro FA1, 128 pro FA2 atd.) musi byt naprogramovan poza-
dovany efekt, tedy vytvareni koufe pro prani lokomotivu (kéd efektu ,72%) nebo vytvareni koure pro
motorovou lokomotivu (kod efektu ,80%).

PRIKLAD — parni lokomotiva, generator koufe na funkénim vystupu FA5: CV131 = 72.

Pro pfislusny vystup pak plati ,kfivka pro generator koufe" z CV137, 138, 139; tato museji byt
BEZPODMINECNE naprogramovana hodnotami, jinak je kouf vzdy vypnut.

PRIKLAD — typické kfivka pro napéti v kolejich cca 20 V, generéator koufe na plné napéti:
CVv137 = 70 90 Toto zpﬂsobl’ pFi stani Iokomotivy slaby pramen koure.

cca 80% svého maximalniho vykonu; tedy relativné husty kour.
CV139 = 255: Pfi zrychleni bude generator koufe napajen na maximum,; tedy zvlast husty kouf.

Razy pary synchronn & nebo typické kou feni pro diesel s generatory kou Fe s ventilatorem:

MX640/MX642 muze pomoci generatoru koufe se zabudovanym ventilatorem  vytvaret razy koure
synchronné se zvuky raz( pary nebo v zavislosti na jizdni situaci (spousténi spalovaciho motoru —
toto je fizeno zvukovym projektem), bez toho, Ze by byla nutna jakékoli pfidavna elektronika.

Topné téleso generatoru koufe bude — jak bylo popsénu v prikladu ,Seuthe* — pfipojeno na FA1,
FA2,...FA6 a konfigurovano, tzn. pfislusné efektové CV = 72 (para) popf.= 80 (motor).

Ventilator bude pfipojen na FA4 (u MX620-MX632 a MX646 FA2); druhy pdl motoru ventilatoru musi
byt vétSinou (v zavislosti na jeho typu) napajen nizkym napétim, bud z externiho stabilizatoru, nebo
— pokud je ventilator uréen pro 5V —z 5 V vystupu dekodéru.

Nasledujici CV museji byt (méla by byt, maji byt,...) naprogramovana:

CV137, 138, 139 = 60, 90, 120: (DULEZITE) Pokud je topné t&leso uréeno jen na omezené napéti,
musi byt napéti na funkénim vystupu omezeno, coz se provede pfislusné upravenou kfivkou
(tedy CV137, 138, 139).

CV133 = 1: (DULEZITE): Timto je FA4 konfigurovan jako vystup pro ventilator.

CV353 = ... napfiklad 10; automatické odpojeni generatoru koure (v prikladu ,10* po 250 s) jako
ochrana proti pfehrati.

CV351, 352 = .. (jen pro motorové lokomotivy, tedy pokud je kod efektu ,80“ v efektovém CV pro
FAL...FA6)" Tim je nastaveno PWM (napéti) pro ventilator pro stavy spousténi motoru (de-
fault: maximum) a jizda (default: polovi¢ni vykon); viz tabulka CV.

CV355 = .. (parni a motorové lokomotivy): PWM pro ventilator za klidu (aby i v tomto stavu vychazel
— vétSinou slaby — kour).
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7. MX631C, MX632C, MX640C, MX642C pro

C-Sinus (Softdrive

Specialné pro vozidla Marklin a Trix s motorem C-Sinus , pokud jsou tato vybavena 21-pdlovym
rozhranim, byla vytvofena provedeni MX631C, MX632C, popf. MX640C, MX642C. Poskytuji rovnéz
pro desku C-Sinus potfebné napajeni 5 V (¢ehoz nejsou ,normalni“ dekodéry schopné!).

Tyto ,C* typy jsou samoziejmé bez ohledu na druh provozu pouzitelné pro vozidla Marklin, Trix a
Marklin kompatibilni , ktera také neuméji na vystupech FA3, FA4 pracovat s ,normalnimi* funkénimi
vystupy, ale potfebuiji ,logické vystupy*.

Varianty ,,C* se od normalnich ,21-p6lovych® (MX631D, MX632D, MX640D, MX642D) lisi tim, Ze vy-
stupy FA3 a FA4 (= AUX3, AUX4 dle specifikace rozhrani NMRA) jsou provedeny jako ,logické* a
tim poskytuji potfebnou trover 5 V pro aktivaci desek C-Sinus nebo Softdrive, nebo napfiklad také
pro smyckovy prepinac, ktery je zabudovan v nékterych vozidlech.

MX631C, MX632C (nebo se zvukem: MX640C, MX642C) se nasune na kolikovou listu lokomotivy,
horni strana dekodéru nahoru, tzn. koliky prochazeji deskou. Orientace vychazi z desky a je rovnéz
zajisténa chybéjicim pinem 11 a na tomto misté neprovrtanou deskou dekodéru.

Nasledujici obrazek znazorfiuje mozné usporadani; deska lokomotivy se muZze ale pfipad od pfipa-
du lisit.
deska lokomotivy s 21-pdlovym rozhranim nasazeny MX64D plochy kabel k motoru C-Sinus
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Nejprve je nutné zkontrolovat, zda deska obsahuje rezistory 0 Ohm ; viz VYSTRAHA na nasleduiji-
ci stran é!

MX631C, MX632C a MX640C MX642C jsou az na vystupy FA3 a FA4 ,normalni* dekodéry pro
Lhormalni“ motory; pfepnuti na provoz C-Sinus probé&hne pomoci CV145 = 10 (vétSinou vyhovujici,
pokud byl dfive zabudovan dekodér Marklin/Trix) nebo CV145 = 12 (vétSinou vyhovujici, pokud byl
dfive zabudovan dekodér ESU, typicky rozeznatelny podle modré desky).

Pomoci CV145 mohou byt konfigurovany i speciélni varianty, které jsou v nékterych pfipadech nutné
kvili rozdilnému osazeni rozhrani ze strany Marklin/Trix, viz tabulka CV!

Provoz s lokomotivou C-Sinus s MX64DM muZze probihat jak ve formatu DCC NMRA , tak i
v protokolu MOTOROLA |, ne ale v analogovém provozu!

V provozu C-Sinus neexistuje regulace motoru v dosavadnim smyslu, protoze motor se snazi

v kazdém pfipadé pfesné dodrzet zadanou rychlost. PfisluSné proménné, mj. CV9, 56, 58 jsou proto
nedcinné!

Dekodéry MX620 az MX623, MX630 az MX632, z vukové dekodéery MX640 az MX648

VYSTRAHA:

Marklin/Trix bohuzel proved! ,zly Zert* (pravdépodobné nedmysiné...): v uréitych modelech nebo
v ur¢itém obdobi nebyly na desce lokomotivy jindy pouZzité ochranné rezistory osazeny; presnéji:
misto dosavadnich rezistord 100 kOhm byly osazeny rezistory 0 Ohm (tedy nelc¢inné soucastky).
Diky tomu se dostava zni¢ujici napéti z dekodéru dovniti desky lokomotivy, pokud nebyl dekodér
pfedem prepnut na C-Sinus (Softdrive-Sinus) pomoci CV112 = 10 nebo 12; deska nasledné ,shofi“;
dekodér sam je pfitom také ¢asto poSkozen.

| po provedeném p Fepnuti pomoci CV145 = 10 nebo 12 ,nezZije* takova de ska lokomotivy
(s rezistory 0 Ohm) bezpe €né (pfestoze na zacatku to nevypada, ze by vznikl problém)!

Dlvod: 21-pélova kolikova lista ve vozidlech Mérklin a Trix je sice velmi podobna normalizovanému
(NMRA-DCC) 21-p6lovému rozhrani (mechanicky identicka), byla ale firmou Marklin podle potfeby a
libosti modifikovana (vice variant, ,zneuziti“ funk&nich vystupu k aktivaci motoru a rovnéz i elektricka
zména vstupu); pfitom byl vzdy zohlednén jen vlastni dekodér; montaz jinych dekodért neni oprav-
du Zadouci...

OPATRENI: MX631C, MX632C popf. MX640C, MX642C nesmi byt zabudovan, pokud jsou na des-
ce lokomotivy osazeny rezistory 0 Ohm (oznaceny ,000) misto funkénich ochrannych rezistor(
(,104"). Pfipadné museji byt bezpodmine¢né vym énény za rezistory 100 kOhm (,104%).

=

Deska s “nebezpeénymi rezistory 0 Ohm (,000*); deska miZze v jednotlivych pfipadech vypadat ji-
nak; v tomto pfipadé neni povolena pro uvedeni do provozu s MX631C, MX632C,...!

VYSTRAHA Il — Vyjimka zaruky v souvislosti s Markli ~ n/Trix:

Marklin/Trix nebere ohledy na kompatibilitu svych vozidel s cizimi vyrobky; podminky rozhrani se
¢asto méni bez upozornéni. ZIMO nem(Ze proto prevzit jakoukoli zaruku, Ze popsany postup pfipo-
jeni a provozu skute¢né bude funkéni s deskami C-Sinus.
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8. PouZiti v cizich systémech

Protoze dekodér MX640 pracuje podle normalizovanych postupd NMRA-DCC, miZze byt pouZzit na
kolejistich, fizenych cizimi digitalnimi systémy, pokud tyto pristroje rovnéz pozivaji datovy forméat
NMRA-DCC.

Rozdil oproti ZIMO je téméF ve vSech cizich systémech stejny: napajeci napéti neni viibec nebo jen
¢astecné stabilizované a ¢asto relativné slabé (jak ohledné napéti, tak i proudu). Proto mGze docha-
zet ke kolisani rovnomérnosti chodu a/nebo k chybné koncové rychlosti, nebot dekodéry ZIMO jsou
defaultné nastaveny na stabilizované a az 24 V dosahujici napéti ze zékladnich pfistroja ZIMO.

V pfipadé potfeby se doporucuje (tedy pokud nastanou problémy, nebo preventivng) -

- CV57 (referenéni napéti) nenechavat na defaultni nastaveni ,0” (kdy se regulace odvozuje od zmé-
feného napéti v kolejich), ale nastavit na pevnou hodnotu (napf. ,140” pro digitalni systém s napétim
v kolejich 16 — 18 V, z ¢ehoz bude vyuzito 14 V a z(stane rezerva) — neplati pro MX62, kde bez tak
jako tak plati pevna hodnota.

MX640 se systémem Lenz ,DIGITAL plus” od verze soft  ware 2.0

Od verze 2.0 (na rozdil od starSich verzi) disponuje DIGITAL plus jiz systémem jizdnich stupnid s 28
jizdnimi stupni (od verze 3.0 jiz 128 jizdnich stupnu) a také s tzv. ,direct mode” dle standardu
NMRA-DCC pro programovani proménnych. Tim je dana plna kompatibilita s dekodéry ZIMO.

Je nutné zkontrolovat, zda je pro konkrétni adresu v systému skute¢né nastaveno 28 jizdnich stup-
fd, protoZze dekodéry ZIMO jsou standardné naprogramovany na 28 jizdnich stuprid. Nesoulad
systému jizdnich stupni je v provozu €asto zjistitelny tim, Ze nefunguje €elni osvétleni (tento efekt je
podminén rozdilnym formatem poveld). Ugelné je nastavit systém na 28 nebo 128 jizdnich stupfi,
protoZe prestaveni dekodéru na 14 jizdnich stupriti by zbyte¢né zhorSovalo jizdni vlastnosti.

Je mozné pfistupovat ke vS§em proménnym, postup je popsan v navodu k pouZiti ovladace. Adresa
vozidla je dostupné jako registr 1.

Proménné 49 az 54 jsou (jako ve vSech cizich systémech) nedcinné, nebot' ,ovlivnéni jizdy vlaku
navéstidly“ podporuji jen pfistroje ZIMO.

MX640 s ROCO Lokmaus-2

Pomoci Lokmaus-2 miiZe byt sice provedeno programovani proménnych v dekodéru, ale je omeze-
na na rozsah hodnot 0...99 kvuli dvoumistnému displeji a rozsahu dostupnych proménnych.

Proto nabizeji dekodéry ZIMO ¢isté specialni proceduru s pomoci CV7. Toto CV jako takové obsa-
huje &islo verze software (napf. ,5”) a nemGze byt zménéno. Pomoci tzv. ,pseudoprogramovani* (=
normalni procedura programovani, ale programovana hodnota neni ve skutecnosti uloZzena, ucho-
véna pro jediné pouziti) je CV7 pouZzito pro rozSifeni moznosti programovani s Lokmaus-2 (viz ta-
bulka CV); lokomotiva musi béhem programovani stéat v klidu (rychlost 0)!
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Priklady:

Do CV5 (maximalni rychlost) mé byt naprogramovana hodnota ,160" (ktera se na Lokmaus-2 neda
nastavit, protoze > 99); postup:

Nejprve se naprogramuje CV7 na ,1", bezprostfedné potom (nesmi dojit k pferuseni napajeni) CV5
na ,60"! Objasnéni: CV7 = 1", vlastné ,01”, tedy desitky ,0” a jednotky ,1” znamen@, Ze hodnota pfi
néasledujicim programovacim pfikazu bude zvySena o ,100", takze tedy CV5 = 60 méa za nasledek
CV5 = 160!

Do CV122 mé byt naprogramovana hodnota ,25” (aktivace exponenciélniho zrychleni s typickym
zakfivenim); postup:

Nejprve naprogramovat CV7 na ,10", bezprostfedné potom CV22 na ,25". Objasnéni: CV7 = 10
zpUsobi pro nasledujici programovani, ze ve skute¢nosti se nebude ménit CV22, ale CV122!

MX640 s DIGITRAX Chief

Provoz, adresovani a programovani jsou mozné bez omezeni!

Obvykle odpovidaji médy jizdnich stuprid systému Digitrax a dekodéru ZIMO MX64 jiz od pocatku
(standardni nastaveni v obou pfipadech 28 popf. 128 jizdnich stuprit — coz funguje rovnocenné).
Pokud by pfi uvedeni do provozu i pfes spravné zapojeni nefungovalo €elni osvétleni, zda neni pro
danou adresu nastaveno 14 jizdnich stupfiu — coz se d& na ovlada¢i DT100 zménit na 28 nebo 128
jizdnich stupnid.
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9. Pripravené sady CV

V nésledujicim popsané sady CV existuji od verze sw 27.0, a sice jen v nezvukovych dekodérech
tedy MX620, MX621, MX630, MX631, MX632. S pokracujicimi verzemi sw pfibudou dalSi sady CV.

Ve zvukovych dekodérech sady CV neexistuji (pfinejmensim ne do €ervence 2010); odpovidajici
Ukol je realizovan pomoci seznamu CV v rdmci zvukového projektu.

Sady CV jsou pfipravené seznamy nastaveni CV, které jsou vioZzeny do software dekodéru;
v pfipadé potfeby muze byt jeden z téchto seznami aktivovan pomoci ,pseoudoprogramovani“ CV8.

Ve stavu pfi expedici ,normalniho* dekodéru  neni Zadnéa z dostupnych sad CV aktivni, ale CV ob-
sahuji ,normalni* defaultni hodnoty dekodéru. Na pfani (,CV8" — procedury viz nize) mize byt ale
néktera ze sad aktivovana.

Ve stavu pfi expedici ,OEM-dekodéru“ , tedy dekodéru zabudovaného vyrobcem do sériové vyra-
béné lokomotivy je €asto odpovidajici sada CV pfi expedici aktivni. Na prani je mozné dekodér na-
stavit zpét na ,normalni* defaultni hodnoty (,CV8" — procedury viz nize).

Stav RIJEN 2010: Existujici sady CV:

Sada CV, aktivovatelnd pomoci CV8 = 10
pro ROCO ICN, nezvukova verze, tovarné instalovany dekodér MX630P16, dodavky od srpna 2010.

CV2= 4 | poc¢atec¢ni jizdni stuperi nastaven na provoz ICN bez cukani
3= 6 | zrychleni
4= 2 | zpomaleni

= 252 | maximalni rychlost; odpovida normalni defaultni hodnoté; nebyla by v sadé CV nutna
= 85 | stfedni rychlost (kfivka rychlosti)
= 95 | regulace motoru: nastavena vysoka hodnota vzorkovani jako opatfeni cukani

10= 128 | CV10, 113, 150 jsou nastavena na plnou regulaci az do maximalni rychlosti
29 = 6 | aktivovan analogovy provoz, RailCom vypnut
56 = 33 | PID-regulace optimalizovana pro ICN
105= 161 | kédovani ROCO
106 = 1 | kédovani ROCO
113= 255 | CV10, 113, 150 jsou nastavena na plnou regulaci az do maximalni rychlosti
122 = 31 | exponenciélni brzdna krivka (mékéi zastavovani)
144 = 128 | zabrana update, aby se piedeslo nechténym porucham
146 = 30 | vyrovnani chodu prevodu naprazdno pfi zméné smeéru (meékéi rozjezd)
150 = 255 | CV10, 113, 150 jsou nastavena na plnou regulaci az do maximalni rychlosti

Sada CV, aktivovatelnd pomoci CV8 = 11
vytvoreno pro firmu HAG, dekodér MX631D, od €ervna 2010.

CV3= 3 | zrychleni
= 2 | zpomaleni
9= 88 | regulace motoru: vysoka hodnota vzorkovani a dlouha méfici pauza

13= 1| v analogovém provozu zapnut funkéni vystup F1

56 = 61 | snizena integra¢ni hodnota v regulaci PID

58 = 170 | regulace redukovana
112 = 36 | frekvence Fizeni motoru 40 kHz
124 = 128 | SUSI deaktivovano, oba vyvody jsou pouzity pro logické funkéni vystupy
152 = 64 | FA3, FA4 jsou pouZity pro smérovy bit pro ovladani smyckového prepinace ESU
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Sada CV, aktivovatelnd pomoci CV8 = 12
vytvoreno pro firmu Hobby-Trade , dekodér MX631D, od fijna 2010.

CV3= 15 | zrychleni
4= 8 | zpomaleni
6= 120 | stfedni rychlost (pfizplisobeni kfivky rychlosti)
35= 12 | pfifazeni funkci
35= 48 | prifazeni funkci
124 = 2 | redukce ¢asu zrychleni/brzdéni mé byt na 1/4 hodnot z CV3, 4
127 = 2 | smérové zavisla zadni svétla
128 = 1 | smérové zavisla zadni svétla
129 = 170 | smérova zavislost dalSiho zafizeni
130 = 36 | smérova zavislost dalSiho zafizeni
155 = 4 | poloviéni rychlost (posun) pomoci F4
156 = 4 | deaktivace ¢asl zrychleni a brzdéni (posun) pomoci F4

Sada CV, aktivovatelna pomoci CV8 = 13
vytvoreno pro firmu Hobby-Trade , dekodér MX631C (typ jako ,druh Mérklin“ popf. ESU), od Fijna 2010.

CV3= 10 | zrychleni
= 7 | zpomaleni

35= 0 | tla¢itko F1 nemé& mit Zadnou funkci

36 = 0 | tla¢itko F2 nemé& mit zadnou funkci

37= 0 | tla¢itko F3 neméa mit Zadnou funkci

61 = 97 | zména standardu ,pfitazeni funkci“ na verzi bez posunuti vievo
124 = 4 | redukce ¢asu zrychleni/brzdéni ma byt na 1/4 hodnot z CV3, 4
155 = 4 | poloviéni rychlost (posun) pomoci F4
156 = 4 | deaktivace ¢asl zrychleni a brzdéni (posun) pomoci F4

CV8-procedury k manipulaci se sadami CV:

Jako takové obsahuje CV8 ,manufacturer ID*, tedy ¢islo vyrobce dekodéru, v pfipadé ZIMO , 145"
Tuto hodnotu nelze zménit, proto je CV pouzito k provedeni riznych akci pomoci ,pseudoprogramo-

vani“ (,pseudo” — protoze se neulozi Zadna hodnota).
V pfipadé CV8 jde o ,HARD RESET" dekodéru (ten je normovan pro vSechny dekodéry) a manipu-
laci se sadami CV (jen dekodéry ZIMO).

CV8 = xx (xx = ¢islo pozadované sady CV); provede se HARD RESET, pfi¢emz vSechna CV, na-
chazejici se v sadé, budou nastavena podle popisu sady a vSechna ostatni CV na pfislusné
defaultni hodnoty dekodéru (podle navodu k pouziti).

CV8 = 8 (tento povel je normalizovan NMRA); obnovi se stav pfedchoziho HARD RESET, tzn. bude
pouzita stejnd sada CV jako pfi pfedchozim povelu ,CV8 = xx“; ostatni CV samozfejmé opét
na defaultni hodnoty.

Toto je i spravny HARD RESET pro pfipady OEM, tedy vozidla, do nichZ byl dekodér ZIMO zabudo-
van vyrobcem; v tomto pfipadé byla jiz spravna sada CV aktivovana pred expedici.

CV8 = 8 je naopak ,normélni* HARD RESET, kdyZ je nutné se vrétit do vychoziho bodu, napr.
pfi chybném programovani.

CV8 = 0 (tento povel je vlastni povel ZIMO); vSechna CV budou vracena na defaultni hodnoty podle
navodu k pouziti, bez ohledu na dfive aktivovanou sadu CV.

Po aktivaci sady CV je samozfejmé mozné i nadale kdykoli pfeprogramovévat jednotliva CV.
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10. Prfepocet dvojkova/desitkova soustava

Pokud pro nékteré CV podle tabulky proménnych museji byt nastaveny jednotlivé bity (to jsou napf.
CV29, 112, 124), postupuje se nasledovné:

Kazdy bit ma pfifazenou hodnotu:

bito=1

bit1=2

bit2=4

bit3=8

bit 4 =16

bit 5 =32

bit 6 = 64

bit 7 =128

Pro vSechny bity, které maji byt vdaném CV nastaveny (,bit... = 1“ podle Udaju v tabulce promén-

nych), se hodnoty sec¢tou do vysledné desitkové hodnoty; vSechny ostatni bity (,bit... = 0”) nejsou
zohlednény, tedy:

PRIKLAD:
Maji byt nastaveny bity O, 2, 4, 5 (,bit... = 1"); ostatni (tedy 1, 3, 6, 7) naopak ne (,bit... = 0”). To
udava vzor bitll (zapsany podle konvence od bitu 7 po bit 0) ,00110101"; tedy
bit7 bit6 bit5 bit4 bit3 bit2 bitl bit0
0 0 1 1 0 1 0 1
0 + 0+ 32 +16 + 0 + 4 + 0 +1 = 53 (desitkova hodnota)

Zpétny prepocet:

Aby bylo mozné z desitkové hodnoty urcit jednotlivé bity, musi se ,zkouSet*: je hodnota vétSi nebo
rovna 128 (pak je bit 7 = 1)? — je zbytek (desitkova hodnota minus hodnota posledniho bitu, uréené-
ho jako nastaveny) vétSi nebo rovna 64 (pak je bit 6 = 1) — atd.

PRIKLAD:

Desitkova hodnota ,53" neni vétSi nebo rovna 128, ani vétSi nebo rovna 64, ale je vétsSi nez 32
(proto je bit 7= 0, bit 6 = 0, bit 5 = 1); zbytek (53 - 32 = 21) je vétSi nez 16 (proto bit 4 = 1), zbytek
(21 - 16 = 5) neni vétSi nez 8, ale je vétsi nez 4 (proto bit 3 = 0, bit 2 = 1), zbytek (5 - 4 = 1) neni vét-
§i nez 4, ale je roven 1.

11. Pouziti v systému Marklin MOTOROLA

Smysluplné se schopnost pouziti dekodéru ZIMO v systému MOTOROLA uplatni jen tehdy, pokud
musi byt pouZzit systém, ktery nepracuje ve formatu DCC. DCC je vyrazné vykonnéjsi a proto bez-
podmine¢né pfednostni.

Zjisténi datového formatu MOTOROLA probéhne automaticky.

Adresovani a programovani CV je mozné jak s aktualni Marklin Mobile Station tak i se starou cen-
trdlou Méarklin 6021 . V prvnim pfipadé je postup automatizovan a jednoduSe proveditelny (viz na-
vod k pouziti Mobile Station); se starymi pfistroji naopak opravdu zdlouhavy (protoze tam proto ne-
jsou pfipravena zadna vlastni opatfeni):

Navod k programovani CV se starou centralou Mérklin 6021:

» Prejit do programovaciho médu:
- zvolit adresu programované lokomotivy,
- stisknout tlac¢itko ,STOP" na centrale a pockat nékolik sekund,
- ovladac rychlosti otocit pres levy doraz, podrzet (zména sméru),
- stisknout tlacitko ,START" na centréle,
- ovladac rychlosti uvolnit

Dekodér by mél nyni byt v programovacim médu a ¢elni osvétleni by mélo blikat v odstupu jed-
né sekundy.

K dispozici jsou dva zpusoby programovani:
1. Kratky méd: mohou byt programovéna jen CV1 — 79 a rozsah hodnot 0 — 79.

2. Dlouhy méd: zadavané hodnoty budou rozdéleny a predavany vzdy ve dvou krocich (rozsah CV
1- 799, rozsah hodnot 0 — 255)

Po vstupu do programovaciho médu je vzdy aktivni kratky méd. Pro zménu mdédu naprogramujte
hodnotu 80 do CV80 (zadat adresu 80 a dvakrat provést zménu sméru pro dlouhy mad).
» Kratky mod:
Zadejte CV, které chcete programovat jako adresu do centraly a kratce provedte zménu sméru.
Celni osvétleni nyni blikne dvakréat po sobé.
Zadejte nyni hodnotu, kterou chcete zapsat do zvoleného CV (pro hodnotu 0 musi byt zvolena
adresa 80) a opét provedte zménu smeéru.
Celni osvétleni blikne nyni jednou a miZe byt zadanu bud’ dalsi CV nebo programovaci méd
ukoncen vypnutim napéajeciho napéti.
» Dlouhy méd:
Dbejte vzdy na to, Ze pro hodnotu 0 musi byt zvolena adresa 80!
Zadejte stovky a desitky programovaného CV do centraly (pro CV123 napf. 12) a provedte
zménu sméru.
Celni osvétleni nyni blikne dvakréat po sobé.
Nyni zadejte jednotky programovaného CV (pro CV123 napr. 03) a opét provedte zménu sméru.
Celni osvétleni nyni blikne tfikrat po sobé.
Zadejte stovky a desitky programované hodnoty provedte zménu sméru.
Celni osvétleni nyni blikne étyfikrat po sobé.
Nyni zadejte jednotky programované hodnoty a provedte zménu sméru.
Celni osvétleni blikne nyni jednou a miZe byt zadanu bud’ dal$i CV nebo programovaci méd
ukoncen vypnutim napéajeciho napéti.
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12. Analogovy stejnosmérny provoz

Dekodéry ZIMO automaticky pfepnou na analogovy provoz, pokud je zjiSténo pfisluSné napajeni a je
spravné nastaveno CV29, tzn. bit 2 = 1 (coz je defaultni hodnota).

Analogovy provoz je mozny s mnoha riznymi zdroji:

- ,normalni“ stejnosmérné trafo, tzn. vilbec nebo mélo vyhlazené usmérnéné napéti,

- vyhlazené stejnosmérné napéti z laboratornich zdroji aj.,
- pfistroje s PWM, napf. Roco-Analogmaus.

Pro analogovy provoz jsou k dispozici nasledujici moznosti nastaveni CV:
o CV14, bit 7 = 0: analogovy provoz bez regulace motoru,

bit 7 = 1: analogovy provoz s regulaci motoru (vyznamny v souvislosti zejména se
ZVUKEM, aby souhlasila napf. frekvence razu pary),

o CV14, bit 6 = 0: analogovy provoz s hodnotami zrychleni/brzdéni dle CV3, 4,
bit 6 = 1: analogovy provoz bez zpozdéného zrychleni/brzdéni.

o CV13, CV14: zadani funkci, které maji byt zapnuté v analogovém provozu.

DOPORUCENI pfi intenzivnim analogovém provozu by méla byt nastavena ZABRANA UPDATE
CV144, bit 7, tedy nap f. CV144 =128,
aby se predeslo porucham a Spatnym jizdnim vlastnostem!

13. Analogovy stfidavy provoz (stfidavé trafo)

POZOR: Dekodéry fady MX621 (miniaturni dekodéry) a MX640 (starSi zvukovy dekodér) nemaji
potfebnou napétovou odolnost (> 30 V), aby vydrzely prepétovy impuls pro zménu smeéru, ktery se
pouziva v klasickém stfidavém provozul!
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14. Prehledny seznam CV

Tento seznam zahrnuje vSechna CV v ¢iselném poradi; s velmi kratkym popisem (jako pomucku pro

pfipomenuti); Gplné informace

ZIMO").

jsou uvedeny v pfedchozich kapitolach

(,Konfigurovani, ,Zvuk

Levy ,Cerveny” sloupec: upozornéni na podkapitolu v kapitole 3 ,Konfigurovani“!

CV oznaceni rozsah | default popis
1 adresa vozidla 1-127 3 Mald" (,kratka"). Platna kdyz CV29, bit 5 = 0.
2 rozjezdové napéti 1-255 1 Interni jizd. stuperi pro nejniz§i externi jizd. st.
3 ¢as zrychleni 0-255 2 Néasobeno 0,9 - ¢as pro proces rozjezdu.
4 ¢as brzdéni 0-255 1) Néasobeno 0,9 - ¢as pro proces brzdéni.
5 maximalni rychlost 0-255 | 1(=255) | Interni jizd. stuper pro nejvyssi externi jizd. st.
6 stfedni rychlost 32-128 1(:(;51)/3 Interni jizd. stuperi pro stfedni externi jizd. st.
7 Cislo verze sw read only - aktualné nahraného sw; subverze viz CV65.
8 identifikace vyrobce, reset, | 0, 8. set 145 Zadano NMRA; CV8 = 8 & hard reset.
set (zIMO)
9 vzorkovani regulace 1-255 55 Méfici pauza EMS (desitky), hodnota vzorkovani
motoru (jednotky).
10 preruSeni regulace 0-252 0 Interni j. stupen, kde sila regulace dle CV113.
S - - -
2 | e - -
13 analogovy provoz F1 - F8 | 0-255 0 Vybér f. vyst. pro analog: F1 (bit 0), F2 (bit 1),...
14 analogovy provoz FO, 0-255 Vybér funkénich vystupl pro analog: FO vpred
F9... (bit 0), vzad (bit 1),...
5 | e - - -
T - - -

17,18 rozsifena adresa 128-10239 0 WVelkd“ (,dlouhd®). Platna kdyz CV29, bit 5 = 1.
19 sdruZzena adresa 0-127 0 Adresa pro sdruzeny provoz, platna kdyz > 0.
21 sdruzeny provoz F1 — F8 0-255 0 Vybér f. vyst. pro s. prov.: F1 (bit 0), F2 (bit 1),...
22 sdruzeny provoz FO 0-3 0 Vybér f. vyst. pro s. prov.: FO vpred (bit 0), vzad
23 varianta zrychleni 0-255 0 I(Dbrlct) j(-j)(;é.asné pfizptsobeni CV3 (zrychleni).

24 varianta brzdéni 0-255 0 Pro do&asné pfizptsobeni CV4 (brzdéni).
25 | - - - -
26 | - - - -
27 zastaveni asymetrii (ABC) | 0,1, 2, 0 bit 0 = 1: zastavit, kdyZ je napéti vpravo
3 bit 1: vlevo
28 konfigurace RailCom 0,1,2, 3 bit 0 = 1: RailCom Broadcast
3 bit 1 = 1: Data
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CV oznaceni rozsah | default popis
29 zakladni nastaveni DCC 0-63 14 = bit 0 — smér. chovani: 0 = normal, 1 = obracené
?%Oob?‘llf bit 1 — mod jizdnich stupiid: 0 = 14, 1 = 28, 128
5% @b | bit 2 — automat. pfepnuti na analogovy provoz
s., analog, | bit 3 — RailCom: 0 = vypnut, 1 = zapnut
RailCom) | hjt 4 — kfivka rychlosti: 0 = tfibodova, 1 = volna
bit 5 — adresa vozidla: 0 = CV1, 1 = CV17, 18
33 NMRA pfifazeni funkci FO | 0-255 1 Pfifazeni funkci pro FO vpred.
34 NMRA pfifazeni funkci FO | 0-255 2 Pfifazeni funkci pro FO vzad.
35-46 | piifazeni funkci F1 — F12 0-255 | 4,8, 2, | Prifazeni funkci pro F1...F12.
4,8,.
47 | - - - -
48 | - - - -
49 zrychleni HLU 0-255 0 Néasob. 0,4 - ¢as pro zrychleni v zav. na nav.
50 ¢as brzdéni HLU 0-255 0 Néasob. 0,4 - ¢as pro brzdéni v zav. na nav.
51-55 limity HLU 0-255 | 20,40.... | Jizd. stupen pro kazdy z 5 rychlost. limitd HLU.
56 param. regulace motoru 1-255 55 PID-regulace: hodnota P (desitky), | (jednotky).
57 reference regulace motoru | 0-255 0 Max. napéti motoru v desetinach V, = 0: podle
napéti v kolejich.
58 vliv regulace motoru 0-255 255 Vyrovnani sily regulace pfi pomalé jizdé.
59 ¢as reakce HLU 0-255 5 Zpozdéni v desetinach s pro platné limity HLU.
60 stmivani funké. vystupd 0-255 Redukce efektivniho napéti pomoci PWM.
61 rozSifené pfifazeni ZIMO 1,2,.. 0 Speciélni konfigurace, kter& neni mozna pomoci
97, 98 prifazeni NMRA.
62 modifikace svétel. efektl 0-9 0 Zména minimalni hodnoty stmivani.
63 modifikace svétel. efektl 0-99 51 Cas cyklu (desitky), prodlouz. vypnuti (jednotky).
64 modifikace svétel. efektl 0-9 5 Modifikace ¢asu vypnuti pro ditch light.
65 ¢islo subverze sw 0-255 - Doplnéni ¢isla verze z CV7.
66 trim. hodnota jizdy vpred 0-255 0 Néasobeni jizdniho stupné trim. hodnotou/128*.
67-94 volna kfivka rychlosti 0-255 0 Interni jizd. st. pro kazdy z 28 externich jizd. st.
95 trim. hodnota jizdy vzad 0-255 0 Nasobeni jizdniho stupné trim. hodnotou/128".
% | @ - - - -
105, 6 uZivatelska data 0-255 0 K volnému vyuziti jako pamétova mista.
107 jednostr. potlaceni svétel 0-255 0 Potlageni svétel na strané stanovisté 1 (vpredu).
108 jednostr. potlaceni svétel 0-255 0 Potlaceni svétel na strané stanovisté 2 (vzadu).
109... | - - - -
112 specialni konfiguracni bity | 0-255 4= bit 1 = 1: potvrzeni vysokofrekvenénimi impulsy
ZIMO ?Ogoﬁog bit 2 = 0/ 1: impulsy &isla vlaku ZIMO zap/vyp
ily(i,'n_ bit 3 = 1: mdd 8 funkci (pro staré systémy ZIMO)
pulsy ¢isla | bit 4 = 1: pfijem Fetézu pulst (pro staré LGB)
Ve | bit5 =0/ 1: fizeni motoru 20 kHz / 40 kHz
bit 6 = 1: brzdéni ,Mérklin“ (+CV29, bit 2, 124, 5)
113 preruSeni regulace 0-255 0 Vliv regulace pfi jizdnim stupni dle CV10.
114 maska stmivani 1 bity 0-7 0 Vylouceni jednotl. vystupli ze stmivani dle CV60.
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CcVv oznacéeni rozsah | default popis
115 ovladani sprahla 0-99 0 Ef. 48: Interval (desitky), zbytk. nap. (jednotky).
116 automatické poodijeti pfi 0-199 0 Stlaceni (stovky), ¢as poodjeti (desitky), rychlost
rozpojeni (jednotky).
117 blikani 0-99 0 Faze zapnuti (desitky) a vypnuti (jednotky).
118 maska blikanf bity 0-7 0 Udani funkénich vystupl pro blikani dle CV117.
119 maska tlumeni F6 bity 0-7 0 Udani fun. vyst. pro tlumeni pomoci F6 na CV60.
120 maska tlumeni F7 bity 0-7 0 Udani fun. vyst. pro tlumeni pomoci F7 na CV60.
121 exponencialni zrychleni 0-99 0 Rozsah kfivky (desitky), zakfiveni (jednotky).
122 exponencialni brzdéni 0-99 0 Rozsah kfivky (desitky), zakfiveni (jednotky).
123 | adaptivni zrychleni/brzdéni 0-99 0 PrizpUs. zrychlenf (desitky) a brzdéni (jednotky).
124 tlagitko posun, vystupy bity 0-4,6 0 Tlagitko posunu (poloviéni rychlost, deaktivace
misto SUSI bit 7 zrychleni), pfepnuti SUSI pind na log. vystupy.
125 efekty na ,svétla vpredu” 0-255 0 bity 1, 0 = 00: smérové nezavislé (pisobi vzdy)
126 LSvétla vzadu“ = 01: pusobi jen pfi jizdé vpred
127 F1 = 10: pusobi jen pfi jizdé vzad
128 F2 bity 7, 6, 5, 4, 3, 2 = kod efektu, napf.:
129 F3 ovladani spfahla - 00110000 = 48"
130 F4 softstart pro vystup - 00110100 = 52
131 F5 automaticka brzdova svétla - 00111000 =,56" atd.
132 F6
33 | - - - -
134 zastaveni asymetrii (ABC) 110—114- 106 Vyhlazeni (stovky), prah (desitky, jednotky).
135 regulace v km/h 2-20 0 =1 > zahdjeni cejch. jizdy; 5, 10, 20: relace
km/stuperni.
136 regulace v km/h nebo: Rail- | KontroIni hodnota po cejchovaci jizdé; nebo ko-
Com | rekéni hodnota RailCom.
137 kfivka generatoru koure 0-255 0 Efekt 72,80: CV137: PWM f. vystupu v klidu
138 0-255 0 CV138: PWM f. v. pfi konst. jizdeé
139 0-255 0 CV139: PWM f. v. pfi zrychleni
140 zastaveni fizené vzdale- 0-3, 0 =1: HLU nebo ABC = 2: ruéné = 3: oboje
nosti 11-13

141 zastav. fizené vzdalenosti 0-255 0 LKonst. brzdna draha“: bod zastav. = 155: 500 m
142 zastav. fizené vzdalenosti | 0-255 12 Komp. rychlé j. pro zpozdéni rozeznani u ABC.
143 zastav. fizené vzdalenosti | 0-255 Komp. rychlé j. pro zpozdéni rozeznani u HLU.
144 zébrana program./update | bity 6, 7 0 bit 6 = 1: zabrana ,serv. médu®, bit 7 = 1: update
145 | e - - -
146 vyrov. chodu napréazdno 0-255 0 Cas otageni po zmé&né sméru v setinach s.

147... experimentalni CV 0-255 0 Specialni nastaveni pro regulaci motoru.
151 motorova brzda 0-9 0 =1...9: Sila a rychlost motorové brzdy.
152 maska stmivani 2 bity 0-7 0 Vylouéeni jednotl. vyst. ze stmivani dle CV60.
153 dalSi jizda bez signalu 0-255 0 Zastaveni po nepfijeti DCC v desetinach s.
154 specialni bity OEM
155 poloviéni rychlost 0-19 0 Vybér funkéniho tlagitka (misto CV124).

CcVv oznaceni rozsah | default popis
156 deaktivace zrychleni 0-19 0 Vybér funkéniho tlacitka (misto CV124).
157 funkce MAN 0-19 0 Vybér funkéniho tlacitka.

158... | - - - -
159 efekty na F7 0-255 0 Jako CV125 — 132.
160 F8
161 protokol serva 0-3 0 bit 0 = 0: pozitivni impulsy, = 1: negativni

bit 1 = 0: aktivni jen béhem pohybu, = 1: vzdy
162 | servo 1 konc. poloha vlevo | 0-255 49 Vyuzitelny podil z celkového rozsahu otaceni.
163 servo 1 konc. pol. vpravo 205 Vyuzitelny podil z celkového rozsahu otaceni.
164 servo 1 stfedni poloha 127 Pro pfipad tfipolohového provozu.
165 servo 1 ¢as chodu 30 Cas béhu z jedné do druhé konc. p. v des. s.
166 | servo 2 konc. poloha vlevo | 0-255 49 Vyuzitelny podil z celkového rozsahu otaceni.
167 servo 2 konc. pol. vpravo 205 Vyuzitelny podil z celkového rozsahu otaceni.
168 servo 2 stfedni poloha 127 Pro pfipad tfipolohového provozu.
169 servo 2 ¢as chodu 30 Cas béhu z jedné do druhé konc. p. v des. s.
170 | servo 3 konc. poloha vlevo | 0-255 49 Vyuzitelny podil z celkového rozsahu otaceni.
171 servo 3 konc. pol. vpravo 205 Vyuzitelny podil z celkového rozsahu otaceni.
172 servo 3 stfedni poloha 127 Pro pfipad tfipolohového provozu.
173 servo 3 ¢as chodu 30 Cas béhu z jedné do druhé konc. p. v des. s.
174 | servo 4 konc. poloha vlevo | 0-255 49 Vyuzitelny podil z celkového rozsahu otaceni.
175 servo 4 konc. pol. vpravo 205 Vyuzitelny podil z celkového rozsahu otaceni.
176 servo 4 stfedni poloha 127 Pro pfipad tfipolohového provozu.
177 servo 4 ¢as chodu 30 Cas béhu z jedné do druhé konc. p. v des. s.
181 servo 1 0-114 0 Druhy ovladani (jednotlacitkovy, dvoutlagitko-
182 servo 2 0 vy,...).
183 servo 3 0
184 servo 4 0
185 specialni pro lokomotivy 1-3 0 Nastaveni ovladani pro lokomotivy na skute¢nou
na skute¢nou paru paru.

186... | = - - -

250 ID dekodéru read - Vyrobni ¢€islo, automaticky zadano pfi vyrobé.
251 only

252

253

260 nahravaci kéd - - Opravnéni pro ,kéddované“ zvukové projekty.
261

262

263

264 | 0 -

265 vybér z kolekce zvuk( 1, 2, 1 =1, 2, ... 32: Vybér mezi nahranymi zvuky.

3,...
266 celkova hlasitost 0-65 65 II: > 65 Velké zesileni, mj. nebezpecné pro re-
(255) produktor.

267—- parametry zvukd V8echna nastaveni pro generovani zvuku (viz
399 tabulka CV vyse).

400 pfifazeni vstupt (jen zvu- 0-255 0 Externi funkce (funkéni tlagitko) pro interni FO
401 kové dekodéry) Externi funkce (funkéni tla¢itko) pro interni F1
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15. Update software dekodérd ZIMO

...a nahravani zvuk G: viz navod k pouziti MXULF!

Do CR dovéaZi a prodava:

Libor Schmidt - MARATHON MODEL BRNO
Obranska 10

614 00 Brno

url:; www.marathonmodel.cz
e-mail: schmidt@marathonmodel.cz
e-shop: www.vltava2000.cz/marathon
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