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Neni vhodné pro déti do 3 let. Obsahuje malé dily. Pfi nevhodném pouZzivani vznik4 moz-
nost poranéni prostfednictvim funkénich hran nebo ostrych ¢asti! Ur€eno pouze pro suché
prostfedi. Omyly, jakoZz i zmény na zakladé technického pokroku, péce o vyrobek nebo
jiné vyrobni metody jsou vyhrazeny. Zaruka za Skody a nasledné Skody z divodu ne-
spravného zachézeni, nedodrZeni tohoto ndvodu k pouZiti, provoz s transformétory, které
nejsou uréeny pro modelovou Zeleznici nebo byly upraveny nebo poSkozeny, pfipadné
s jinymi elektrickymi pfistroji, svévolné zasahy, pusobeni sily, pfehfati, vliv vihkosti aj. jsou
vylougeny, kromé toho znamenaji zanik zaruky.

Technicka data:

Maximalni trvala zatiZitelnost celého de- 750 mA
kodéru

Vystup pro motor trvale/Spi¢kové 750/1000 mA
Funkéni vystupy A, B, Ca D po 500 mA
Celkova zatizitelnost funk&nich vystupl 500 mA
Rozméry 11,0 x 20,0 x 4,0 mm
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Obr. 1: SILVER+PIuX22: 22 pélové rozhrani




Zapojeni pint dle NEM 658 / RCN-122:

pin vyznam
1 |GPIO: vstup/vystup

2 |funkéni vystup E (AUX3)

3 |S.U.S.I Takt

4 S.U.S.I Data

5 | GND (dekodér minus)

6 nepouzito

7 |svétla vpfedu (-) (funkéni vystup A)
8 |pfivod motoru 1

9 |spolecny (+) pro funkce

10 |pfFivod motoru 2

11 |index

12 | pravy sbérac z kol

13 |svétla vzadu (-) (funkéni vystup B)
14 |levy sbérac z kol

15 |nepouzito

16 |funkéni vystup C (AUX1)
17 |nepouzito

18 |funkéni vystup D (AUX2)
19 | funkéni vystup F (AUX4)
20 |funkéni vystup G (AUX5)
21 |funkéni vystup H (AUX6)
22 |funkéni vystup | (AUX7)

1 Dulezitd bezpeénostni upozornéni:

Lokomotivni dekodéry Digital plus sméji byt pouzivany vyhradné se systémem Digital plus
by Lenz nebo jinym béznym digitalnim systémem odpovidajicim poZzadavkim NMRA.

V pfipadé pochybnosti se obratte na dodavatele systému.

ZatiZitelnosti, udani v technickych datech, nesméji byt prfekroeny. Musite zajistit, ze
k tomu nedojde. Pfi pretizeni bude dekodér zni€en! Soucasti dekodéru se v Zzadném pfi-
padé nesméji dotykat kovovych &asti ramu nebo karosérie lokomotivy. Dochazi tim ke

zkratu uvnitf dekodéru a muze dojit k jeho zniceni.
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Neobalujte ale dekodér lepici paskou, nebot tim by se omezil nutny pfistup vzduchu. Ra-
déji paskou zaizolujte kovové soucasti lokomotivy. Tim zabranite nahodnym zkratim bez
toho, aby se dekodér ,udusil“. Dekodér pfipevnéte oboustrannou lepici paskou.

Lokomotivy vybavené dekodéry Digital plus nesméji byt na dvoukolejnicovych kolejistich
napajeny z troleje, nebot pfi postaveni lokomotivy na koleje v opatném sméru bude na
dekodéru dvojnasobné jizdni napéti a povede to ke zni¢eni dekodéru!

Pred zabudovani dekodéru Digital plus vyzkouSejte lokomotivu v béZzném analogo-
vém provozu, zda je bez zavad. Vymeénte opotrebované uhliky a spélené Zarovky.
Pouze lokomotiva s bezchybnou mechanikou bude i s dekodérem jezdit bez zavad.

2 Montaz dekodéru SILVER+PIuX22 (obr. 1)

22 polovy konektor umozniuje rychlou a bezproblémovou pfestavbu lokomotiv. Vyjméte
zaslepku z rozhrani lokomotivy. Tuto peclivé uschoveijte.

Aby se zabrénilo oto€eni dekodéru, chybi na pozici 11 pin. Zasuvka v lokomotivé nema na
tomto misté otvor. Zasunte dekodér do zasuvky v lokomotivé tak, aby poloha chybégjiciho
pinu byla proti tomuto mistu v lokomotivé. Dbejte na to, aby pfi zasouvani nedoslo k ohnuti
nebo dokonce ulomeni Zadného pinu. Dekodér nepotiebuje Zadné dalSi mechanické
upevnéni.

3 Kontrola montaze

Postavte lokomotivu (zatim bez nasazené karosérie) na programovaci kolej a nactéte jeji
adresu. Pfi expedici je dekodér nastaven na adresu 03. Pokud jste dekodér pripojili sprav-
né, pak musite adresu nacist. Pokud se vam to nepovedlo, vloudila se pfi zapojovani chy-
ba. Zapojeni zkontrolujte a pfipadné opravte.

Nyni miZete zahdjit prvni testovaci jizdu s lokomotivou po vasem kolejisti.

4 Vlastnosti dekodéru

V néasledujicim ziskate stru¢ny prehled o vlastnostech dekodéru a jejich nastavovani.

UplIné informace najdete v , Pfiruéce Dekodéry Plus“, kterou ziskate u Vaseho ob-
chodnika nebo na webovych strankach Lenz Elektronik GmbH: www.lenz-
elektronik.de/pdf/download.php.

4.1 Vykon a jisténi

Vystup pro motor je trvale zatizitelny do 750 mA, a to bez specidlni montaze na chladici
plochu! Kratkodob& Spickova zatiZitelnost je 1,0 A. Funké&ni vystupy mohou byt zatizeny
kazdy na 500 mA.

Dekodér je chrdnén proti pfetiZeni, zkratu a prehrati. V pfipadé poruchy je v CV30 nasta-
ven odpovidajici bit, informujici o druhu chyby. Tento bit mize byt smazan programova-
nim.




4.2 Rizeni motoru

Dekodér je vybaven vysokofrekvenéni regulaci (23 kHz). Pro pfizpusobeni k libovolnému
modelu lokomotivy maze byt v CV50 zvolen jeden z Sesti pfipravenych typu motoru. Tyto
typy motord obsahuji sady parametrl, pfizplisobenych jednotlivym konstrukcim motoru.
Navic je mozné (pfi zvoleni motora typu 4 a 5) provést jemné doladéni pomoci CV113 a
CV114. Samoziejmé je mozné jak vysokofrekvenéni fizeni, tak i regulaci vypnout. Dale je
k dispozici CV9 pro pfizpusobeni miry opakovani.

Minimalni (CV2), maximalni (CV5) a stfedni (CV6) rychlost muze byt rovnéZz nastavena,
dekodér pfitom dynamicky pfizplsobi kfivku rychlosti tak, aby byl zajistén jeji hladky pra-
béh bez zlomu. Nezavisle na tom je mozné naprogramovat vlastni kfivku rychlosti.
Dekodér obsahuje dale tzv. déli¢ EMS, ktery umoziiuje pfizplsobeni dekodéru kazdému
typu motoru. Podle pouZitého motoru se muze stat, Ze lokomotiva vybavena dekodérem
nedosahuje takové maximalni rychlosti jako v konvenénim provozu. V takovém pfipadé

aktivujte déli¢ EMS tim, Ze nastavite bit 6 v CV 50. Lokomotiva pak dosahne vyssi maxi-
malni rychlosti, sou¢asné se mirné zvysi minimalni mozna rychlost.

4.3 Jizdni stupné

Dekodér maze byt provozovan v modu 14/27 nebo 28/128 jizdnich stupfiu. Nastaveni se
provadi v CV29.

4.4 Vypinatelna zrychleni

Pomoci funkce 4 (tovarni nastaveni, Ize zménit v CV59) je mozné béhem provozu vypinat
rozjezdové a brzdici zrychleni i konstantni brzdnou drahu. Zrychleni jsou vypnuta, dokud
je funkce aktivni.

4.5 Konstantni brzdna draha

4.5.1 Konstantni brzdnéa drdha s ABC

Funkce: Zjisti-li dekodér v provozu ABC povel ,stij“, pak dojde po ujeti nastavené brzdné
drahy k zastaveni. Tato brzdna draha je nezavisla na aktualni rychlosti.

Konstantni brzdnou drahu aktivujete u ABC nastavenim bitu 1(0) v CV51.

4 5.2 Konstantni brzdné dréaha jizdnim stupném 0

Funkce: PFi pfechodu z libovolného jizdniho stupné na stupen 0 (napf. oto€enim knofliku
na ovladaci na levy doraz) urazi lokomotiva / vlak nastavitelnou pevnou drahu. Tato draha
je nezéavisla na okamzité rychlosti. Konstantni brzdn draha je G¢innéa pouze tehdy, je-li
rychlost sniZzena na stupen 0. Pokud snizite rychlost napf. ze stupné 28 na 10, pak se po-
uzije brzdici zrychleni z CV3.

Konstantni brzdnou drahu jizdnim stupném 0 aktivujete nastavenim bitu 8(7) v CV51.
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Podrobné informace k nastaveni konstantni brzdné drahy najdete v ,Pfiru¢ce dekodér
Plus®, kterou  si muzZete  stahnout  z webu Lenz Elektronik ~ GmbH:
www.lenz-elektronik.de/pdf/download.php.

DalSi duleZita upozornéni:
e Délka ujeté drahy se nastavuje v CV52. Podle hodnoty v tomto CV je ujeta odpovi-
dajici brzdn& draha.

e Pokud chcete vyuZivat konstantni brzdnou drédhu jak jizdnim stupném O, tak i
s ABC, nastavte jak bit 1, tak i bit 8 v CV51.

e Béhem zapnuti posunovaci jizdy (standardni nastaveni F3), je konstantni brzdna
drédha vypnuta, plati brzdici zrychleni z CV3.

e Konstantni brzdna draha je také vypnuta, jsou-li vypnuta zrychleni pomoci funkce
(standardni nastaveni F4).

Obeé tyto posledni vlastnosti muzete vyuzit napf. tehdy, pokud chcete prerusit jiz zapoCaty
brzdici proces.

PFi brzdéni stejnosmérnym napétim je konstantni brzdna drdha neucinna.

4.6 Posunovaci jizda

Posunovaci jizda snizuje rychlost na polovinu. Diky tomu je mozné zvlast jemna regulace
rychlosti pfi posunu. Pomoci funkce 3 (tovarni nastaveni, Ize zménit v CV58) posunovaci

jizdu zapinate a vypinate. Je-li posunovaci jizda zapnuta, je vypnuta konstantni brzdna
draha. Posunovaci jizda je zapnuta tak dlouho, dokud je funkce aktivni.

4.7 ABC =jednoduché zastaveni u navéstidla a pomalé jizda

PFi pouziti brzdicich moduld ABC je realizovatelné velmi jednoduché zastaveni pfed né-
véstidlem. Tyto moduly vytvareji v zavislosti na poloze naveéstidla v brzdicim Gseku pred
navéstidlem asymetrické napéti v kolejich. Na né reaguje dekodér. Ve spojeni s konstantni
brzdnou drahou neni problém pfesné zastaveni pfed navéstidlem na stdj. Prijezd
v protisméru je samoziejmé& mozny. Déle neni problémem realizace naveésti ,pomalu”, pfi-
¢emz pro ni nejvyssi rychlost maze byt nastavena v CV53.

Béhem zastaveni u naveéstidla nebo pomalé jizdy mohou byt ovladany vesSkeré funkce,
mozné je i zpétné odjeti od navéstidla na stdj! Se specialnimi moduly ABC muze byt velmi
jednoduSe vybudovana trat s autoblokem. ABC se aktivuje bitem 2 (1) v CV51.

Je-li zapnuta posunovaci jizda nebo vypnuta zrychleni, neni technika ABC aktivni!

4.8 Rizeni kyvadlovych vlaka

PFi pouZziti brzdicich modult ABC je nastavitelné ovladani kyvadlovych vlakd. Jsou k tomu
dvé rdzné moznosti: kyvadlovy provoz s a bez mezizastavky. Ve druhém médu jsou zo-
hlednény i Useky s pomalou jizdou.

Ovladani kyvadlovych vlaku se aktivuje v CV51 bitem 4 (3) a bitem Bit 5 (4). Doba pobytu
na konci traté se nastavuje v CV54 mezi 1 a 255 sekundami.




4.9 Prifazeni funkénich vystupa funkcim digitalniho systému

Zde mulzZete stanovit, kterd funkce digitalniho systému bude zapinat a vypinat funkéni vy-
stupy. Vystupy mohou byt libovolné pfifazeny funkcim FO a F1 (v zavislosti na sméru) ne-
bo F2 az F28.

Pfifazeni se provadi v CV33 az CV47 a CV129 az CV144.

4.10 Sveételné efekty na funkénich vystupech

V CV60 nastavujete svételné efekty pro funkéni vystupy A a B, v CV62 efekty pro vystupy
C a D. Pokud chcete efekty spinat funkci digitalniho systému, pak miZete nastavit pfifa-
zeni k funkcim F1 aZ F8 v CV61 (pro vystupy A a B) a CV64 (pro vystup C). Jaké efekty
muZete nastavit, najdete v tabulce podporovanych CV v dalSim textu.

4.11 Rozhrani SUSI

Pristup k rozhrani S.U.S.l dekodéru je pfes piny 3 a 4 konektoru rozhrani PluX.

4.12 Ovladani sprahla

Dekodér umoznuje komfortni ovladani dalkové ovladatelného sprahla na vSech funk&nich
vystupech. Zvoleny vystup je po nastavitelnou dobu sepnut na plné napéti (,kopnuti“), po
uplynuti tohoto €asu je k dispozici redukovany vykon. Jak moc je vykon redukovan, je rov-
néz nastavitelné. Kromé toho muzete nastavit, zda mé lokomotiva b&éhem odpojovani po-
jizdét a jak dlouho.

4.13 RailCom

Dekodér GOLD je vybaven funkci RailCom. Kromé adresy je mozné pies koleje posilat
z lokomotivy i dalSi informace (napf. aktualni rychlost, obsah CV). Odeslané informace
jsou prijaty detektorem RailCom a zobrazeny na displeji. Zda a jakd data ma dekodér po-
moci RailCom vysilat, stanovite v CV28.

5 Programovani dekodéru

Adresa lokomotivy, rozjezdové a brzdici zrychleni jakoZ i dalSi vlastnosti dekodéru mohou
byt pomoci PROGRAMOVANI ménény libovolné éasto. Tyto vlastnosti jsou v dekodéru
uloZeny trvale, tedy i pfi vypnuti napajeni. V (americkych) normach jsou pamétova mista
oznacena jako ,Configuration Variable“, zkracené ,,CV*“. Zapsani/nacteni hodnoty probiha
elektronicky, lokomotiva nemusi byt tedy po montazi dekodéru znovu rozebirana. Pro pro-
gramovani dekodéru mohou byt pouZzity nasledujici pfistroje Digital plus: centrdla LZ100 /
LZV100 (s ovladacem nebo interface); SET02; Compact.

Obsah CV mlZete ménit jak ,programovanim béhem provozu“ (kromé CV1, CV17 a
CV18) nebo ,programovanim na programovaci koleji“.

Jak se programovani provadi detailné, zjistite v navodech k pouZiti jednotlivych pfistrojd.
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Dekodér je pfi expedici nastaven na adresu 3, 28 jizdnich stuprit, brzdnou drahu
v zavislosti na rychlosti a funkéni vystupy A a B jsou smérové zavislé a nestmivané. De-
kodér mize byt s témito nastavenimi okamzité pouzivan. Nastaveni mohou byt samozfej-
mé& zménéna.

5.1 Navrat dekodéru na vychozi nastaveni:

Pokud chcete vratit obsah vSech CV dekodéru na vychozi (tovarni) nastaveni, pak zapiste
do CV8 hodnotu 33. Netyka se to CV pro kfivku rychlosti (CV67 — CV94). Uvédomte si ale,
Ze bit 5 v CV29 bude smazan, dekodér tedy bude nastaven na pouZiti tovarni kfivky rych-
losti. CV pfipojeného modulu S.U.S.1. se timto na vychozi nastaveni nevrati!

6 Seznam podporovanych CV

Bit 2 (1): Cislice pfed zavorkou udava &islo bitu pfi po&itani ,od 1%, &islice v zavorce pfi
pocitani ,od 0.

rozsah
CV  hodnot/ vyznam tovarni
bit nastaveni
1 1-127  Zakladni adresa lokomotivy. 3

To je Cislo, kterym lokomotivy v systému Digital plus by
Lenz® volate. Pro pouZiti s pfistroji Digital plus by Lenz®
je povolen pouze rozsah 1-99. Pfi zapisu tohoto CV se
v dekodéru automaticky smaze CV19 (adresa vicena-
sobné trakce) a bit 6 v CV29 (pouZiti rozSifené adresy).

2 0-255 minimalni rozjezdové napéti Vmin

3 0-255 rozjezdové zrychleni

4 0-255  brzdici zrychleni

5 0-255 maximalni rychlost Vmax 255
6 0-255 stfedni rychlost Vmid 48
7 - Cislo verze 61
8 - oznaceni vyrobce 99
9 0-63  mira opakovani 15
17 192-231 rozSifena adresa lokomotivy, vySSi byte 192
18 0-255 rozSifena adresa lokomotivy, nizSi byte 100
19 1-127 Adresa vicenasobné trakce. 0

Pro pouziti s pristroji Digital plus by Lenz® je povolen
pouze rozsah 1-99.




28 bit Konfigurace RailCom: 0 (dec)

_____ 1(0)._.._ 1 kanal1uvolnén pro adresy lokomotiv 0
2(1) 1 kanal 2 uvolnén pro data 0
3(2) 1 kanal 1 uvolnén pro potvrzeni pfijmu povell 0
29 bit Nastaveni 1: 6 (dec)
1(0)  Smeér jizdy: 0
0 normalni: lokomotiva jede vpied, je-li Sipka na ovladaci
nahoru
________________ 1 obraceny: lokomotiva jede vpred, je-li Sipkadolt
2(1) Mad jizdnich stupiu: 1

0 provoz s 14 nebo 27 jizdnimi stupni. Toto nastaveni
zvolte pfi pouziti dekodéru s digitalnimi systémy, které
nepodporuji mod jizdnich stupriu 28/128.

1 provoz s 28 nebo 128 jizdnimi stupni. Toto nastaveni
zvolte pfi pouziti dekodéru s digitalnimi systémy, které
podporuji mad jizdnich stupn 28/128.

3(2) Druh provozu: 1
0 lokomotiva jede pouze v digitalnim provozu
1 lokomotiva jede v konvenénim i digitdlnim provozu,
zména systému béhem jizdy je mozna

5(4) 0 dekodér vyuziva tovarni kfivku rychlosti
1 dekodér vyuZziva vlastni kfivku rychlosti

6(5) 0 dekodér vyuziva zakladni adresu z CV1 0
________________ 1 dekoder vyuZiva rozsifenou adresu (zCV17aCVis)
7-8(6-7) nepouzito 0
30 . bit Zobrazenichyb 0 (dec)
_____ 10) 1 zkatzarovek .0
21 1 prehrati 0
3(2) 1 zkrat motoru 0
33 rozsah Pf¥ifazeni funkci k funkénim vystupam: tovarni
i hodnot Pro va,iFazerll' funkce digitélqihoo syvs,té[r]u konkvrétnimu nastaveni
funkénimu vystupu se vyhleda prusecik fadku pozadova-
47 né funkce se sloupcem pozadovaného funkéniho vystu-
pu. Nalezené ¢islo se zapiSe do pfislusného CV. Pro
prehlednost je tovarni nastaveni vytisténo tuéné.
Ccv funkéni vystup A B C D E F G H
33 .03 _FOwpred 1 2 4 8 16 32 64 128 1
34 0-3 FO vpred 1 2 4 8 16 32 64 128
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36 03 funkce2 1 2 4 8 16 32 64 128 8
37 03 _funkce3 1 2 4 8 16 32 64 128 0
38 03 funkce4 1 2 4 8 16 32 64 128 O
39 03 funkceS 1 2 4 8 16 32 64 128 16
40 03  funkce6 1 2 4 8 16 32 64 128 32
41 03 funkcev 1 2 4 8 16 32 64 128 64
42 03 funkce8 1 2 4 8 16 32 64 128 128
43 03 funkce9 1 2 4 8 16 32 64 128 O
44 03 funkcelO 1 2 4 8 16 32 64 128 0
45 03  funkeell 1 2 4 8 16 32 64 128 O
46 03  funkcel2 1 2 4 8 16 32 64 128 O
47 0-3 funkce F1 vzad 1 2 4 8 16 32 64 128 4
50 bit Konfigurace motoru: 0 (dec)

6(5) 0 déli¢ EMS neaktivni 0
________________ 1 delicEMS aktivni
7(6) O regulace zapnuta 0
________________ 1 regulace vypnuta
8(7) 0 vysokofrekvenéni Fizeni motoru (cca 23 kHz) 0
1 nizkofrekvenéni Fizeni motoru (cca 19 Hz)

51 . bit Konfigurace brzdéni: 0 (dec)
_____ 1(0) .1 konstantni brzdna draha aktivni 0
_____ 21) 1 ABCaktivni 0
_____ 3(2)..__ 1 smérova zavislostna ABC jevypnuta 0
_____ 4(3)._....1 kyvadlovy provoz bez mezizastaveni je aktivni 0
_____ 5(4).___ 1 kyvadlovy provoz s mezizastavenim je aktivni 0

6(5) 1 zastaveni stejnosmérnym napétim nezavisle na sméru 0

(aktivni, jen je-li smazén bit 3 v CV29)

8(7)  aktivovana konstantni brzdna draha jizdnim stupném O 0
52 0-255 brzdna drdha pfi aktivni konstantni brzdné draze 50
53 0-255 pomala jizda pfi ABC 48
54  0-255 doba pobytu pfi kyvadlovém provozu, 1 az 256 sek. 4
55  0-255 nastaveni jasu funk&niho vystupu A a C, max=255 255

56 0-255 nastaveni jasu funk&niho vystupu B a D, max=255 255
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57

59,
61

Pfifazeni funkci: Kazdy bit v CV je pro jednu funkci digi-
talniho systému: bit 1(0) pro funkci 1, bit 2(1) pro funkci 2
a tak dale az bit 8(7) pro funkci 8. Pokud chcete nékterou
funkci pfifadit stmivani, musi byt odpovidajici bit nasta-
ven.

57

0-255

stmivani (v tovarnim nastaveni neni Zadné pfifazeni)

58

0-255

posunovaci jizda (tovarni nastaveni F3)

59

0-255

vypnuti zrychleni (tovarni nastaveni F4)

60

0-255

Efekty na funk&nich vystupech A a B. Jednotkova pozice
hodnoty plati pro vystup A, desitkova pozice pro vystup
B:

desitky pro B: jednotky pro A:

bez efektu 0 bez efektu

Marslight 1 Marslight

Gyralight 2 Gyralight

zablesk 3  zablesk

dvojity zdblesk 4  dvojity zablesk

A WNELO

o |0 |~ O

61

0-255

Prifazeni funkci svételnych efektd vystupu A a B

62

0-255

Efekty na funkcnich vystupech C a D

Desitkova pozice pro vyst. | Jednotkova pozice pro vyst.
: ' C:
bez efektu 0 bez efektu
blikani stejné s C 1 Dblikani
blikani stfidavé s C '2  plapolani 1 (klidné)
plapolani 2 (neklidné)
plapolani 3 (hektické)

DwNROOD

63

Frekvence blikani pro funkéni vystupy C a D:
vychozi nastaveni cca 1 sekunda, f = 1/(0,03*(1+CV63))

32

64

Prifazeni funkci svételnych efektl vystupu C a D

65

Konfigurace pfipojky GPIO (pin 1) Tato pfipojka muaze
byt konfigurovana jak jako vstup, tak jako vystup.
Hodnoty 0...28 => pfipojka je VYSTUP, ovladany funk-
cemi 0...28. Zapnuta: vysoka uroven / vypnuta: nizka
aroven.

Hodnoty 100...128 => pfipojka je VSTUP, ktery po akti-
vaci (spojeni se zemi) sepne jednu z funkci 0...28 a pfi
aktivaci (odpojeni) ji opét vypne.

Dekodér se pak chova, jako by tuto funkci dostal cestou
DCC.

10

66

0-28

Funkce pro funkéni vystup I.
Zadejte sem Cislo funkce, kterou chcete spinat vystup I.
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67 - 0-255 Hodnoty pro kfivku rychlosti, vychozi nastaveni je tovarni
94 kfivka.

112 0-255 Doba trvani dobéhu motoru, neni-li k dispozici signal 16
v kolejich: t=CV112*0,016 sec; vychozi nastaveni cca
0,25 sec.
113 0-255 Minimalni hodnota PWM pfi regulaci pro typ motoru 4 40
nebo 5
114 0-255 Zména vykonového cyklu pro typ motoru 4 nebo 5 10
116 0-255 Nastaveni jasu na funkénim vystupu C, 255 = max. 255
117 0-255 Nastaveni jasu na funkénim vystupu D, 255 = max. 255
118 0-255 Nastaveni jasu na funkénim vystupu E, 255 = max. 255
126 0-255 Ukazatel CV pro SUSI, ofset je 800. 102
127 0-255 Transportni CV pro SUSI. 0
128 Servisni ¢islo 1

Prifazeni funkci F13 — F28 k funkénim vystupiim
Ccv funkéni vystup A B C D E F G H

129 0-255 funkce 13 1 2 4 8 16 32 64 128 O

130 0-255 funkcel4 1 .2 4 8 16 32 64 128 0
131 0-255 funkcels 1.2 4 8 16 32 64 128 0
132 0-255 funkcel6 1 .2 4 8 16 32 64 128 0
133 0-255 funkcel7 1. .2 4 8 16 32 64 128 0
134 0-255 funkcel8 1 .2 4 8 16 32 64 128 0
135  0-255 funkcel9 1.2 4 8 16 32 64 128 0
136 0-255 funkce20 1.2 4 8 16 32 64 128 0
137 0-255 funkce2l 1 .2 4 8 16 32 64 128 0
138 0-255 funkce22 1.2 4 8 16 32 64 128 0
139 0-255 funkce23 1 .2 4 8 16 32 64 128 0
140 0-255 funkce24 1.2 4 8 16 32 64 128 0
141 0-255 funkce2s 1 .2 4 8 16 32 64 128 0
142 0-255 funkce26 1.2 4 8 16 32 64 128 0
143 0-255 funkce27 1.2 4 8 16 32 64 128 0
144 0-255 funkce 28 1 2 4 8 16 32 64 128 O
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145  0-3  Pfitazeni funkci ovlddani spéhlavpfedu 0o
_______________________ funkénivystup. A .. B . C D .
1 2 4 8
146 0-3 __Prifazeni funkci oviadani spfahlavzadu 0
_______________________ funkénivystup. A .. B . C D .
1 2 4 8 0
147 0-255 ,Doba kopnuti“: nastaveni v nasobcich 0,016 s. Tovarni 30
nastaveni odpovida 300,016 = 0,48 s.
148 0-255 Pojizdéni lokomotivy pfi rozpojeni od vozu pryé. Nasta- 80
veni v nasobcich 0,016 s. Tovarni nastaveni odpovida
80x0,016 = 1,28 s.
149 0-255 Pojizdéni lokomotivy pfi rozpojeni k vozam. Nastaveni 80

v nasobcich 0,016 s. Tovarni nastaveni odpovida
80x0,016 = 1,28 s.
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