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Motoricky piestavnik pro modelovou zeleznici MP6 thb www.mtb-model.com

Zmena zdvihu pohybu

zdvih
bmm 3mm

jezdec 1 2mm \ / 9mm  postup
\\K 3

A)odsroubovat 3x vrut dolniho krytu

B)vyjmout sestavu jezdce

C) presunout kolik unasece do pozadované pozice -
D) zpet slozit a zakrytovat. Peclivé dotadhnout vruty aby dolehly spinace na vacky;
ale neposkodit plastove dily pfiliSnym utaZzenim, vyzkousetnavrutu ozn A.
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volba zdvihu pomoci pozice koliku

vruty krytu

Pouziti otoéného kloubu pro dlouha tahla

Postup zapojenivodiéddo konektoru .. .
objimka jehly-

alternativni pouZziti
krok1 - zatlacit plochym hrotem $roubovéku na zapadky

Krok2 - zasunout odizolovany vodié
| M2x 5 Sroub

KIrok3 - Wolnft zapadku

ofocny krouzek
M2x5 sroub
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~ Opravy vyrobku |
-Zaruka se vztahuje jen na vyrobni vady. Je urCeno jen k domacimu pouziti v modelech. ne komerenim a pramyslovym aplikacim..Zaruéni opravy

:- zajjét’uje vyrobce resp. prostfednictvim prodejce. Kontaktni udaje jsou na www.mtb-model.com. Po ukondeni zivotnosti vyrobek odevzdejte do
sberen elektroodpadul vyrobce: MTB, Segalagroup s.r.o Praha 10
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Motoricky pfestavnik pro modelovou zeleznici MP6 (ml'-bD www.mtb-model.com

Prestavnik slouzi pro elektrické oviadani dvoupolohovych mechanisml v modelech, typicky vyhybky Ci mechanicka navestidla a zavory. Zdvih se
nastavuje ve Ctyfech stupnich3, 6,9 12mm mm- viz nakres.

Napajeni je pouze stejnosmérné 10-16V, odbér cca 150mA pri chodu, napajeni musi byt pfipojeno trvale. Oviadani signaly pos1, pos2 moho byt sepnuty
‘mpuisneé (mindélkaimpulsu 10ms), prestavnik dokonci pohyb az do koncoveé polohy, poté se pohyb motoru samoginné odpoji.

Pro pomocne ucely je vybaven 2x pfepinacim kontaktem 1A. Pro indikaci polohy lze vyuZit zpétnovazebnikontakty fb1afb2.

Jehla tahla zapojeni ¥
Zapojeni je ekvivalentni elektromagnetickym piestavnikiim. Napéti +/-V /

musi byt pfipojeno trvale.

uchyceni jehly a vyskovy posun-
uvolneni sroubu a posunem jehly
(2 drazky pro rizné praméry jehly)

mechanismus pfimo sroubem M2

) objimku Ize nahradit a upevnit
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\ nastaveni pozice jehly v podéiném smért
(uvolneni 2x Sroub a posunem jezdce)

Zapojeni konektoru

+V/ - napajeci signal, musi byt trvale +9-16V
AUX1 -prepinaci kontakt

AUX2 - prepinaci kontakt

-V - spolecny vodi¢ pro napajeni

poz1,poz2 -ovladanismérupfepinani

b1, fb2 - zpetnovazebni kontakty, indiakce polohy

pokud je pfestavnik v poloze poz1,
je signalfb1 sepnutk potencialu -V
(podobné pos2resp fb2)




