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Zmena zdvihu pohybu

12mm \ 9mm  postup

o) 4 A)odsroubovat 3x vrut dolniho krytu
Y —> B) vyjmout sestavu jezdce
| C)pfesunout kolik unaseée do poZadované pozice
| D) zpét slozit a zakrytovat. Pedlivé dotdhnout vruty aby dolehly spinade na vacky,

ale neposkodit plastove dily ofiisnym utaZenim, vyzkousetna vrutu ozn A

' |
volba zdvihu pomoci pozice koliku

Pouziti otocného kioubu pro diouha tahia

objimka jehly-
alternativni pouZiti
krok1 - zatlacit plochym hrotem $roubovaku na zapadky .- \
Krok2 - zasunout odizolovany vodic > NN
M2x & Sroub |
krok3 - uvolnit zdpadku e RO
oy ouzon ) BN
ofocny krouZe S Q
M2x5 Sroub \\§

Opravy vyrobku

i
S
i
Zaruka se vztahuje jen na vyrobni vady. Je urceno jen k domacimu pouziti v modeiec:‘h ne komeréni " ' ikaci aruéni
aiashand JPME Valy, . , | : mercnim a prumyslovym aplikacim..Zaruéni oprav
ZanSfU}e vyrobce resp. prﬁostredmctwm prodejce. Kontaktni udaje jsou na www.mitb-model.com. Po ukonéeni Zivotnosti vyrobek odevzdejtz dg
sberen elekiroodpadu! vyrobce: MTB, Segala group s.r.o Praha 10 I

D508131115
MP? CZ v1.0

Mntoricky prestavnik pro modelovou Zeleznici MP7 (ml'b> www.mtb-model.com

Prestavnik slouZi pro elektrické oviadani dvoupolohovych mechanism( v modelech. typicky vyhybky . Zdvih se nastavuje ve &tyfech stupnich3, 6,9
12Zmm mm- viz nakres.

Napajeni je pouze stejnosmérné 10-16V, odbér cca 150mA pri chodu, napajeni musi byt pfipojeno trvale. Oviadani je bipolamimi signaly M1-2 mohou
byt sepnuty impuisné (min délka impulsu 10ms, napéti pulsu 10Vmin), pfestavnik dokonc¢i pohyb az do koncové polohy, poté se pohyb motoru
samocinneé odpoji. |

Pro pomocné ucely je vybaven 2x piepinacim kontaktem 1A. Pro indikaci polohy Ize vyuzit pfidavné zpétnovazebni kontakty fb1 a fb2.

jehla tahla hvcen] iehf SOV zapojeni - o
L f_-“-? yeeni jehly a vyskovy posun- Zapgjeni je ekvivaientni motorickym pfestavnikim. napdjeni +V a-V je
uvolneni Sroubu & posunem jehly  gieisosmamea musi byt pfipojeno trvale,  Oviadaci impuly  M1,M2

(2 drazky pro ruzné prameéry jehly) (galvanicky oddéleno od +/-V svorek) o napéti 12V polaritoou urduji smér
chodu prestavniku.
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Zapcjeni kenektoru | k e
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